Digitronic Winkelcodierer Zubehor
Automationsanlagen GmbH Wellenkupplung / Flansch

1. Wellenkupplung

Winkelcodierer sind Prazisionsmel3gerate und muissen daher von den Vibrationen und
Erschitterungen, sowie dem Wellenversatz der Maschine getrennt werden. Zum Trennen dieser
Einflusse verwenden Sie flexible Wellenkupplung

1.1. Wendel - Wellenkupplung Type: WK/A/10-10
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............................................................................................ 32 mm
............................................................................ M4
......................................................................... 120 Ncm
Zulassige Radialverlagerung .........cccceeeeeieeieeeeee +/- 0.35 mm
Zulassige Axialverschiebung .........cccceeeeiieeee +/- 0.5 mm
Zulassiger Winkelversatz...........ccccccee e +/- 4 Grad
TOrSIONSSIEIE ....eeeiiiieie e 16 Nm/rad
Zulassige Drehzahl ... 6000 U/min
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Digitronic Winkelcodierer Zubehor
Automationsanlagen GmbH Wellenkupplung / Flansch
1.2. Klauen - Wellenkupplung Type: WK/K/10-10
30,00
L 1 .
a{ 2‘ Q
10,00 10,00 10.00

1.2.1. Technische Daten
AURENAUICAMESSEN ...ccce e 20mm
0= L [0 TSP 29,5mm
KIemmsChraube...........oooviviiiieeeee M 2,5
NenNdreNMOMENT..........covviiiiiiiieeeee s 1,94 Nm
Zulassige Radialverlagerung .........cccceeeeeieeeeeee +/- 0,13 mm
Zulassige Axialverschiebung .........ccccoeeeiiie e +/- 0,8 mm
Zulassiger Winkelversatz...........ccccceeeeeeeeeeeeeee e +/- 1 Grad
TOrSIONSSEEITE ...coei e 31,5 Nm/rad
ZUIASSIGE DIENZANI ... 28000 min1
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Digitronic Winkelcodierer Zubehor

Automationsanlagen GmbH Wellenkupplung / Flansch
1.3. Isolierende Federscheiben - Wellenkupplung
M2.5x10
DIN 917 (2x)
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1.3.1. Technische Daten
AURBENAUICNMESSET ...oeiiiiiiiiiie it 30 mm
LANGE ... 22 mm
Klemmschraube..........occuiiiiiiii e M2.5
NenNdreNMOMENt ... 40 Ncm
Zulassige Radialverlagerung ..........cceeeeiiiieeeiiiieee i +/- 0.4 mm
Zulassige Axialverschiebung ..........ccccccviiiiiiiiiie e +/- 0.4 mm
Zulassiger WINKeIVErSatZ...........oeeiiiiieiiiiiiiee e +/- 2.5 Grad
TOrSIONSSEEITE ..oeeieii e 90 Nm/rad
Zulassige Drehzahl ... 12000 U/min

GEWICHT ..cei i ca. 23¢9



Digitronic Winkelcodierer Zubehor
Automationsanlagen GmbH Wellenkupplung / Flansch

2. Befestigungen

é.l. Befestigungs - Winkelflansch Typ: WF/AG
2.00 .
" 6.00

36.00 H/

200
|

) [@n]
\ ! / o
\\ ! // §
. o -
8450 S
48,00 \0
|
| | | | *
| 80/00 ! ! 3!
50.00 NG

[
b
s |
~
8 |

|

i

|

I

22,00

10.00 60.00 10.00
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Automation&anlagen GmbH

Winkelcodierer Zubehor
Wellenkupplung / Flansch

2.2. Lagerbock Type: LAG60
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2.2.1. Technische Daten

Geeignet fur

Zulassige Drehzahl
Welle Antrieb
Welle Abtrieb

AAG60007, AAG612, AAG6E26, AAG66107,
AAG615 und ADG60 bzw. alle Dreh -
Winkelcodierer mit 48 mm Teilkreis, 36 mm
Flansch und 10 mm Welle.

3000 U/min.

20mm mit geschlossener Wellennut.

10mm zum Drehwinkelcodierer

mit Wellenkupplung WK/K/10-10.

2 Stuck, wartungsfreie Rillen - Kugellager.
durch 3 Stiick DIN 912 M4x40mm Schrauben.
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