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Digitronic Die Datentabelle des CamCon
Automationsanlagen GmbH DC16/40/51/90/190/300 und 1756-DICAM

Zur Beachtung

Dieses Handbuch entspricht dem Stand des CamCon vom 3/2017. Die Firma Digitronic
Automationsanlagen GmbH behélt sich vor, Anderungen, welche eine Verbesserung der Qualitat oder
der Funktionalitdt des Gerates zur Folge haben, jederzeit ohne Vorankiindigung durchzufihren. Die
Bedienungsanleitung wurde mit grotmdoglicher Sorgfalt erstellt, dennoch kdnnen Fehler nicht
ausgeschlossen werden. Fur Hinweise, die eventuelle Fehler in der Bedienungsanleitung betreffen,
sind wir dankbar.

Update
Sie erhalten dieses Handbuch auch im Internet unter http://www.digitronic.com in der neuesten
Version als PDF Datei.

Qualifiziertes Personal

Inbetriebnahme und Betrieb des Gerates durfen nur von qualifiziertem Personal vorgenommen
werden. Qualifiziertes Personal sind Personen, die die Berechtigung haben, Gerate, Systeme und
Stromkreise gemal den Standards der Sicherheitstechnik in Betrieb zu nehmen, zu erden und zu
kennzeichnen.

Haftung

(1) Der Verkaufer haftet fir von ihm oder dem Rechtsinhaber zu vertretende Schaden bis zur Hohe
des Verkaufspreises. Eine Haftung flr entgangenen Gewinn, ausgebliebene Einsparungen, mittelbare
Schéaden und Folgeschaden ist ausgeschlossen.

(2) Die obigen Haftungsbeschréankungen gelten nicht fur zugesicherte Eigenschaften und Schaden,
die auf Vorsatz oder grober Fahrlassigkeit beruhen.

Schutz

Das CamCon und dieses Handbuch sind urheberrechtlich geschitzt. Alle Rechte sind vorbehalten.
Weder das CamCon , noch dieses Dokument, diirfen in Teilen oder im Ganzen kopiert, fotokopiert,
reproduziert, Ubersetzt oder Ubertragen werden auf irgendwelche elektronische Medien oder
maschinenlesbare Formen, ohne vorherige schriftiche Genehmigung durch die Firma Digitronic
Automationsanlagen GmbH.

Hinweis: CamCon ist eingetragenes Markenzeichen der Firma Digitronic Automationsanlagen
GmbH.
Hinweis: Das Gerat erfullt die Normen: DIN EN 61000-6-2, DIN EN 61000-4-2, DIN EN 61000-

4-4, DIN EN 61000-4-5, DIN EN 61000-4-8 und DIN EN 55011 sowie RoHS 2.
, o'(\iﬁrb;“ ;
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(c) Copyright 1992 - 2018 / Datei: RK512.DOC

Digitronic Automationsanlagen GmbH
Auf der Langwies 1
D-65510 Hiinstetten - Wallbach
Tel. (+49)6126/9453-0 Fax (+49)6126/9453-42
Internet: http://www.digitronic.com / E-Mail: mail@digitronic.com

Ausgabe: 15.08.2018 Seite: 2/36



Digitronic Die Datentabelle des CamCon

Automationsanlagen GmbH DC16/40/51/90/190/300 und 1756-DICAM
Inhaltsverzeichnis

L AGEIMBINES ..o 5
2. SCNNITESLEIIEN ... 5
2.1. Serielle SCNILESLEIIE.........cooiiiii 6
2.1.1. RS232 VErDINUUNG ....ccoeiiiiiieeee et 6
2.1.2. RSA85 VErDINAUNG ....cooiiiiiieieeee e 6
2.1.2.1. Protokolleinstellung der Schnittstelle am CamCoON...........cccccviiiiiiii 6
2.1.2.2. Ablauf der KOmmUNIKALION ........ooooiiiiiiii 7
2.1.2.2.1. Die RKB12 ProZeAUIE......ccciiiiiiiiieeeeee e 7
2.1.2.2.2. Das 3964(R) Protokoll ...........cooiiiiiiiiiiii 8
2.2. Profibus Schnittstelle Gber CamCon CPL6/P/IO ... 9
2.2.1. Einstellung des CamCon auf Profibus ..........ccccoo 9
2.2.2. Ablauf der KOmMmMUNIKALION .........coooiiiiiiiii 9
2.3. S7 300 Schnittstelle tber Rickwandbus fir CamCon DC300 ...........cccccvvviiiiiiiiiiiiii 10
2.3.1. Projektieren der S7 CPU fuir CamCon DC300...........ccuuiiiiiiiiiiiiiiiii 10
2.3.2. Ablauf der KOmMmMUNIKALION .........ccooiiiiiiiii 10
2.4. ControlLogix Schnittstelle tber Rickwandbus fir CamCon 1756-DICAM ...........cccccccciiiiiininnn. 11
2.4.1. Projektieren der ControlLogix CPU fir CamCon 1756-DICAM.........ccccccciiiiiiiiiiiiiiii, 11
2.4.2. Ablauf der KOmMmMUNIKALION .........coooiiiiiiiii 11
2.5. EthernetIP Schnittstelle fir CamCon DCL0 ...t 12
2.5.1. Projektieren der ControlLogix CPU fir CamCon DC190 EthernetIP.............ccccccveeeiiiieviveeninnnnn, 12
2.5.2. Ablauf der KOmMmUNIKALION .........coooiiiiiiiiii 12
2.6. PROFINET Schnittstelle flr CamCon DCL190...........cccuvviiiiiiiiiiiiii 13
2.7. OP Schnittstelle bzw. Benutzermen der Digitronic Programmieroberflache ....................cc. 14
2.7.1. Projektieren der Programmieroberflache ... 14
2.7.2. Ablauf der KOmMmUNIKALION .........coooiiiiiiiiii 14
3. Belegung der Datentabellen des CamCON ..........ccouviiiiiiiiii 15
3.1. Datenbereich 1..200 - Nocken - und Totzeitprogrammierung / 1€Sen...........ccccccviiiiiiii, 15
3.2. Datenbereich 201 - Status lesen, Istwert und Programmnummer SetZen ...........ccccccvvvvvviiiiennnnnn. 16
3.3. Datenbereich 202 - Status lesen, Eingénge, Ausgange und Merker...........cccccccciiiiiiii. 18
3.4. Datenbereich 203 - Systemparameter eiNStellen ... 22
3.4.1. Datenbereich 203 Datenword 0..7 - WegmeRRsystemparameter einstellen ...............cccccceeee. 24
3.4.1.1. Datenword 0..7 - SonderwegmeRSyStem SSl.........cccciiiiiii 25
3.4.1.2. Datenword 0..7 - Sonderwegmefsystem Parallel...........ccccccc 25
3.4.1.3. Datenword 0..7 - Sonderwegmefsystem Inkremental............ccccciiiiiiii 25
3.4.1.4. Datenword 0..7 - SonderwegmeRsystem (MULTIUIMN...........iviiiiiii, 25
3.4.1.5. Datenword 0..7 - Sonderwegmefsystem (P)hase - (L)ock - (L)OOP ....ccovvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiinen, 26
3.4.1.6. Datenword 0..7 - Sonderwegmefsystem Timer in Millisekunden ............ccccccce, 26
3.4.1.7. Datenword 0..7 - Sonderwegmefsystem AG615 mit Nutzen bzw. Turns...........cccccceviinnnnn. 26
3.4.1.8. Datenword 0..7 - Sonderwegmefsystem Geschwindigkeits (SIM)ulation ..............ccccceeevenn. 26
3.4.1.9. Datenword 0..7 - Sonderwegmefsystem (HIPER)face...........ccccccoooi, 27
3.4.1.10. Datenword 0..7 - Sonderwegmef3system SSI2 fur erweiterte Einstellungen......................... 27
3.5. Datenbereich 204 - Analoge Nockenausgange parametrieren ........ccccccvvviiiiiiii 28

Ausgabe: 15.08.2018 Seite: 3/36



Digitronic Die Datentabelle des CamCon

Automationsanlagen GmbH DC16/40/51/90/190/300 und 1756-DICAM
3.6. Datenbereich 205 - Geratekonfiguration, Gesamtléschen, Fehler-Quittung, EE-Lock, CP16....... 28
3.7. Datenbereich 206..209 - Sollwerte im SPS - Logik - Modul...........ccccccciii 29
3.7.1. Datenbereich 206 - Sollwerte im Bereich O des SPS - Logik - Moduls.............cccccccciiinnn. 29
3.7.2. Datenbereich 207 - Sollwerte im Bereich P des SPS - Logik - Moduls.............ccccccciiin. 29
3.7.3. Datenbereich 208 - Sollwerte im Bereich M des SPS - Logik - Moduls.............ccccccoiiiiiiinn. 29
3.7.4. Datenbereich 209 - Sollwerte im Bereich X des SPS - Logik - Moduls ............ccccccviviiiiiin. 29
3.8. Datenbereich 210..213 - Istwerte im SPS - LogiK - MOdUI............ccccciiiiiii 30
3.8.1. Datenbereich 210 - Istwerte im Bereich O des SPS - Logik - Moduls...........cccccccii. 30
3.8.2. Datenbereich 211 - Istwerte im Bereich P des SPS - Logik - Moduls ............ccccccciiii. 30
3.8.3. Datenbereich 212 - Istwerte im Bereich M des SPS - Logik - Moduls............ccccccciiii. 30
3.8.4. Datenbereich 213 - Istwerte im Bereich X des SPS - Logik - Moduls.............ccccccciii. 30
3.9. Datenbereich 214 - Multi - bzw. Mehrfach Nockenprogrammierung..........ccccccciiiiiiin. 31
3.10. Datenbereich 215 - Analogiiberwachung HUlIKurve [€Sen ..........cccccciiiiii 31
3.11. Datenbereich 216 - Verknupfung im SPS - Logik - Modul programmieren u. lesen................... 32
3.12. Datenbereich 217 - 1O Router programmi€reN ..........ccuuiiiiiiiiiiiiiiiiiee 33
3.13. Datenbereich 217 ab DW256 - Erweiterte Hardwarekonfiguration des CamCon DC190............ 34
3.14. Datenbereich 218 - Direkter EE-Prom Datenspeicher Zugriff..........cccccoo, 35
3.15. Datenbereich 219 - NLT Tabelle einstellen ... 35
3.16. Datenbereich 221 - WZS - digitale Uberwachung einstellen. .............c.coveeveieeveiieceiiececiene 35
3.17. Datenbereich 222 - WZS - analog Uberwachung einstellen ..............c.ccoveeveeeeeieiiececiececienen 35
3.18. Datenbereich 223 - Trend - FUNKLON ... 35
3.19. Datenbereich 241..254 - Analoge Nocken 1..14 programmieren / leSen.........cccccccciiiiiiinnnnn. 36

Ausgabe: 15.08.2018 Seite: 4/36



Digitronic Die Datentabelle des CamCon
Automationsanlagen GmbH DC16/40/51/90/190/300 und 1756-DICAM

1. Allgemeines

Alle System -, Nocken -, Totzeit - und SPS - Parameter der CamCon DC16, 40, 50/51, 90, 190, 300
und 1756-DICAM Nockenschaltwerke sind in einer Datentabelle abgelegt und lassen sich lesen bzw.
schreiben. Die Tabelle ist in 255 Datenbereiche (Datenbausteine) zu je 256 Worter mit 32Bit (DINT)
eingeteilt. Um die Inhalte der Tabelle lesen oder schreiben zu kénnen stehen mehrer Schnittstellen
zur Verflgung.

In diesem Handbuch werden zunéchst die verschiedenen Schnittstellen und der Ablauf der
Kommunikation beschrieben. Im Kapitel "3. Belegung der Datentabellen des CamCon" auf Seite 15
wird dann auf die Eintrdge bzw. Parameter der Tabelle eingegangen. Diese sind fir alle CamCon
Geréte im wesentlichen gleich.

2. Schnittstellen

Die Gerate der CamCon Serie stellen eine Fille von verschiedenen Schnittstellen zur Verfigung.

Diese sind:

* Serielle Schnittstelle RS232.

* Serielle Schnittstelle RS485.

* Serielle Schnittstelle TTY 20mA.

* Profibus DP Schnittstelle.

* System Rickwandbus Schnittstelle Siemens S5 - 115U.

* System Rickwandbus Schnittstelle Siemens S7 - 300.

* System Ruckwandbus Schnittstelle Rockwell ControlLogix 1756.
* Ethernet WEB - Server Schnittstelle.

* EthernetlP.

* Profinet S7 - 300 und S7 - 1500.

* OP - Funktion bzw. Benutzermenu der Digitronic Programmieroberflache.
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2.1. Serielle Schnittstelle
2.1.1. RS232 Verbindung

Als Kabelverbindung gentigt eine Verbindung der Signale: TxD, RxD und GND zwischen dem
CamCon und dem PC oder einer SPS CP Baugruppe (z.B. CP340 mit RS232/C).

CamCon PC

rrryy

2.1.2. RS485 Verbindung

Zur Anbindung des DC16 an einen PC ist ein RS232 auf RS485 Pegelwandler notwendig. Hier wird
z.B. ein Pegelwandler der Firma Digitronic mit der Best.Nr.: PK232485 eingesetzt.

Achtung: Alle CamCon Gerate haben nur eine 2 Draht RS485 Schnittstelle. So ist es z.B. nicht
mdoglich das DC16 an ein CP340 mit RS422/485 Schnittstelle anzuschlief3en.

CamCon DC16 PK232485 PC
RS485 / Rs232
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2.1.2.1. Protokolleinstellung der Schnittstelle am CamCon

Zum Aktivieren mufd bei der RS232 oder RS485 Schnittstelle im CamCon Nockenschaltwerk das
Kommunikationsprotokoll "3964R n96" oder "3964R e38" eingeschaltet werden. Dies geschieht unter
dem Hauptmenlpunkt "4 Geratekonfiguration" im Untermentpunkt "3 Geratekonfiguration" im
Mentpunkt "Ser:".

sonf i gurotion
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Hier tragen Sie im Menupunkt "Ser:" das Kommunikationsprotokoll "3964R n96" ein. Sehen Sie
hierzu auch das Handbuch des jeweiligen CamCon.

Es handelt sich beim Kommunikationsprotokoll "3964R n96" und "3964R e38" um eine Punkt zu
Punkt Kommunikation. Das Einstellen der Geratenummer ist hierbei nicht notwendig da maximal das
CamCon als Slave und eine SPS oder ein PC als Master miteinander verbunden werden kann (z.B.
Siemens S5 CPU, S7-300 mit CP340 oder ein PC mit einer Visualisierung).

Im Protokoll "3964R n96" betragt die Baudrate 9600/ 8 / n /1 und die Datenwort Addressierung
erfolgt im erweiterten Digitronic 32Bit Bereich ("extended" DD Datenwortstruktur).

Im Protokoll "3964R e38" betragt die Baudrate 38400/ 8 / e /1 und die Datenwort Addressierung
erfolgt im Siemens RK512 16Bit Bereich (DW).

Ausgabe: 15.08.2018 Seite: 6/36



Digitronic Die Datentabelle des CamCon
Automationsanlagen GmbH DC16/40/51/90/190/300 und 1756-DICAM

2.1.2.2. Ablauf der Kommunikation

Der Ablauf der Komunikation erfolgt auf Basis der Siemens RK512 Prozedure, die auf dem
Kommunikationsprotokoll 3964(R) aufsetzt.

Hierzu steht ein Treiber fir die Kommunikation mit einer S7 300 - CP340 zur Verfiigung (Best.Nr.:
DC300/HB-CP340).

2.1.2.2.1. Die RK512 Prozedure

Ein RK512 Telegramm wird immer durch das Senden zweier NULL Bytes begonnen. Wird das

Telegramm verstanden, so werden die entsprechenden Daten durch ein Antworttelegramm

zurtickgesendet.

Hinweis: Fur die CamCon Nockensteuerung steht z.Zeit nur der Befehl Datenbereiche bzw.
Bausteine schreiben oder lesen mit einer Blocklange von max. 128 Byte = 32 Worte je
32Bit (DINT) zur Verfugung.

Beispiel einer Anfrage:

Der PC, DigiWEB oder die SPS sendet:

1.Byte: Oh Kennung des Telegramms

2.Byte: Oh " "

3.Byte: Kennung der Auftragsart Wert: "A" oder "E"

3.Byte 45h "E" = Daten aus CamCon lesen

oder

3.Byte 41h "A" = Daten in CamCon schreiben

4.Byte: Kennung des Datenbereichs  Wert: "D" = Datenbaust.

5.Byte: Ziel - Datenbereich (Baustein) Werte: 1-255

6.Byte: Anfangsadresse (Offset) Werte: 0-255

7.Byte: Anzahl der Datenworte High Wert: immer Oh

8.Byte: " " Low Wert: 2 - 64 (Anz. 16Bit-Worte)

9.Byte: Koordinierungsmerker-Byte Wert: immer FFh fur aus

10.Byte: Koordinierungsmerker-Bit Wert: immer FFh fur aus

n.Byte: Daten Anzahl: maximal 128 Byte

Steuerung antwortet:

1.Byte: Oh Kennung des Antworttelegramms

2.Byte: Oh " "

3.Byte: Oh " "

4.Byte: Fehlernummer Werte: 0 = kein Fehler
Wert: 16 = Befehl unbekannt

(nur Datenbausteine "D")
Wert: 20 = auRBerhalb des DB
Wert: 22 = Befehl unbekannt
(nur E oder A als Art)

Wert: 52 = zu viele Daten
Wert: 54 = allgem. Fehler

n.Byte: Daten Anzahl: maximal 128 Byte

Achtung: Um einen breiteren Adressraum zu erhalten, wird bei den CamCon Nockenschaltwerken
eine auf 32 Bit (4 Byte) erweiterte "extended" Datenwortstruktur verwendet. Wird ein
Standard RK512 Treiber fir S5 Steuerungen eingesetzt, so mul3 beim Lesen oder
Schreiben berlcksichtigt werden, dal’ sich die Daten Doppelworte (DD) nicht wie bei
einer S5 Ublich Uberlappen. Bei einer S5 belegt z.B. das DD1 einen Teil von DDO oder
das DD3 einen Teil von DD4. Fur das CamCon jedoch ist jedes DD ein eigenes 32 Bit
breites Register.
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2.1.2.2.2. Das 3964(R) Protokoll

Das 3964(R) Protokoll wird zur Punkt zu Punkt Kommunikation zwischen SPS Steuerungen und PCs
eingesetzt. Fur die meisten SPS Steuerungen und IPC stehen diese als Kommunikationsprozessor
oder Windows DLL Treiber zur Verfligung.

Mussen Sie das 3964(R) Protokoll in eine eigene Steuerung integrieren, so folgt hier nun eine kurze
Beschreibung:

Allgemeiner Telegrammaufbau in HEX:

PC, SPS oder DigiWEB sendet

CamCon oder Fremdsystem antwortet

0x02

0x10

Daten (RK512 Telegrammanfrage)

Achtung:

Enthalten die Daten das Zeichen 0x10 so muf3
dies jeweils doppelt gesendet werden !

0x10, 0x03, BCC

0x10

PC, SPS oder DigiWEB antwortet:

CamCon oder Fremdsystem sendet:

0x02
0x10
Daten (RK512 Telegrammaquittierung)
Achtung:
Enthalten die Daten das Zeichen 0x10, so
wird dies jeweils doppelt gesendet !
0x10, 0x03, BCC
0x10
BCC: Die Prifsumme BCC ist die Exklusiv - Oder - Summe der Daten und der Zeichen 0x10
und 0x03. Ein doppeltes 0x10 Zeichen in den Daten wird zur Priifsumme hinzugezahit.
Fehler: Wird ein Fehler im Protokoll festgestellt, so antwortet die jeweilige Station mit dem
Zeichen 0x15 fir eine negative Quittierung.
Timeout:  Das Timeout der Kommunikation betragt 220ms.

Ausgabe: 15.08.2018
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2.2. Profibus Schnittstelle Gber CamCon CP16/P/IO

Fur den Profibus ist der CamCon Kommunikationsprozessor CP16/P/IO erforderlich. Sehen Sie
hierzu bitte das Handbuch des CamCon CP16/P/IO Moduls.

CamCon Nockenschaltwerk CamCon CP16/P/1O

SSI Schnittstelle
fur Wegmelsystem CamCon Highspeed 10 Transfer (<1ms)

und CamCon Parameter Transfer
durch das externe Interface.

PC-Schnittstelle H

CamcCon - Hardware Profibus DP
Aus - u. Eingdnge zur SPS

2.2.1. Einstellung des CamCon auf Profibus

Rufen Sie hierzu im Menu "4.Geratekonfiguration” das Untermeni "6.Hardwarekonfig." auf und
stellen Sie den CP-Type auf Profibus.

Horduwarekonf i,
. chli==se lvergobe .
AnZ=igs | Gesamtldschung Plhws, Eina.: 16
Er*n:- o i Erun Geratekonfiguration s Ausa, 3

stemeinstel lunsg 4 5 h P-Tupe :
: : , Glave Adresse:

Ist der Profibus an der SPS eingerichtet und stimmen die DP - Adressen so muf3 die grine LED am
CP16/P/10 dauerhaft leuchten.

2.2.2. Ablauf der Kommunikation

Die Kommunikation wird durch die Hantierungsbausteine (Best.Nr.: CP16/HB-S7 oder -S5) in der
SPS gesteuert.

Im SPS Programm befindet sich hierzu ein Datenbaustein (im S7 Beispiel der DB40), der fir die
Aufnahme von Datensatzen der Datentabelle vorbereitet bzw. mit Beispielen versehen ist. Zur Zeit
kénnen max. 44 Byte = 11 Worte je 32Bit (DINT) Ubertragen werden. Die Datenséatze im S7 DB40
Datenbaustein sind als verkettete Liste gespeichert die durch ihre Ldéngenangabe (siehe 2.) auf den
néachsten Datensatz zeigen.

Ein Datensatz besteht aus:

Der fortlaufenden Datensatznummer.

Der Anzahl der Datenworte (DINT)(max.11) im Datensatz.

Ein Bit fur Datensatz lesen ein oder aus.

Ein Bit fur Datensatz schreiben ein oder aus.

Tabelle bzw. Datenbereich des CamCons der gelesen oder geschrieben werden soll.

Offset in der Tabelle ab dem die Daten liegen.

bis zu 11 Worte je 32Bit (DINT) mit den Daten die geschrieben werden oder gelesen wurden
(siehe 2.).

9. Hier muf3 nun die Nummer des nachsten Datensatzes stehen oder FFFF beim letzten Datensatz.

Coukr~wnE

Die Ubertragung der Daten wird gestartet, wenn im Befehlsword (FB41 Parameter "IN_BEFEHLE")
das Bit PARK, LARK, PRK oder LRK gesetzt wird. Ist das Lesen oder Programmieren beendet wird
das jeweilige Bit zuriickgesetzt.
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2.3. S7 300 Schnittstelle tiber Rickwandbus fiir CamCon DC300

Das CamCon DC300 verwendet zur Kommunikation den S7 Riickwandbus der S7-300. Sehen Sie
hierzu bitte das Handbuch der DC300 Baugruppe.

2.3.1. Projektieren der S7 CPU fir CamCon DC300

Starten Sie ihre S7 Programmiersoftware und 6ffnen Sie das gewiinschte Projekt. Offnen Sie den
Ordner Hardware und anschlielend den Hardwarekatalog. Im Hardwarekatalog wéahlen sie den
Menlpunkt "S7 300" und 6ffnen ihn durch Doppelklick. Aus der Rubrik FM300 wéhlen Sie das
"FM352 CAM MODUL" mit der Best.Nr.: 6ES7 352-1AH00-OAEOQ und fligen Sie dies in den
Baugruppentrager lhrer CPU ein. Das CamCon DC300 stellt fur die S7 300 CPU eine
Analogbaugruppe dar; diese bendtigt immer einen Peripheriebereich von 16Byte.

2.3.2. Ablauf der Kommunikation

Von den 16Byte des Peripheriebereichs werden die oberen 8Byte zur Kommunikation verwendet, die
durch die Hantierungsbausteine (Best.Nr.: DC300/HB-S7) in der SPS gesteuert werden.

Im SPS Programm befindet sich hierzu ein Datenbaustein (im Beispiel DB50) der fur die Aufnahme
von Datensétzen der Datentabelle vorbereitet bzw. mit Beispielen versehen ist. Zur Zeit kbnnen max.
44 Byte = 11 Worte je 32Bit (DINT) Ubertragen werden. Die Datensatze im S7 DB50 Datenbaustein
sind als verkettete Liste gespeichert die durch ihre Langenangabe (siehe 2.) auf den néachsten
Datensatz zeigen.

Ein Datensatz besteht aus:

Der fortlaufenden Datensatznummer.

Der Anzahl der Datenworte (DINT) (max.11) im Datensatz.

Ein Bit fur Datensatz lesen ein oder aus.

Ein Bit fur Datensatz schreiben ein oder aus.

Tabelle bzw. Datenbereich des CamCons der gelesen oder geschrieben werden soll.

Offset in der Tabelle ab dem die Daten liegen.

bis zu 11 Datenworte je 32Bit (DINT) mit den Daten die geschrieben werden oder gelesen wurden
(siehe 2.).

9. Hier muf3 nun die Nummer des nachsten Datensatzes stehen oder FFFF beim letzten Datensatz.

Lok~ wnE

Die Ubertragung der Daten wird gestartet, wenn im Befehlsword (FB51 Parameter "IN_BEFEHLE")
das Bit PARK, LARK, PRK oder LRK gesetzt wird. Ist das Lesen oder Programmieren beendet wird
das jeweilige Bit zuriickgesetzt.
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2.4. ControlLogix Schnittstelle iber Rickwandbus fir CamCon 1756-DICAM

Das CamCon DC1756-DICAM verwendet zur Kommunikation den ControlLogix Rickwandbus der
1756-DICAM. Sehen Sie hierzu bitte das Handbuch der DC1756-DICAM Baugruppe.
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2.4.1. Projektieren der ControlLogix CPU fir CamCon 1756-DICAM

Zur Projektierung ihrer ControlLogix CPU 6ffnen Sie Ihr RSLogix 5000 Projekt und fugen Sie in der
"I/O Configuration" ein "Generic 1756 Modul" auf dem entsprechenden Slot ein.

2.4.2. Ablauf der Kommunikation

Die Datentbertragung zwischen CamCon 1756-DICAM und ControlLogix erfolgt durch die
"CIP Generic Messages". Diese wird durch einige Funktionsbausteine (Best.Nr..DC1756/HB) und
"User-Defined" Datentypen gesteuert.

Jeder Tag bzw. Datensatz ist in einem "User-Defined" Datentypen definiert und besteht zunéchst aus
einer Adresse (Bereichsnummer bzw. Datenbaustein, Offset, Ldnge und einigen Steuerbits) und einer
festgelegten Anzahl von DINTs in denen die Daten abgelegt werden, die gelesen oder geschrieben
werden sollen.

Der mit den Adress - und den Nutzdaten beflllte Datensatz wird durch das Unterprogramm
DC_9 DATA _WRITE oder DC_9 DATA READ ubertragen. Hierzu werden im gewinschten
Datensatz das WRITE oder READ Bit gesetzt. Dem Unterprogramm wird dieser Datensatz dann als
Parameter Ubergeben. Das Progamm kiimmert sich nun um den richtigen Ablauf und das setzen bzw.
reseten der entsprechenden Bits nach erfolgter Ubertragung.
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2.5. EthernetIP Schnittstelle fir CamCon DC190

Das CamCon DC190 kann ab Software 3/2016 mit einer ControlLogix 1756 PLC/SPS via EthernetIP
bzw. LAN kommunizieren.
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2.5.1. Projektieren der ControlLogix CPU fur CamCon DC190 EthernetIP

Zur Projektierung ihrer ControlLogix CPU 6ffnen Sie Ihr RSLogix 5000 Projekt und fugen Sie in der
"I/O Configuration" ein "ETHERNET-MODULE Generic Ethernet Module" und stellen die IP
Adresse sowie die "Connection Parameter" ein.

Hinweis: Die minimale RPI Time (update time) betragt 1ms.

[N Module Properties Report: NETZ (ETHERNET-MODULE 1.1) x|
General I Eunnect\unl Module \mlul
Type: ETHERMET-MODLLE Generic Ethernet Module
‘Wendor: Lillen-Bradley
Farent: NETZ
ez l—DC'I a0 i~ Connection P
= Aszembly
Description: = Instance: Size:
Input: |1 0o = NEbi]
;I Output: I j [16-bit)
Comm Fﬂrmal'IData -INT j
Configuration: I j [8-bit)
Address /HostMame
& |P Address 192 168 . 1 45 Status [nput: I
= Host Mame: Status Mutput: I
Statuz: Offline: oK I Cancel | Apply | Help

2.5.2. Ablauf der Kommunikation

Die Datenubertragung zwischen CamCon DC190 und ControlLogix erfolgt durch die
"CIP Generic Messages". Diese wird durch einige Funktionsbausteine (Best.Nr..DC190/ETHIP/HB)
und "User-Defined" Datentypen gesteuert.

Jeder Tag bzw. Datensatz ist in einem "User-Defined" Datentypen definiert und besteht zunéchst aus
einer Adresse (Bereichsnummer bzw. Datenbaustein, Offset, Ldnge und einigen Steuerbits) und einer
festgelegten Anzahl von DINTs in denen die Daten abgelegt werden, die gelesen oder geschrieben
werden sollen.

Der mit den Adress - und den Nutzdaten beflllte Datensatz wird durch das Unterprogramm
DC_9 DATA_WRITE oder DC_9_DATA_READ Ubertragen.

Hierzu werden im gewlnschten Datensatz das WRITE oder READ Bit gesetzt.

Dem Unterprogramm wird dieser Datensatz dann als Parameter Ubergeben. Das Progamm kimmert
sich nun um den richtigen Ablauf und das setzen bzw. reseten der entsprechenden Bits nach erfolgter
Ubertragung.
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2.6. PROFINET Schnittstelle fir CamCon DC190

Das CamCon DC190 kann ab der Software 3/2017 mit einer Simatic S7 1500 oder einer S7 300 via
PROFINET 10 kommunizieren. Hierzu wurde die Option 'P' in den Bestellschliissel eingefligt (z.B.
DC190 SS82SP0).

Das DC190 ist ein Klasse A PROFINET 10 Slave und unterstitzt PROFINET RT mit minimal 1ms
Zykluszeit.

Achtung: Der zweite Ethernetanschlu3 des DC190 mit der Bezeichnung EtherCAT ist fest als
EtherCAT - Master ausgelegt und darf keinesfalls mit dem PROFINET verbunden
werden. Es ist kein PROFINET IRT oder PROFINET MRP mdoglich. Das Gerat kann nur
am Ende einer Stern Topologie angeschlossen werden.

® CcamCon DC190

ﬁ' 62 63 6 !il'l66691\37\7173157515117!1'!!“
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73 24 2 2 21 28 29 303
‘
4
1-16

59 60
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Die Kommunikation zwischen der S7 CPU und dem CamCon DC190 lauft Uber einige
Funktionsbausteine der S7, die Sie unter der Best.Nr.: BS DC190-PN/HB erhalten.

Ausgabe: 15.08.2018 Seite: 13/36



Digitronic Die Datentabelle

des CamCon

Automationsanlagen GmbH DC16/40/51/90/190/300 und 1756-DICAM

2.7. OP Schnittstelle bzw. Benutzerment der Digitronic Programmieroberflache

Die OP - Funktion verwendet zur Kommunikation die Standardanzeige und Tastatur des CamCon
DC50/51. Diese Funktion erleichtert dem Endkunden das Andern und Uberprifen von System -,
Totzeit - und Variablen des SPS - Logik - Modul’s, ohne in die Untermenis des Gerétes eingreifen zu
missen. Das Risiko einer Fehlbedienung oder Fehleingabe wird durch diese Funktion auf ein

Minimum reduziert.
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2.7.1. Projektieren der Programmieroberflache

Zur Projektierung der OP - Funktion sehen Sie bitte das Kapitel "Benutzermenli bzw. OP -
Funktion" im Handbuch des SPS - Logik - Moduls. Hier kdnnen Sie durch die Variable D-TAB und

D-TAB-PRESET die Daten in der Datentabelle lesen und schreiben.

Achtung: Durch D-TAB und D-TAB-PRESET k&nnen keine Nocken programmiert werden.

2.7.2. Ablauf der Kommunikation

Ei . 1 Grundrarameter AUsSgange O3
roa- ultiplikator: B,659 SRR E T
WL, aw ax.Speed:  IEBHmin o[ 2ol 1| Lal[ el s sl el

pesd—Filter: 8,68
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N S P [ Y
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]
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Eitte geben Sie Ihre o, Speed: 2EEN MmN
enutzernummer ein: pesd—Filter: 8,68
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EINEIREINED g.oen J[1][5]
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3. Belegung der Datentabellen des CamCon

Ein Datenbereich kann maximal 256 (0..255) 32Bit breite Datenworte (DINT) lang sein. Soll der
gesamte Bereich einer Tabelle ausgelesen oder geschrieben werden, so muld dies in mehreren
Schritten erfolgen. Es stehen insgesamt 255 Datenbereiche zur Verfligung, deren Belegung in den
folgenden Kapiteln beschrieben wird.

ACHTUNG:  Werden Werte in der Tabelle zyklisch geschrieben bzw. programmiert so wird der
EEProm Datenspeicher nach kurzer Zeit zerstort. Ist das zyklische Programmieren
jedoch aus bestimmten Grunden notwendig, so muf3 zuvor das EEProm gesperrt
werden. Sehen Sie Kapitel "3.6. Datenbereich 205 - Geréatekonfiguration,
Gesamtléschen, Fehler-Quittung, EE-Lock" Datenword 4.

3.1. Datenbereich 1..200 - Nocken - und Totzeitprogrammierung / lesen

Im Datenbereich 1 bis 200 werden die Totzeitkompensation und die Nockenwerte des aktuellen
Programms fir die Ausgénge 1 bis 200 programmiert oder gelesen. Die Bereichsnummer entspricht
hierbei der Ausgangsnummer. Alle Daten werden als 32 Bit Datenwort (DINT) mit Vorzeichen
Ubertragen. Es kénnen maximal 125 Nocken je Ausgang programmiert werden.

Tabelle 1..200 Nockenspur 1..200 (je max. 125 pro Spur)
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich
Datenwort 0 Totzeitwert in 0.1ms fir Mode Normal = 0 (rlw)
Datenwort 1 Einschaltpunkt 1 (minimal..maximal mdglicher Istwert) (rlw)
Datenwort 2 Ausschaltpunkt 1 (minimal..maximal mdglicher Istwert) (rlw)
Datenwort 3 Einschaltpunkt 2 " " (r/w)
Datenwort 4 Ausschaltpunkt 2 3 3 (r/w)
3 3 3 3 (r/w)
Datenwort 249 Einschaltpunkt 125 " " (rlw)
Datenwort 250 Ausschaltpunkt 125 3 3 (rlw)
Datenwort 251 Mode der Totzeitkompensation (r/w)
0 = TZK Normal
(Kompensation fur Ein - und Ausschaltpunkt gleich)
1 =TZK EINJAUS
(Kompensation flr Ein - und Ausschaltpunkt verschieden)
2 = WEG/Zeit
(Weg -Zeit - Nocken)
Datenwort 252 Totzeitwert fur Einschaltpunkt in 0.1ms (r/'w)
(0..maximal mdégliche Totzeit)
Datenwort 253 Totzeitwert fir Ausschaltpunkt in 0.1ms (r/'w)
(0..maximal mogliche Totzeit)
oder Schaltzeit im Mode 2
Datenwort 254 Anzahl zur Zeit belegter Nocken )
Nocken auf Nockenspur um den Wert (- oder +) verschieben (W)

Hinweis:

- Die Ein - und Auschaltpunkte einer Nocke missen immer gemeinsam Ubertragen werden (min. 8
Byte).
Achtung: Bei DigiWEB, kann abhangig vom Tranport Protokoll, die Ubertragen mehrerer Nocken
in Blocken erfolgen. Hierdurch kdnnten Nocken verloren gehen. Achten Sie auf die 128
Byte Grenze und Ubertragen Sie nur max. 16 Nocken je Befehl.

- Zum Anlegen einer neuen Nocke, beschreiben Sie eine leere Nocke.
- Eine leere Nocke liefert beim Lesen einen Ein - und Ausschaltpunkt von 0x80000000 Hex.

- Soll eine Nocke geéndert werden, so ist an der Positon der alten Nocke (Nockennummer) der
neue Ein - und Auschaltpunkt zu Ubertragen.

- Eine Nocke wird geldscht wenn der Ein - und Ausschaltpunkt der zu &ndernden Nocke gleich ist.

- Médchten Sie die gesamte Nockenspur neu programmieren und alle vorhandenen Nocken Iéschen,
so Ubertragen Sie mindestens 2 Nocken am Stiick (16Byte) beginnend mit der ersten Nocke.
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3.2. Datenbereich 201 - Status lesen, Istwert und Programmnummer setzen

Im Datenbereich 201 kann der Status des Gerates gelesen werden,

Programmnummer und der aktuelle Istwert gesetzt werden.

oder

die aktuelle

Bereich 201 CamCon - Status
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich

Datenwort O aktueller Istwert (r) (r/w)

Istwert setzen (w), hierdurch wird z.B. die Meldung Clear bei

einem Hiperface Eingang quittiert und der Istwert mit der

Position der Maschine synchronisiert (siehe DB203, DW17).
Datenwort 1 Geschwindigkeit (N
Datenwort 2 Aktuelle Programmnummer (r) / Programmwechsel (w) (rlw)
Datenwort 3 Wert des 1. Analogausgangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 4 Wert des 2. Analogausgangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 5 Wert des 3. Analogausgangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 6 Wert des 4. Analogausgangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 7 Wert des 5. Analogausgangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 8 Wert des 6. Analogausgangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 9 Wert des 7. Analogausgangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 10 Wert des 8. Analogausgangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 11 Wert des 9. Analogausgangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 12 Wert des 10. Analogausgangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 13 Wert des 11. Analogausgangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 14 Wert des 12. Analogausgangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 15 Wert des 13. Analogausgangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 16 Wert des 14. Analogausgangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 17 PLC-BOOST (0=n. vorhanden; 1=vorhanden) (N
Datenwort 18 CPU-Frequenz (0=16,7 / 1=25,2MHz) (nur bei CPU Type =0) | (1)
Datenwort 19 Temp in °C (Oxff=kein Sensor) (N
Datenwort 20 Anzahl freier Nocken (N
Datenwort 21 Anzahl programmierter Nocken (N
Datenwort 22 max. mdgliche Totzeitkompensation in 100us (N
Datenwort 23 Gesamte Ramgrol3e (N
Datenwort 24 Grol3e des freien Ramspeicher (N
Datenwort 25 Grol3e des seriellen EEPROMs (N
Datenwort 26 Grol3e des parallelen EEPROM (N
Datenwort 27 Minimal mdéglicher Istwert (N
Datenwort 28 Maximal méglicher Istwert (N
Datenwort 29 Maximal mégliche Programmnummer (N
Datenwort 30 Anzahl programmierter Totzeiten (N
Datenwort 31 EPROM-Datum (1.-4. ASCII-Zeichen) (N
Datenwort 32 EPROM-Datum (5.-8. ASCII-Zeichen) (N
Datenwort 33 EPROM-Datum (9.-11. ASCII-Zeichen) (N
Datenwort 34 Status des CamCon )]

0 = OK,

1-3 = Isterror 1-3

4 = Auserror

5 = Isterror 5

6 = EEPROM Uberlastung durch das Schreiben

8 = RAM Speicher zu klein, Gerat gestoppt.

OxFF = EEProm - Error

wenn Bits gesetzt:

Bit 8 = Datentransfer lauft bzw. noch nicht fertig.

Bit9 = Gerat kann nicht gestartet werden.
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Bereich 201 CamCon - Status
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) maglich
Datenwort 35 EEProm Schreibzahler )
Achtung:

Wird hier ein Wert grof3er als 1 Million erreicht, besteht die
Mdglichkeit eines Datenverlusts.

Datenwort 36 CPU Type (0 = 68332/ 1 = Coldfire / 2 = XScale) (N
Datenwort 37 Aktuelle Zykluszeit des CamCon in s (N
Datenwort 38 Anzahl der benutzten NLT Tabellen (nicht lineare Totzeiten) (N
Datenwort 39 Status2 des CamCons fur erweiterte Fehleranzeige z.B. )
Ethercat Error bei DC190
Datenwort 40 Wert des 1. Analogeingangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 41 Wert des 2. Analogeingangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 42 Wert des 3. Analogeingangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 43 Wert des 4. Analogeingangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 44 Wert des 5. Analogeingangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 45 Wert des 6. Analogeingangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 46 Wert des 7. Analogeingangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 47 Wert des 8. Analogeingangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 48 Wert des 9. Analogeingangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 49 Wert des 10. Analogeingangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 50 Wert des 11. Analogeingangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 51 Wert des 12. Analogeingangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 52 Wert des 13. Analogeingangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 53 Wert des 14. Analogeingangs (skaliert auf 16Bit) (N
Datenwort 54..65 frei -
Datenwort 66 CamCon DC Typ: )
z.B. 190 = CamCon DC190
Datenwort 67 Istwert Simulation (nur im PC Digisoft) -
Datenwort 68 Anzahl benutzter Timer oder Z&hler im SPS - Logik - Modul (N
Datenwort 69 Anzahl benutzten Schieberegister im SPS - Logik - Modul (N
Datenwort 70 Programmnummer zur Nockenprogrammierung: (r/'w)

0-32767 (r/lw) = Programmnummer die z:Z. programmiert wird.
-1 (w) = aktuelle Automatic Programm wird zum
Programmieren ausgewahlt.

Datenwort 71 Nockenprogramm kopieren (r/w)

0-32767 (r) = Aktuelles Programmierprogramm.

0-32767 (w) = Ziel - Programmnummer auf die das
Programmierprogramm kopiert wird, wird
zusétzlich Bit31 beim Schreiben gesetzt wird
die Ubertragene Programmnummer geldscht.

Datenwort 72 Programmanwahl Mode flr Programmierprogramm (r/'w)
0 = langsam
1 = direkt
2 = auf Istwert

Datenwort 73 Istwert fur Umschaltpunkt wenn Programmanwahl Mode auf 2 | (r/w)

eingestellt ist.
Datenwort 74..255 frei -
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3.3. Datenbereich 202 - Status lesen, Eingéange, Ausgéange und Merker

Im Datenbereich 202 wird der Status der Eingédnge, Ausgange, Merker usw. gelesen. Die Virtuellen
Eingange kdnnen auch gesetzt werden (32Bit je Word = Eingang 1 - 32) (DINT).

Hinweis:  Fir die Datenworte ab 16 mul3 das SPS - Logik - Modul eingeschaltet sein.

Bereich 202 Ein - Ausgangsstatus
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich

Datenwort 0 Status der Hardwareausgéange (O) 1 - 32 (N
Datenwort 1 Status der Hardwareausgange (O) 33 - 64 (N
Datenwort 2 Status der Hardwareausgange (O) 65 - 96 (N
Datenwort 3 Status der Hardwareausgéange (O) 97 - 128 (N
Datenwort 4 Status der Hardwareausgange (O) 129 - 160 (N
Datenwort 5 Status der Hardwareausgénge (O) 161 - 192 (N
Datenwort 6 Status der Hardwareausgange (O) 193 - 200 (N
Datenwort 7 Reserve (N
Datenwort 8 Status der Hardwareeingdnge (1) 1 - 32 (N
Datenwort 9 Status der Hardwareeingénge (1) 33 - 64 (N
Datenwort 10 Status der Hardwareeingdnge (1) 65 - 96 (N
Datenwort 11 Status der Hardwareeingdnge (1) 97 - 128 (N
Datenwort 12 Status der Hardwareeingdnge (1) 129 - 160 (N
Datenwort 13 Status der Hardwareeingdnge (1) 161 - 192 (N
Datenwort 14 Status der Hardwareeingdnge (1) 193 - 200 (N
Datenwort 15 Reserve (N
Datenwort 16 Status der NSW-Ausgénge (N) 1 - 32 (N
Datenwort 17 Status der NSW-Ausgange (N) 33 - 64 (N
Datenwort 18 Status der NSW-Ausgéange (N) 65 - 96 (N
Datenwort 19 Status der NSW-Ausgénge (N) 97 - 128 (N
Datenwort 20 Status der NSW-Ausgénge (N) 129 - 160 (N
Datenwort 21 Status der NSW-Ausgénge (N) 161 - 192 (N
Datenwort 22 Status der NSW-Ausgénge (N) 193 - 200 (N
Datenwort 23 Reserve (N
Datenwort 24 Status der NSW-Eingange (P) 1 - 32 (N
Datenwort 25 Status der NSW-Eingénge (P) 33 - 64 (N
Datenwort 26 Status der NSW-Eingénge (P) 65 - 96 (N
Datenwort 27 Status der NSW-Eingange (P) 97 - 128 (N
Datenwort 28 Status der NSW-Eingange (P) 129 - 160 (N
Datenwort 29 Status der NSW-Eingange (P) 161 - 192 (N
Datenwort 30 Status der NSW-Eingange (P) 193 - 224 (N
Datenwort 31 Status der NSW-Eingange (P) 225 - 256 (N
Datenwort 32 Status der Merker (M) 1 - 32 (N
Datenwort 33 Status der Merker (M) 33 - 64 (N
Datenwort 34 Status der Merker (M) 65 - 96 (N
Datenwort 35 Status der Merker (M) 97 - 128 (N
Datenwort 36 Status der Merker (M) 129 - 160 (N
Datenwort 37 Status der Merker (M) 161 - 192 (N
Datenwort 38 Status der Merker (M) 193 - 224 (N
Datenwort 39 Status der Merker (M) 225 - 256 (N
Datenwort 40 Status der X-Merker (X) 1 - 32 (N
Datenwort 41 Status der X-Merker (X) 33 - 64 (N
Datenwort 42 Status der X-Merker (X) 65 - 96 (N
Datenwort 43 Status der X-Merker (X) 97 - 128 (N
Datenwort 44 Status der X-Merker (X) 129 - 160 (N
Datenwort 45 Status der X-Merker (X) 161 - 192 (N
Datenwort 46 Status der X-Merker (X) 193 - 224 (N
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Bereich 202

Datenwort bzw. Offset

Ein - Ausgangs - Status
lesen(r) / schreiben(w) maglich

Datenwort 47 Status der X-Merker (X) 225-256 (N
Datenwort 48 Status der Virtuellen Eingénge (V) 1 - 32 (rlw)
Datenwort 49 Status der Virtuellen Eingénge (V) 33 - 64 (rlw)
Datenwort 50 Status der Virtuellen Eingénge (V) 65 - 96 (rlw)
Datenwort 51 Status der Virtuellen Eingénge (V) 97 - 128 (rlw)
Datenwort 52 Status der Virtuellen Eingénge (V) 129 - 160 (rlw)
Datenwort 53 Status der Virtuellen Eingénge (V) 161 - 192 (rlw)
Datenwort 54 Status der Virtuellen Eingénge (V) 193 - 224 (rlw)
Datenwort 55 Status der Virtuellen Eingénge (V) 225 - 256 (rlw)
Datenwort 56 Status der Sondereingédnge (S) 1 - 32 (N
Datenwort 57 Status der Sondereingdnge (S) 33 - 64 (N
Datenwort 58 Status der Sondereingdnge (S) 65 - 96 (N
Datenwort 59 Status der Sondereingange (S) 97 - 128 (N
Datenwort 60 Status der Sondereingange (S) 129 - 160 (N
Datenwort 61 Status der Sondereingéange (S) 161 - 192 (N
Datenwort 62 Status der Sondereingange (S) 193 - 224 (N
Datenwort 63 Status der Sondereingange (S) 225 - 256 (N
Datenwot 64 - 135 Reserve

Datenwort 136

Status der (P) 257 - 288

(N

Datenwort 137

Status der (P) 289 - 320

(N

Datenwort 138

Status der (P) 321 - 352

(N

Datenwort 139

Status der (P) 353 - 384

(N

Datenwort 140

Status der (P) 385 - 416

(N

Datenwort 141

Status der (P) 417 - 448

(N

Datenwort 142

Status der (P) 449 - 480

(N

Datenwort 143 Status der (P) 481 - 512 (N
Datenwort 144 Status der (P) 513 - 544 (N
Datenwort 145 Status der (P) 545 - 576 (N
Datenwort 146 Status der (P) 577 - 608 (N
Datenwort 147 Status der (P) 609 - 640 (N
Datenwort 148 Status der (P) 641 - 672 (N
Datenwort 149 Status der (P) 673 - 704 (N
Datenwort 150 Status der (P) 705 - 736 (N
Datenwort 151 Status der (P) 737 - 768 (N
Datenwort 152 Status der (P) 769 - 800 (N
Datenwort 153 Status der (P) 801 - 832 (N
Datenwort 154 Status der (P) 833 - 864 (N
Datenwort 155 Status der (P) 865 - 896 (N
Datenwort 156 Status der (P) 897 - 928 (N
Datenwort 157 Status der (P) 929 - 960 (N
Datenwort 158 Status der (P) 961 - 992 (N
Datenwort 159 Reserve

Datenwort 160 Status der (M) 257 - 288 (N
Datenwort 161 Status der (M) 289 - 320 (N
Datenwort 162 Status der (M) 321 - 352 (N
Datenwort 163 Status der (M) 353 - 384 (N
Datenwort 164 Status der (M) 385 - 416 (N
Datenwort 165 Status der (M) 417 - 448 (N
Datenwort 166 Status der (M) 449 - 480 (N
Datenwort 167 Status der (M) 481 - 512 (N
Datenwort 168 Status der (M) 513 - 544 (N
Datenwort 169 Status der (M) 545 - 576 (N
Datenwort 170 Status der (M) 577 - 608 (N
Datenwort 171 Status der (M) 609 - 640 (N
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Bereich 202 Ein - Ausgangs - Status

Datenwort bzw. Offset

lesen(r) / schreiben(w) maglich

Datenwort 172

Status der (M) 641 - 672

(N

Datenwort 173

Status der (M) 673 - 704

(N

Datenwort 174

Status der (M) 705 - 736

(N

Datenwort 175

Status der (M) 737 - 768

(n

Datenwort 176

Status der (M) 769 - 800

(n

Datenwort 177

Status der (M) 801 - 832

(N

Datenwort 178

Status der (M) 833 - 864

(N

Datenwort 179

Status der (M) 865 - 896

(N

Datenwort 180

Status der (M) 897 - 928

(N

Datenwort 181

Status der (M) 929 - 960

(n

Datenwort 182

Status der (M) 961 - 992

(n

Datenwort 183

Reserve

Datenwort 184

Status der (X) 257 - 288

(N

Datenwort 185

Status der (X) 289 - 320

(N

Datenwort 186

Status der (X) 321 - 352

(N

Datenwort 187

Status der (X) 353 - 384

(n

Datenwort 188

Status der (X) 385 - 416

(n

Datenwort 189

Status der (X) 417 - 448

(N

Datenwort 190

Status der (X) 449 - 480

(N

Datenwort 191

Status der (X) 481 - 512

(N

Datenwort 192

Status der (X) 513 - 544

(N

Datenwort 193

Status der (X) 545 - 576

(N

Datenwort 194

Status der (X) 577 - 608

(N

Datenwort 195

Status der (X) 609 - 640

(N

Datenwort 196

Status der (X) 641 - 672

(N

Datenwort 197

Status der (X) 673 - 704

(N

Datenwort 198

Status der (X) 705 - 736

(N

Datenwort 199

Status der (X) 737 - 768

(N

Datenwort 200

Status der (X) 769 - 800

(N

Datenwort 201

Status der (X) 801 - 832

(N

Datenwort 202

Status der (X) 833 - 864

(N

Datenwort 203

Status der (X) 865 - 896

(N

Datenwort 204

Status der (X) 897 - 928

(N

Datenwort 205

Status der (X) 929 - 960

(N

Datenwort 206

Status der (X) 961 - 992

(n

Datenwort 207

Reserve

Datenwort 208 Status der (V) 257 - 288 (rlw)
Datenwort 209 Status der (V) 289 - 320 (rlw)
Datenwort 210 Status der (V) 321 - 352 (rlw)
Datenwort 211 Status der (V) 353 - 384 (rlw)
Datenwort 212 Status der (V) 385 - 416 (rlw)
Datenwort 213 Status der (V) 417 - 448 (rlw)
Datenwort 214 Status der (V) 449 - 480 (rlw)
Datenwort 215 Status der (V) 481 - 512 (rlw)
Datenwort 216 Status der (V) 513 - 544 (rlw)
Datenwort 217 Status der (V) 545 - 576 (rlw)
Datenwort 218 Status der (V) 577 - 608 (rlw)
Datenwort 219 Status der (V) 609 - 640 (rlw)
Datenwort 220 Status der (V) 641 - 672 (rlw)
Datenwort 221 Status der (V) 673 - 704 (rlw)
Datenwort 222 Status der (V) 705 - 736 (rlw)
Datenwort 223 Status der (V) 737 - 768 (rlw)
Datenwort 224 Status der (V) 769 - 800 (rlw)
Datenwort 225 Status der (V) 801 - 832 (rlw)
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Digitronic Die Datentabelle des CamCon
Automationsanl agen GmbH DC16/40/51/90/190/300 und 1756-DICAM
Bereich 202 Ein - Ausgangs - Status

Datenwort bzw. Offset

lesen(r) / schreiben(w) maglich

Datenwort 226 Status der (V) 833 - 864 (rlw)
Datenwort 227 Status der (V) 865 - 896 (rlw)
Datenwort 228 Status der (V) 897 - 928 (rlw)
Datenwort 229 Status der (V) 929 - 960 (rlw)
Datenwort 230 Status der (V) 961 - 992 (rlw)

Datenwort 231

Reserve

Datenwort 232

Status der (S) 257 - 288

(N

Datenwort 233

Status der (S) 289 - 320

(N

Datenwort 234

Status der (S) 321 - 352

(N

Datenwort 235

Status der (S) 353 - 384

(n

Datenwort 236

Status der (S) 385 - 416

(n

Datenwort 237

Status der (S) 417 - 448

(N

Datenwort 238

Status der (S) 449 - 480

(N

Datenwort 239

Status der (S) 481 - 512

(N

Datenwort 240

Status der (S) 513 - 544

(N

Datenwort 241

Status der (S) 545 - 576

(n

Datenwort 242

Status der (S) 577 - 608

(n

Datenwort 243

Status der (S) 609 - 640

(N

Datenwort 244

Status der (S) 641 - 672

(N

Datenwort 245

Status der (S) 673 - 704

(N

Datenwort 246

Status der (S) 705 - 736

(N

Datenwort 247

Status der (S) 737 - 768

(N

Datenwort 248

Status der (S) 769 - 800

(N

Datenwort 249

Status der (S) 801 - 832

(N

Datenwort 250

Status der (S) 833 - 864

(N

Datenwort 251

Status der (S) 865 - 896

(N

Datenwort 252

Status der (S) 897 - 928

(N

Datenwort 253

Status der (S) 929 - 960

(N

Datenwort 254

Status der (S) 961 - 992

(n

Datenwort 255

Reserve

Hinweis: Die Virtuellen Eingdnge kdnnen geschrieben werden. Bei einem CamCon DC300 (V1 - 64)
oder CamCon 1756-DICAM (V1 - n je nach Backplane Einstellung) werden diese jedoch
mit den Daten des Ruckwandbus (bei S7 = PA bzw. bei ControlLogix local:O:0..n) befillt
und damit Uberschrieben.

Ausgabe: 15.08.2018
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Digitronic Die Datentabelle des CamCon
Automationsanlagen GmbH DC16/40/51/90/190/300 und 1756-DICAM

3.4. Datenbereich 203 - Systemparameter einstellen
Im Datenbereich 203 werden die Systemparameter eingestellt.

Achtung: Wird ein Parameter in diesem Bereich geschrieben wird das CamCon neu gestartet. Zur
Sicherheit sollte hier nur gedndert werden wenn die Maschine stillsteht.

Hinweis:  Wird der Nullpunkt des WegmeRsystems durch den Datenbereich 201 Datenwort O
eingestellt, so mufl3 nach dem schreiben dieses Bereichs der Nullpunkt neu eingestellt

werden.
Bereich 203 Systemparameter
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich
Datenwort O Gebertyp (r/w)
(sehen Sie Kapitel "3.4.1. Datenbereich 203 Datenword 0..7 -
Wegmelsystemparameter einstellen” zur Auswahl)
Datenwort 1 Sonderwegmef3system Typ (rlw)
Datenwort 2 Sonderwegmef3system Parameter 1 (rlw)
Datenwort 3 Sonderwegmel3system Parameter 2 (rlw)
Datenwort 4 Sonderwegmef3system Parameter 3 (rlw)
Datenwort 5 Sonderwegmel3system Parameter 4 (rlw)
Datenwort 6 Sonderwegmef3system Parameter 5 (rlw)
Datenwort 7 Sonderwegmel3system Parameter 6 (rlw)
Datenwort 8 Istwerthysterese (0-125, O=ausgeschaltet) (rlw)
Datenwort 9 V-Max (0..9999) (r/'w)
max. Inkremente je Zyklus zur Geberiiberwachung
Datenwort 10 Getriebemultiplikator (-99999..+99999) (rlw)
Datenwort 11 Getriebedivisor (1..99999) (rlw)
Datenwort 12 Wegmelsystemtyp (O=rot; 1=lin) (riw)
Datenwort 13 Anfangswert f. lin. Wegmef3system (rlw)
Datenwort 14 Offset f. Wegmel3system (rlw)
Datenwort 15 Presetwert f. WegmeRsystem (rlw)
Datenwort 16 Preseteingang f. Wegmel3system (0..200) (rlw)
Datenwort 17 Nullspannungsfestigkeit des Presets (r/w)
ACHTUNG (0 = nicht nullspannungsfest; 1=nullspannungsfest)
Datenwort 18 Geschwindigkeitsfaktor (1..9999999) (rlw)
Datenwort 19 100%-Geschwindigkeitswert (1..10000) (rlw)
Datenwort 20 Geschwindigkeitsgenauigkeit (1..999) (rlw)
Datenwort 21 Umschaltmode der Anzeige (O=auto;1=Speed;2=P0s.) (rlw)
Datenwort 22 Eingang zur Umschaltung der Anzeige (0..200) (rlw)
Datenwort 23 Kabelldnge in Meter (0..1000) (rlw)
Datenwort 24 Sollzykluszeit des CamCon in ys (rlw)
Datenwort 25 Sicherheitsausgang (0..200) (rlw)
Datenwort 26 Istwert Sendestatus (0=Aus, 1=Gray, 2=Bin, 3=Ext.) (rlw)
Datenwort 27 Drehrichtungsausgang (0..200) (rlw)
Datenwort 28 Stillstandsausgang (0..200) (riw)
Datenwort 29 Geschwindigkeitshysterese (1..10000) (rlw)
Datenwort 30 Anzahl der Nockenschaltwerk Eingange (P)(0..200) (rlw)
Datenwort 31 Anzahl der Nockenschaltwerk Ausgénge (N)(0..200) (rlw)
Datenwort 32 Anzahl der Ausgange mit Totzeitkompensation (0..200) (rlw)
Datenwort 33 Eingang fur Tastatursperrung (0..200) (rlw)
Datenwort 34 Anzahl Eingénge fur externe Programmanwahl (0..16) (rlw)
Datenwort 35 1. Eingang fir externe Programmanwahl (0..200) (rlw)
Datenwort 36 Programmanwahlmodus (O=langsam, 1=direkt, 2=auf Istwert) | (r/w)
Datenwort 37 Istwert der Programmanwahl bei Mode 2 (rlw)
Datenwort 38 Anzahl Analogausgénge (0..14) (rlw)
Datenwort 39 Analogspeedausgabe (0=Nein, 1=Ja) (riw)
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Automationsanlagen GmbH DC16/40/51/90/190/300 und 1756-DICAM
Bereich 203 Systemparameter
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) maglich

Datenwort 40 Anzahl interne Analogausgénge (0,1 oder 2) (nur DC40 und (r/'w)
51)

Datenwort 41 Offset fur internen Analog Ausgang 1 (nur DC40 und 51) (rlw)

Datenwort 42 Offset fur internen Analog Ausgang 2 (nur DC40 und 51) (rlw)

Datenwort 43 Faktor fur internen Analog Ausgang 1 (nur DC40 und 51) (rlw)

Datenwort 44 Faktor fur internen Analog Ausgang 2 (nur DC40 und 51) (rlw)

Datenwort 45 SPS - Logik - Modul (0O=aus, 1=ein, 2=ein / remanent) (rlw)

Datenwort 46 Anzahl Hardware Eingénge (1)(0..200) (r/w)
Hinweis:

Bei CP16 ist dies die Summe der Hardware Eingange +
Anzahl der CP16 Eingénge (siehe DB205, DW5).
Datenwort 47 Anzahl Hardware Ausgange (O)(8..200) (r/w)
Hinweis:

Bei CP16 ist dies die Summe der Hardware Ausgange +
Anzahl der CP16 Ausgange (siehe DB205, DW6).

Datenwort 48 Anzahl SPS-Merker (M)(0..248) (rlw)
Datenwort 49 Anzahl SPS-X-Merker (X)(0..248) (rlw)
Datenwort 50 Anzahl SPS-Timer-Z&hler (0..200) (rlw)
Datenwort 51 Anzahl SPS-V-Eingénge (V)(0..200) (rlw)
Datenwort 52 Anzahl SPS-S-Eingénge (S)(0..96) (rlw)
Datenwort 53 Master-Programm-Status (O=aus; 1=ein) (rlw)
Datenwort 54 Master-Programm-Nr: (0..32767) (rlw)
Datenwort 55 Master-Programm-Ausgang 1-32 (als Bitmuster) (rlw)
Datenwort 56 Master-Programm-Ausgang 33-64 (Bit = 1 = Masterausgang) | (r/w)
Datenwort 57 Master-Programm-Ausgang 65-96 (rlw)
Datenwort 58 Master-Programm-Ausgang 97-128 (rlw)
Datenwort 59 Master-Programm-Ausgang 129-160 (rlw)
Datenwort 60 Master-Programm-Ausgang 161-192 (rlw)
Datenwort 61 Master-Programm-Ausgang 193-224 (rlw)
Datenwort 62 Master-Programm-Ausgang 225-256 (rlw)
Datenwort 63 DC300_Mode (0/1 = Prozessalarm aus/ein) (rlw)
Datenwort 64 Anzahl der Schieberegister im SPS - Logik - Modul (0..200) (rlw)
Datenwort 65 Maximale Lange eines Schieberegisters im SPS - Logik - (r/'w)
Modul (0..999999)
Datenwort 66 Eingang zur Freigabe der Nockenausgéange (0..200) (r/'w)

Sollte nur bei Geraten ohne SPS Anbindung (DC16 + DC51)
und ohne SPS - Logik - Modul verwendet werden.

Datenwort 67 Eingangsnummer zur Error Quittierung (rlw)
Datenwort 68 Anzahl der méglichen NLT Tabellen (nicht lineare Totzeiten) | (r/w)
Datenwort 69 Hysterese des V<>0 Ausgangs in % der V/R Hysterese (DD29)] (r/w)
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3.4.1. Datenbereich 203 Datenword 0..7 - WegmeRsystemparameter einstellen
Bereich 203 Systemparameter WegmefRsystem
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich
Datenwort O Wegmelsystemtype: (riw)

0 = 256 SSI Singelturn Gray

1 = 360 SSI Singelturn Gray

2 =512 SSI Singelturn Gray

3 = 1000 SSI Singelturn Gray

4 = 1024 SSI Singelturn Gray

5 = 2048 SSI Singelturn Gray

6 = 4096 SSI Singelturn Gray

7 = 8192 SSI Singelturn Gray

8 = AWA/SSI 8 Bit

9 = AWA/SSI 12Bit

10 = 4096x4096 SSI Multiturn 4096Imp.= 1 Turn
11 = 4096x4096 SSI Multiturn 4096Imp.= 2 Turn
12 = 4096x4096 SSI Multiturn 4096Imp.= 4 Turn
13 = 4096x4096 SSI Multiturn 4096Imp.= 8 Turn
14 = 4096x4096 SSI Multiturn 4096Imp.= 16 Turn
15 = 4096x4096 SSI Multiturn 8192Imp.= 2 Turn
16 = 4096x4096 SSI Multiturn 8192Imp.= 4 Turn
17 = 4096x4096 SSI Multiturn 8192Imp.= 8 Turn
18 = 4096x4096 SSI Multiturn 8192Imp.= 16 Turn
19 = 4096x4096 SSI Multiturn 8192Imp.= 32 Turn
20 = 4096x4096 SSI Multiturn 8192Imp.= 64 Turn
OXFFFFFFFF (-1) = SonderwegmefRsystem (siehe Datenwort 1)

Hinweis: Bei CamCon DC190 mit Firmware Version ab 3/2016
kann die SSI - Schnittstelle (nur SSI) des DC190
Nockenschaltwerks von "Encoder 1 SSI" auf
"Encoder 2 SSI" bzw. Interface B umgeschaltet
werden. Dies wird durch das Bit 30 dieses
Datenwortes gesteuert.

Zum Beispiel:

0x40000001 = 360 SSI Singelturn Gray auf Interface B
0x40000007 = 8192 SSI Singelturn Gray

0x40000014 = 4096x4096 SSI Multiturn 8192Imp.= 64 Turn

Fur ein Sonderwegmel3system auf Interface B (Encoder 2 SSI)
muf3 das Bit low sein.

OXFFFFFFFF (-1) = Sonderwegmelsystem 1. SSI - Interface
OXBFFFFFFF (-1.073.741.825) = Sonderwegm. 2. SSI - Interface

Die Auswahl der 2. SSI - Schnittstelle als Wegmel3systemeingang
wird nicht remanent abgespeichert und geht bei einem Neustart
verloren.

Datenwort 1 Sonderwegmel3systemtyp (r'w)
0=SslI

1 = Parallel

2 = Inkremental

3 = Multi

4=PLL

5=Timer

6 = RS232

7 = AG615

8 =SIM

9 = HIPER

10 = SSI2 (erweiterte Einstellungen fur SSI Wegmel3system)

Achtung: Dieses Datenword darf nur als Block gemeinsam mit
den Wadrtern 0 bis 7 geschrieben werden.
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3.4.1.1. Datenword 0..7 - Son

derwegmefl3system SSI

Bereich 203
Datenwort bzw. Offset

Systemparameter Sonderwegmef3system SSI
lesen(r) / schreiben(w) maglich

Datenwort 0 OXFFFFFFFF (-1) oder OXBFFFFFFF fur Encoder 2 im DC190 | (r/w)
Datenwort 1 0 = Sonderwegmef3system SSI (rlw)
Datenwort 2 Auflésung in Bits des CamCon’s (rlw)
Datenwort 3 Offset in Bit (LSB) an der Auswertung startet (rlw)
Datenwort 4 Kappung in WegmeRsystem Auflésung (riw)
Datenwort 5 Bitposition des Errorbits (meist LSB des Mel3systems +1) (rlw)
Datenwort 6 frei (rlw)
Datenwort 7 frei (r/w)
3.4.1.2. Datenword 0..7 - Sonderwegmelsystem Parallel
Bereich 203 Systemparameter Sonderwegmefl3system Parallel
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich
Datenwort 0 OXFFFFFFFF (-1) (rlw)
Datenwort 1 1 = Sonderwegmel3system Parallel (rlw)
Datenwort 2 Auflésung (rlw)
Datenwort 3 Eingang ab (rlw)
Datenwort 4 Mode (0 = Gray; 1 = Binér) (rlw)
Datenwort 5 frei (rlw)
Datenwort 6 frei (rlw)
Datenwort 7 frei (r/w)
3.4.1.3. Datenword 0..7 - Sonderwegmef3system Inkremental
Bereich 203 Systemparameter Sonderwegmefl3system Inkremental
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich
Datenwort 0 OXFFFFFFFF (-1) (rlw)
Datenwort 1 2 = Sonderwegmef3system Inkremental (rlw)
Datenwort 2 Auflésung (rlw)
Datenwort 3 Vorteiler (rlw)
Datenwort 4 Clearmode (rlw)
Datenwort 5 frei (rlw)
Datenwort 6 frei (rlw)
Datenwort 7 frei (r/w)
3.4.1.4. Datenword 0..7 - SonderwegmefRsystem (MULTI)turn
Bereich 203 Systemparameter Sonderwegmef3system Multiturn
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) maglich
Datenwort 0 OXFFFFFFFF (-1) oder OXBFFFFFFF fur Encoder 2 im DC190 | (r/w)
Datenwort 1 3 = Sonderwegmef3system Multiturn (rlw)
Datenwort 2 Auflésung (rlw)
Datenwort 3 Turns (rlw)
Datenwort 4 Teiler (rlw)
Datenwort 5 frei (rlw)
Datenwort 6 frei (rlw)
Datenwort 7 frei (r/w)
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3.4.1.5. Datenword 0..7 - Son

derwegmeRsystem (P)hase - (L)ock - (L)oop

Bereich 203
Datenwort bzw. Offset

Systemparameter Sonderwegmef3system Phase - Lock - Loop
lesen(r) / schreiben(w) maglich

Datenwort 0 OXFFFFFFFF (-1) (rlw)
Datenwort 1 4 = Sonderwegmef3system PLL (rlw)
Datenwort 2 Impulse je Eingangsimpuls (riw)
Datenwort 3 Anzahl der Impulse je Umdrehung (rlw)
Datenwort 4 Error - Fenster (rlw)
Datenwort 5 Impul - Eingangsnummer (rlw)
Datenwort 6 Clear - Eingangsnummer (rlw)
Datenwort 7 Synchron - Ausgangsnummer (r/w)
3.4.1.6. Datenword 0..7 - Sonderwegmefsystem Timer in Millisekunden
Bereich 203 Systemparameter Sonderwegmef3system Timer
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich
Datenwort 0 OXFFFFFFFF (-1) (rlw)
Datenwort 1 5 = Sonderwegmel3system Timer (rlw)
Datenwort 2 Auflésung (Gesamtzeit) (riw)
Datenwort 3 Zeit je Schritt in ms (rlw)
Datenwort 4 Halt-Eingang (rlw)
Datenwort 5 Clear-Eingang (rlw)
Datenwort 6 frei (rlw)
Datenwort 7 frei (r/w)
3.4.1.7. Datenword 0..7 - Sonderwegmefsystem AG615 mit Nutzen bzw. Turns
Bereich 203 Systemparameter Sonderwegmef3system AG615
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) maglich
Datenwort 0 OXFFFFFFFF (-1) oder OXBFFFFFFF fur Encoder 2 im DC190 | (r/w)
Datenwort 1 7 = Sonderwegmef3system AG615 (rlw)
Datenwort 2 Auflésung (rlw)
Datenwort 3 Nutzen bzw. Turns (rlw)
Datenwort 4 frei (rlw)
Datenwort 5 frei (rlw)
Datenwort 6 frei (rlw)
Datenwort 7 frei (r/w)
3.4.1.8. Datenword 0..7 - Sonderwegmefsystem Geschwindigkeits (SIM)ulation
Bereich 203 Systemparameter Sonderwegmef3system Speed Simulation
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) maglich
Datenwort 0 OXFFFFFFFF (-1) (rlw)
Datenwort 1 8 = Sonderwegmel3system Simulation (rlw)
Datenwort 2 Auflésung (rlw)
Datenwort 3 Impulse pro Sekunde (r/'w)
Beispiel:
Auflésung 8192 Impulse mit 300 Umdrehugen die Minute.
Impulse pro Sekunde = 300 min-1 / 60 Sek. * 8192 Impulse
Datenwort 4 Halt-Eingang (rlw)
Datenwort 5 Clear-Eingang (rlw)
Datenwort 6 frei (rlw)
Datenwort 7 frei (r/w)
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3.4.1.9. Datenword 0..7 - SonderwegmefRsystem (HIPER)face
Bereich 203 Systemparameter Sonderwegmef3system Hiperface
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) maglich
Datenwort 0 OXFFFFFFFF (-1) (rlw)
Datenwort 1 9 = Sonderwegmelsystem Hiperface - Inkremental mit (r/'w)
Roll-Over Funktion.
Datenwort 2 Vormultiplikator (r'w)
Datenwort 3 Vordivisor (rlw)
Datenwort 4 Auflésung (rlw)
Datenwort 5 Clearmode (rlw)
Datenwort 6 frei (rlw)
Datenwort 7 frei (r/w)

3.4.1.10. Datenword 0..7 - Sonderwegmel3system SSI2 flir erweiterte Einstellungen

Bereich 203 Systemparameter Sonderwegmef3system SSI2
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich

Datenwort O OXFFFFFFFF (-1) oder OXBFFFFFFF fur Encoder 2 im DC190 | (r/w)

Datenwort 1 10 = SonderwegmelfRsystem SSI2 (rlw)

Datenwort 2 Aufldsung in Bits des CamCon’s (rlw)

Datenwort 3 Offset in Bit (LSB) an der Auswertung startet (rlw)

Datenwort 4 Bitposition des Wegmel3system zur freineren (r/'w)
Geschwindigkeits - auswertung (meist LSB des MelRsystems)

Datenwort 5 Bitposition des Errorbits (meist LSB des Mel3systems +1) (rlw)

Datenwort 6 Bitposition des Ist - Error: 3 Bits (z.B. Out of Range Bit bei (r/'w)
Balluf BTL5 = Bit 3 Magnet Fehler)

Datenwort 7 Mode (Gray = 0/ Bindr = 1) (r/w)

Ausgabe: 15.08.2018 Seite: 27/36



Digitronic

Automationsanl agen GmbH

Die Datentabelle des CamCon

DC16/40/51/90/190/300 und 1756-DICAM

3.5. Datenbereich 204 - Analoge Nockenausgéange parametrieren

Bereich 204 Analoge Nockenausgénge parametrieren
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) maglich

Datenwort O Minimum Analogwert 1 (r'w)
Datenwort 1 Maximum Analogwert 1 (r'w)
Datenwort 2 Interpolation Analog 1 (O=aus / 1=ein) (rlw)
Datenwort 3 Disable Eingang Anal.Nocken 1 (0..200) (rlw)
Datenwort 4 Disable Wert Anal.Nocken 1 (rlw)
Datenwort 5 Verstarkung (Gain) Analog 1 (riw)
Datenwort 6 Offset (16Bit)+- Analog 1 (rlw)

Datenwort 7..90 " " 2..13 (r/w)
Datenwort 91 Minimum Analog 14 (r'w)
Datenwort 92 Maximum Analog 14 (r/w)
Datenwort 93 Interpolation Analog 14 (O=aus / 1=ein) (r/w)
Datenwort 94 Disable Eingang Anal.Nocken 14 (0..200) (r/w)
Datenwort 95 Disable Wert Anal.Nocken 14 (r/w)
Datenwort 96 Verstérkung (Gain) Analog 14 (r/w)
Datenwort 97 Offset (16Bit)+- Analog 14 (r/w)

3.6. Datenbereich 205 - Geratekonfiguration, Gesamtléschen, Fehler-Quittung, EE-Lock,

CP16

Bereich 205 Gerétekonfiguration
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich

Datenwort O Geratenummer des CamCon fir serielle Schnittstelle (0..63) (rlw)

Datenwort 1 Gesamtléschung (w)
Wird hier ein OXFFFFFFFF (-1) geschrieben, wird der gesamte
Speicher des CamCon geldscht.

Datenwort 2 Hardware Reset (w)
Wird hier ein OXFFFFFFFF (-1) geschrieben, wird das
CamcCon neu gestartet.

Hinweis: Dieser Befehl wird nicht quittiert.

Datenwort 3 Ist - bzw. Auserror quittieren (w)
Wird hier ein OXFFFFFFFF (-1) geschrieben, so wird eine
Quittierung einer am CamCon anliegenden Fehlermeldung
versucht.

Datenwort 4 EEProm Lock (0 = unlock / 1 = lock) (r/w)
Wird das EEProm gelock = 1 so werden alle anschlie3end
programmierten Daten nur noch ins RAM geschrieben. Wird
die Spannung ausgeschaltet, so werden diese geldscht.

Achtung:
Nach einer Gesamtléschung wird auch dieser Wert geléscht.

Datenwort 5 Anzahl Hardware Eingénge (0..200) ohne CP16 (rlw)

Datenwort 6 Anzahl Hardware Ausgange (8..200) ohne CP16 (rlw)

Datenwort 7 CP Typ bzw. Bustype (r/w)
0 = kein CP
1 =CP16/P/IO

Datenwort 8 Profibus DP Adresse wenn CP Typ =1 (r/'w)
Hinweis:

Die neue DP Adresse wird erst nach Power UP verwendet.

Datenwort 9 Anzahl der vom CP16 simulierten Eingdnge wenn CP Typ = 1 | (r/w)

Datenwort 10 Anzahl der vom CP16 simulierten Ausgénge wenn CP Typ = 1 | (r/w)

Datenwort 11 Kommunikationsmode (r/'w)
0 = CamBUS 1 = Standard 9600 Baud
2 = Multiuser 3=S5-L1
4 = 3964(R) (4Byte) 5 = 3964(r) (2Byte) 38400 Baud

Datenwort 12 CamCon Option (0O=keine/1=SPS/2=SPS+Textanz/...) (n
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3.7. Datenbereich 206..209 - Sollwerte im SPS - Logik - Modul

Wird in einem Netzwerk des SPS - Logik - Moduls eine Timer - , Counter - oder Schieberegister
Funktion verwendet, so kdnnen die entsprechenden Sollwerte durch den Datenbereich 206 bis 209
geandert werden. Hierzu mul3 die Position des Netzwerks im SPS - Logik - Modul bekannt sein. Liegt
der Timer z.B. im Bereich O005 = Hardwareausgang Nummer 5, so muf3 im Datenbereich 206 das
Datenwort 4 zum Schreiben oder Lesen des Sollwerts verwendet werden.

3.7.1. Datenbereich 206 - Sollwerte im Bereich O des SPS - Logik - Moduls

Bereich 206
Datenwort bzw. Offset

Sollwerte im Bereich O des SPS - Logik - Moduls
lesen(r) / schreiben(w) méglich

Datenwort O

Sollwert Ausgang 0001

bei Timer: Vorgabe Zeit in 0.1ms

bei Counter: Vorgabe Zahlwert

bei Schieberegister: Lange des Schieberegisters in Schritte
Hinweis:

Beim Schreiben von Timer und Counter Werten wird der
betreffende Timer oder Counter zurtick gesetzt !

Bei Veranderung der Schieberegisterlange kénnen Signale
mehrmalig oder gar nicht kommen !

(r/w)

Datenwort 1 Sollwert Ausgang 0002 (rlw)
n n n (r/W)
Datenwort 198 Sollwert Ausgang 0199 (rlw)
Datenwort 199 Sollwert Ausgang 0200 (r/w)
3.7.2. Datenbereich 207 - Sollwerte im Bereich P des SPS - Logik - Moduls
Bereich 207 Sollwerte im Bereich P des SPS - Logik - Moduls
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) maglich
Datenwort O Sollwert Ausgang P001 (rlw)
Datenwort 1 Sollwert Ausgang P002 (rlw)
n n n (r/W)
Datenwort 990 Sollwert Ausgang P991 (rlw)
Datenwort 991 Sollwert Ausgang P992 (r/w)
3.7.3. Datenbereich 208 - Sollwerte im Bereich M des SPS - Logik - Moduls
Bereich 208 Sollwerte im Bereich M des SPS - Logik - Moduls
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich
Datenwort O Sollwert Ausgang M001 (rlw)
Datenwort 1 Sollwert Ausgang M002 (rlw)
n n n (r/W)
Datenwort 990 Sollwert Ausgang M991 (rlw)
Datenwort 991 Sollwert Ausgang M992 (r/w)
3.7.4. Datenbereich 209 - Sollwerte im Bereich X des SPS - Logik - Moduls
Bereich 209 Sollwerte im Bereich X des SPS - Logik - Moduls
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich
Datenwort O Sollwert Ausgang X001 (rlw)
Datenwort 1 Sollwert Ausgang X002 (rlw)
n n n (r/W)
Datenwort 990 Sollwert Ausgang X991 (rlw)
Datenwort 991 Sollwert Ausgang X992 (r/w)
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3.8. Datenbereich 210..213 - Istwerte im SPS - Logik - Modul

Wird in einem Netzwerk des SPS - Logik - Moduls eine Timer - , Counter - oder Schieberegister
Funktion verwendet, so kann der aktuelle Istwert durch den Datenbereich 210 bis 213 gelesen oder
auch geéndert werden. Hierzu muR3 die Position des Netzwerks im SPS - Logik - Modul bekannt sein.
Liegt der Counter z.B. im Bereich M0O01 = Merker Nummer 1, so muf3 im Datenbereich 212 das
Datenwort 0 zum Schreiben oder Lesen des Istwerts verwendet werden.

3.8.1. Datenbereich 210 - Istwerte im Bereich O des SPS - Logik - Moduls

Bereich 210
Datenwort bzw. Offset

Istwerte im Bereich O des SPS - Logik - Moduls
lesen(r) / schreiben(w) méglich

Datenwort O Istwert Ausgang O001 (r/w)
bei Timer: Aktuelle Zeit des Timers in 0.1ms
bei Counter: Aktueller Zahlwert
bei Schieberegister: Nur das Schreiben einer 0 ist mdglich,
hierdurch werden alle Bits im
Schieberegister geldscht.
Hinweis:
Beim Schreiben von Timer und Counter Istwerten darf der
betreffende Sollwert nicht tber - bzw. unterschritten werden.
Datenwort 1 Istwert Ausgang O002 (rlw)
3 3 3 (r/w)
Datenwort 198 Istwert Ausgang 0199 (rlw)
Datenwort 199 Istwert Ausgang O200 (r/w)
3.8.2. Datenbereich 211 - Istwerte im Bereich P des SPS - Logik - Moduls
Bereich 211 Istwerte im Bereich P des SPS - Logik - Moduls
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich
Datenwort 0 Istwert Ausgang P001 (rlw)
Datenwort 1 Istwert Ausgang P002 (rlw)
3 3 3 (r/w)
Datenwort 990 Istwert Ausgang P991 (rlw)
Datenwort 991 Istwert Ausgang P992 (r/w)
3.8.3. Datenbereich 212 - Istwerte im Bereich M des SPS - Logik - Moduls
Bereich 212 Istwerte im Bereich M des SPS - Logik - Moduls
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich
Datenwort 0 Istwert Ausgang M00O1 (rlw)
Datenwort 1 Istwert Ausgang M002 (rlw)
3 3 3 (r/w)
Datenwort 990 Istwert Ausgang M991 (rlw)
Datenwort 991 Istwert Ausgang M992 (r/w)
3.8.4. Datenbereich 213 - Istwerte im Bereich X des SPS - Logik - Moduls
Bereich 213 Istwerte im Bereich X des SPS - Logik - Moduls
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich
Datenwort 0 Istwert Ausgang X001 (rlw)
Datenwort 1 Istwert Ausgang X002 (rlw)
3 3 3 (r/w)
Datenwort 990 Istwert Ausgang X991 (rlw)
Datenwort 991 Istwert Ausgang X992 (r/w)
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3.9. Datenbereich 214 - Multi - bzw. Mehrfach Nockenprogrammierung

Durch diesen Datenbereich lassen sich auf einer Nocken - bzw. Ausgangsspur automatisch mehrere
Nocken in einem bestimmten Abstand programmieren. Beachten Sie das jeweils alle Parameter
(6 Worte) geschrieben werden missen.

Bereich 214 Multi - bzw. Mehrfach Nockenprogrammierung
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich
Datenwort O Multinockenprogrammierung Type 1 (w)
Programmnummer auf der die Nocken programmiert werden.
Datenwort 1 Ausgangsnummer auf der die Nocken programmiert werden. (w)
Datenwort 2 Nockenlénge (w)
Datenwort 3 Startpunkt ab dem die Programmierung beginnt. (w)
Datenwort 4 Endpunkt an dem die Programmierung endet. (w)
Datenwort 5 Offset zwischen Ausschaltpunkt und Einschaltpunkt der (w)
nachsten Nocke.
Datenwort 6 Multinockenprogrammierung Type 2 (in Prozent %) (w)
Programmnummer auf der die Nocken programmiert werden.
Datenwort 7 Ausgangsnummer auf der die Nocken programmiert werden. (w)
Datenwort 8 Anteil der Nocke in Prozent die eingeschaltet (high) ist. (w)
Datenwort 9 Startpunkt der Programmierung, Anfang des ersten high Teils. | (w)
Datenwort 10 Endpunkt der Programmierung, Ende des letzten low Teils. (w)
Datenwort 11 Anzahl der Nocken zwischen Startpunkt und Endpunk. (w)
3.10. Datenbereich 215 - Analogiiberwachung Hullkurve lesen
Bereich 215 Analogiiberwachung Hiillkurve lesen
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich
Datenwort 0..4 Belegung auf Anfrage. (riw)
Datenwort 16..215 Belegung auf Anfrage. (N
Datenwort 216..255 frei -
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3.11. Datenbereich 216 - Verknlipfung im SPS - Logik - Modul programmieren u. lesen

Durch diesen Datenbereich lassen sich die Verknipfungen im SPS - Logik - Modul des CamCons
lesen und programmieren. Zum Lesen und Programmieren einer Verknipfung muf3 zuvor das
gewiinschte Netzwerk durch Schreiben des Datenworts O ausgewéhlt werden. Fur die zu
schreibenden Werte in dieser Tabelle sehen Sie bitte Kapitel 14 im SPS - Logik - Modul Handbuch

http://lwww.digitronic.com/ftp/sps.pdf oder Best.Nr.: H-SPS.

Achtung: Wird eine Verknupfung oder eines der Datenworte 2..5 geéndert, so wird der
entsprechende Funktionsbaustein neu gestartet.
Bereich 216 Verknupfung im SPS - Logik - Modul programmieren / lesen
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) maglich

Datenwort O Auswahl des Netzwerks durch Bereich (O,P,M,X) + Nummer. (w)

0=0, P=256, M=512, X=768 + Nummer. z.B. M010 = 521

Hinweis:

Ab der Firmware von 8/2008 wurde der SPS - Bereich fur P, M

und X auf 992 Netzwerke erweitert. Die zuséatzlichen Adressbits

fur diese Netzwerknummer werden im Bit 10 + 11 gespeichert.

Der Netzwerktype (OPMX) bleibt zur Kompatibilitat in den Bit 8+9.
Datenwort 1 Funktionsbaustein Type (r/'w)

Standard = 0, SR-FlipFlop = 1, Daten-FlipFlop = 2 ... usw.
Datenwort 2 Wert 1 = Sollwert fir Timer und Counter oder (r/'w)

Wert 1 = Meldnummer bei Textanzeige oder

Wert 1 = Lange des Schieberegisters
Datenwort 3 Wert 2 = Reset Feld fir Counter oder (r/w)

Wert 2 = TZK Einschalten fur Schieberegister
Datenwort 4 Wert 3 = TZK Ausschalten fir Schieberegister oder (r/'w)

Wert 3 = Einschaltzeit im Mode 2
Datenwort 5 Schieberegisterausgang - Mode der Totzeitkompensation (r/'w)

0 = Totzeitkompensation fir Ein - und Ausschalten gleich.

1 = Totzeitkompensation fur Ein - und Ausschalten ungleich.

2 = Weg - Zeit - Ausgang mit Totzeitkompensation.
Datenwort 6 Symbol 0/ Strompfad 0 (rlw)
Datenwort 7 Symbol 1/ Strompfad O (rlw)
Datenwort 8 Symbol 2 / Strompfad 0 (rlw)
Datenwort 9 Symbol 3/ Strompfad 0 (rlw)
Datenwort 10 Symbol 4 / Strompfad 0 (r/w)
Datenwort 11 Symbol 5/ Strompfad 0 (r/w)
Datenwort 12 Symbol 0/ Strompfad 1 (r/w)
Datenwort 13 Symbol 1/ Strompfad 1 (rlw)
Datenwort 14 Symbol 2 / Strompfad 1 (r/w)
Datenwort 15 Symbol 3/ Strompfad 1 (r/w)
Datenwort 16 Symbol 4 / Strompfad 1 (rlw)
Datenwort 17 Symbol 5/ Strompfad 1 (r/w)
Datenwort 18 Symbol 0/ Strompfad 2 (r/w)
Datenwort 19 Symbol 1 / Strompfad 2 (r/w)
Datenwort 20 Symbol 2 / Strompfad 2 (rlw)
Datenwort 21 Symbol 3/ Strompfad 2 (r/w)
Datenwort 22 Symbol 4 / Strompfad 2 (r/w)
Datenwort 23 Symbol 5/ Strompfad 2 (rlw)
Datenwort 24 Symbol 0/ Strompfad 3 (rlw)
Datenwort 25 Symbol 1/ Strompfad 3 (r/w)
Datenwort 26 Symbol 2 / Strompfad 3 (rlw)
Datenwort 27 Symbol 3/ Strompfad 3 (rlw)
Datenwort 28 Symbol 4 / Strompfad 3 (rlw)
Datenwort 29 Symbol 5/ Strompfad 3 (rlw)
Datenwort 30 Symbol 0/ Strompfad 4 (rlw)
Datenwort 31 Symbol 1/ Strompfad 4 (rlw)
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Bereich 216 Verknipfung im SPS - Logik - Modul programmieren / lesen

Datenwort bzw. Offset

lesen(r) / schreiben(w) méglich

Datenwort 32 Symbol 2 / Strompfad 4 (r/w)
Datenwort 33 Symbol 3/ Strompfad 4 (r/w)
Datenwort 34 Symbol 4 / Strompfad 4 (rlw)
Datenwort 35 Symbol 5/ Strompfad 4 (r/w)

3.12. Datenbereich 217 - 10 Router programmieren

Durch diesen Datenbereich [aRt sich die Hardware des CamCon auf spezielle Konfigurationen

einstellen.
Bereich 217 IO Hardwarerouter einstellen / lesen
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich

Datenwort O Positon des Modules in Kette des externen Interfaces (rlw)
Datenwort 1 Status (r/w)

Bit:0 = 0 Modul geléscht (r) / [6schen (w)

Bit:0 = 1 Modul vorhanden (r) / anlegen (w)

Bit:1 = 1 CamCon Neustart ausfuhren (w)
Datenwort 2 Hardware-1D der Baugruppe z.B. DC16 10 = 0x650 hex (rlw)
Datenwort 3 I/O Byte Zuordnung der Baugruppe zu den CamCon E/As (rlw)
Datenwort 4 I/O Byte Zuordnung der Baugruppe zu den CamCon E/As (rlw)
Datenwort 5 I/O Byte Zuordnung der Baugruppe zu den CamCon E/As (rlw)
Datenwort 6 I/0O Byte Zuordnung der Baugruppe zu den CamCon E/As (riw)
Datenwort 7 I/O Byte Zuordnung der Baugruppe zu den CamCon E/As (rlw)
Datenwort 8 I/0O Byte Zuordnung der Baugruppe zu den CamCon E/As (riw)
Datenwort 9 I/0O Byte Zuordnung der Baugruppe zu den CamCon E/As (riw)
Datenwort 10 I/O Byte Zuordnung der Baugruppe zu den CamCon E/As (rlw)
Datenwort 11 I/O Byte Zuordnung der Baugruppe zu den CamCon E/As (rlw)
Datenwort 12 I/O Byte Zuordnung der Baugruppe zu den CamCon E/As (rlw)
Datenwort 13 I/O Byte Zuordnung der Baugruppe zu den CamCon E/As (rlw)
Datenwort 14 I/O Byte Zuordnung der Baugruppe zu den CamCon E/As (rlw)
Datenwort 15 I/O Byte Zuordnung der Baugruppe zu den CamCon E/As (rlw)
Datenwort 16 I/O Byte Zuordnung der Baugruppe zu den CamCon E/As (rlw)

Datenwort 17..19 frei -
Datenwort 20..36 DC300 + 1756-DICAM Backplan Router (r/'w)

oder

CamCon CP16/P/IO I/O Zuordnung.

Belegung auf Anfrage
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Durch diesen Datenbereich a3t sich die erweiterte Hardware des CamCon DC190 bzw. die EtherCat
Schnittstelle einstellen bzw. lesen.

Bereich 217 IO Hardwarerouter einstellen / lesen
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) moglich
Hinweis:
Angaben zur EtherCat Schnittstelle gelten nur fir DC190
Datenwort 256 / Bit 0 - 15  |Anzahl der Hardware Module des CamCon + Ext.Inf. (QSM) (N
Datenwort 256 / Bit 16 - 31 |Anzahl der eingestellten EtherCat Module (N
Datenwort 257 / Bit 0 - 15  |Status der EtherCat Schnittstelle )
0 = OK bzw. kein Fehler
Datenwort 257 / Bit 16 -31 |Anzahl der gefundenen EtherCat Module (N
Datenwort 258 / Bit 0 - 15 |Hardware ID des 1. E/A Moduls (rlw)
Datenwort 258 / Bit 16 - 31 |0 = Modul Léschen (w)
1 = Ubernahme der Hardware 1D bzw. speichern des Moduls
66 = EtherCat neu synchronisieren
Datenwort 259 1. Konfigurationsbereich Modul 1 (rlw)
Datenwort 260 2. Konfigurationsbereich Modul 1 (rlw)
Datenwort 261 3. Konfigurationsbereich Modul 1 (rlw)
Datenwort 262 4. Konfigurationsbereich Modul 1 (rlw)
Datenwort 263 5. Konfigurationsbereich Modul 1 (rlw)
Datenwort 264 6. Konfigurationsbereich Modul 1 (rlw)
Datenwort 265 7. Konfigurationsbereich Modul 1 (rlw)
Datenwort 266 8. Konfigurationsbereich Modul 1 (rlw)
Datenwort 267 9. Konfigurationsbereich Modul 1 (rlw)
Datenwort 268 10. Konfigurationsbereich Modul 1 (rlw)
Datenwort 269 11. Konfigurationsbereich Modul 1 (rlw)
Datenwort 270 12. Konfigurationsbereich Modul 1 (rlw)
Datenwort 271 13. Konfigurationsbereich Modul 1 (riw)
Datenwort 272 14. Konfigurationsbereich Modul 1 (rlw)
Datenwort 273 15. Konfigurationsbereich Modul 1 (rlw)
Datenwort 274 16. Konfigurationsbereich Modul 1 (rlw)
Datenwort 275 reseve -
Datenwort 276 Hardware ID des 2. E/A Moduls (rlw)
bis 3 (rlw)
Datenwort 4348 Konfigurationsbereich Modul 255 (r/w)
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3.14. Datenbereich 218 - Direkter EE-Prom Datenspeicher Zugriff

Durch diesen Datenbereich &Rt sich der EE - Prom bzw. Nocken - und Programmspeicher des
CamCon lesen und schreiben. Er ist nur zum internen Gebrauch durch Digitronic bestimmt.

' Achtung: Wird dieser Datenbereich beschrieben sind Datenverluste méglich.

3.15. Datenbereich 219 - NLT Tabelle einstellen

Durch diesen Datenbereich 1&Rt sich die NLT - Tabelle (nicht - lineare - Totzeit) lesen und schreiben.
3.16. Datenbereich 221 - WZS - digitale Uberwachung einstellen

Durch diesen Datenbereich 1&Rt sich der digitale WZS (Werk - Zeug - Schutz) einstellen.

3.17. Datenbereich 222 - WZS - analog Uberwachung einstellen

Durch diesen Datenbereich 1&Rt sich der analoge WZS (Werk - Zeug - Schutz) einstellen.

3.18. Datenbereich 223 - Trend - Funktion

Durch diesen Datenbereich [aRt sich die Trend - Funktion (Logik - Analysator) des CamCon einstellen
und die erfassten Signale auslesen.
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3.19. Datenbereich 241..254 - Analoge Nocken 1..14 programmieren / lesen

Im Datenbereich 241 bis 254 werden die Analognocken 1 bis 14 im aktuellen Programms
programmiert und gelesen. Die Bereichsnummer minus 240 entspricht hierbei der
Analogausgangsnummer.

Bereich 241..254 Analoge Nocken 1..14 programmieren / lesen
Datenwort bzw. Offset lesen(r) / schreiben(w) méglich
Datenwort 0 frei -
Datenwort 1 Stitzpunkt 1 (rlw)
Datenwort 2 Analogwert 1 (rlw)
Datenwort 3 Stitzpunkt 2 (rlw)
Datenwort 4 Analogwert 2 (rlw)
Datenwort 5 Stitzpunkt 3 (rlw)
Datenwort 6 Analogwert 3 (rlw)
Datenwort 7..250 ) 4..125 (r'w)
Datenwort 251 frei -
Datenwort 252 frei -
Datenwort 253 frei -
Datenwort 254 Anzahl zur Zeit belegter Stiitzpunkte (N
Datenwort 255 frei -
Hinweis:

- Der Stitzpunkt und der Analogwert missen immer gemeinsam Ubertragen werden (min. 8 Byte)
Achtung: Bei DigiWEB, kann abhangig vom Tranport Protokoll, die Ubertragen mehrerer Nocken
in Blocken erfolgen. Hierdurch kdnnten Stitzpunkte verloren gehen. Achten Sie auf die
128 Byte Grenze und Ubertragen Sie nur max. 16 Nocken je Befehl.

- Zum Anlegen einer neuen analogen Nocke, beschreiben Sie eine leere Nocke.
- Eine leere analoge Nocke liefert beim Lesen einen Stitzpunkt von 0x80000000 Hex.

- Soll eine Nocke geéndert werden, so ist an der Positon der alten Nocke (Nockennummer) der
neue Stitzpunkt und Analogwert zu Ubertragen.

- Eine analoge Nocke wird geldscht wenn der Stitzpunkt und der Analogwert auf 0x80000000 Hex
gesetzt wird.

- Méochten Sie die gesamte analog Nockenspur neu programmieren und alle vorhandenen Nocken
I6schen, so Ubertragen Sie mindestens 2 Nocken am Stick (16Byte) beginnend mit der ersten
Nocke.
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