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Datenprotokoll Digitronic
CamCon DC16/40/50/90/115 Automationsanlagen GmbH

Zur Beachtung

Dieses Handbuch entspricht dem Stand des CamCon Nockenschaltwerk vom 1.12.1998. Die Firma
Digitronic Automationsanlagen GmbH behaélt sich vor, Anderungen, welche eine Verbesserung der Qualitét
oder der Funktionalitat des Geréates zur Folge haben, jederzeit ohne Vorankiindigung durchzufiihren.

Die Bedienungsanleitung wurde mit grotmdoglicher Sorgfalt erstellt, dennoch koénnen Fehler nicht
ausgeschlossen werden. Fir Hinweise, die eventuelle Fehler in der Bedienungsanleitung betreffen, sind wir
dankbar.

Haftung

(1) Der Verkaufer haftet fur von ihm oder dem Rechtsinhaber zu vertretende Schéaden bis zur H6he des
Verkaufspreises. Eine Haftung fir entgangenen Gewinn, ausgebliebene Einsparungen, mittelbare Schéden
und Folgeschaden ist ausgeschlossen.

(2) Die obigen Haftungsbeschrankungen gelten nicht fur zugesicherte Eigenschaften und Schéden, die auf
Vorsatz oder grober Fahrlassigkeit beruhen.

Schutz

Das CamCon Nockenschaltwerk und dieses Handbuch sind urheberrechtlich geschiitzt. Alle Rechte sind
vorbehalten. Weder das CamCon Nockenschaltwerk, noch dieses Dokument, dirfen in Teilen oder im
Ganzen kopiert, fotokopiert, reproduziert, Ubersetzt oder tibertragen werden auf irgendwelche elektronische
Medien oder maschinenlesbare Formen, ohne vorherige schriftiche Genehmigung durch die Firma Digitronic
Automationsanlagen GmbH.

Hinweis: Die Gerate der CamCon Serie haben keine integrierte Echtzeituhr.
Der Jahrtausendwechsel verursacht daher keine Probleme.

Hinweis: CamCon ist eingetragenes Markenzeichen der Firma Digitronic Automationsanlagen GmbH.

Hinweis: Die Gerate der CamCon Serie erfillen die Normen hinsichtlich elektromagnetischer
Vertraglichkeit: EN 55011, EN 55022, EN 55024 Teil 2, EN 50082 Teil 2, ENV 50140,
VDE 0843 Teil 2, VDE 0843 Teil 4, VDE 0871, VDE 0875 Teil 3 ("N"), VDE 0875 Teil 11,
VDE 0877 Teil 2, IEC 801 Teil 3, IEC 801 Teil 2, IEC 801 Teil 4, IEC 801 Teil 5.
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1. Allgemeines

Elektronische Nockenschaltwerke werden seit langer Zeit erfolgreich in der Industrie eingesetzt. Die Firma
DIGITRONIC Automationsanlagen GmbH entwickelt, fertigt und vertreibt elektronische Nockenschaltwerke
unter dem Seriennamen CamCon. Alle Gerate der CamCon - Serie sind mit einer RS232 oder einer RS485
Schnittstelle ausgeristet. Als Kommunikationsprotokoll wird ein Digitronic eigenes Datenprotokolle
verwendet. Hierliber hat ein PC oder eine andere Steuerung die Mdglichkeit Daten zu transferieren, Befehle
und Funktionen auszufihren.

2. Kommunikationsprotokolle der CamCon Geréte

Die Gerate der CamCon Serie stellen insgesamt finf verschiedene Kommunikationsprotokolle zur
Verfigung. Diese sind 1. = "Cam-BUS", 2. = "Standard", 3. = "Multiuser", 4. = "S5-L1".und 5. =
"3964R". Diese Kommunikationsprotokolle stellen nur den Transportranmen fir die eigentlichen Daten zur
Verfuigung. Alle funf Kommunikationsprotokolle arbeiten sowohl in der RS232 Punkt zu Punkt Kommunikation
als auch in der RS485 BUS Kommunikation. Die Daten selbst werden auf ASCII Zeichen Basis Ubertragen,
so daf? mit einem normalen Terminal die Kommunikation mitverfolgt werden kann.

2.1. Das "Standard" Kommunikationsprotokoll

Der Standard Kommunikationsmode arbeitet als Punkt zu Punkt Kommunikation. Das heif3t, es kénnen
maximal 2 Gerate miteinander verbunden werden. Die Baudrate betragt hierbei: 9600 / 8 / n /1. Dieses
Kommunikationsprotokoll ist das einfachste Protokoll. Es besteht nur aus den Befehlen mit den Nutzdaten
und der Prifsumme im ASCII Zeichen Betrieb.

Hinweis: Zum Auslesen und Schreiben der EEPROM - Daten durch den Befehl "?EE" oder "IEE" wird in
diesem Protokoll jedoch aus Geschwindigkeitsgrinden auf eine Binaribertragung der Daten
zurick gegriffen. Hierbei ist darauf zu Achten das die Zeichen <CR> oder <ESC> immer mit
einem voran gestellten <ESC> Zeichen gesendet wird. Dieses <ESC> wird nicht zur Prifsumme
hinzu addiert.

2.2. Das "Multiuser" Kommunikationsprotokoll

Dieses Protokoll mussen Sie verwenden, wenn Sie ein oder mehrere CamCon Nockenschaltwerke, Uber
einen RS485 BUS durch einen PC oder eine andere Steuerung programmieren mochten. Die Baudrate
betragt hierbei: 38400 / 8 / n / 1. Zusétzlich zu den Befehlen, den Nutzdaten und der Prifsumme verlangt
dieses Protokoll drei vorangestellten Bytes. Diese sind:

1.Byte: 0x40+nr1 Eigene User - bzw. Geratenummer + 0x40h
2.Byte: 0x80+nr2 Ziel User - bzw. Geratenummer + 0x80h
3.Byte: 0xcO+blknr Blocknummer zur Vermeidung von Doppelbefehlen.

Jede Komponente sendet in jedem Fall zuerst die Eigene (nrl), dann die Zielgerdtenummer (nr2) aus.
Befehle und Fragen sind numeriert (blknr) und werden unter gleicher Nummer beantwortet. Bei
wiederholtem Empfang eines Befehles oder einer Frage unter gleicher Nummer wird lediglich die alte
Antwort wiederholt ohne den Befehl oder die Frage ein zweites mal auszufiihren. Diese Bytes werden nicht
zur Checksumme hinzu addiert!

Hinweis: Zum Auslesen und Schreiben der EEPROM - Daten durch den Befehl "?EE" oder "IEE" wird in
diesem Protokoll jedoch aus Geschwindigkeitsgrinden auf eine Binaribertragung der Daten
zurick gegriffen. Hierbei ist darauf zu Achten das die Zeichen <CR> oder <ESC> immer mit
einem voran gestellten <ESC> Zeichen gesendet wird. Dieses <ESC> wird nicht zur Prifsumme
hinzu addiert.
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2.3. Das "Cam-BUS" Kommunikationsprotokoll

Diese Kommunikationsportokoll erlaubt eine Multimasteranbindung mit Selbstkonfiguration. Es arbeitet nach
dem Tokenprinzip und muf3 verwendet werden wenn Sie ein oder mehrere CamCon Nockenschaltwerke, von
verschiedenen Stellen aus programmieren oder anzeigen wollen. Dies ist z.B. der Fall, wenn Sie das
CamCon, die Tochteranzeige CD10 und den PC Uber den RS485 BUS miteinander kommunizieren lassen
wollen. Die Baudrate betrégt hierbei: 38400 / 8 / n / 1. Die Befehle und die Nutzdaten werden im Protokoll
verpackt und dem gewiinschtem Geréate zugesendet. Hierzu ist, wie beim Multiuserprotokoll, fir jedes Geréat
eine eigene User - bzw. Gerdtenummer notwendig.

Achtung: Bei dieser Einstellung missen alle CamCon Geréte sowie ein eventuell angeschlossener PC mit
einer RS485 Schnittstelle und einer Software ab Dezember 1996 ausgestattet sein.

2.3.1. Cam-BUS Normalverkehr

Master Source User Dest User |Beschreibung
Token 1 |® OxA5 Token
Token 2 | ® 0x37 Token
Dl Dn ® 0x00+Sour ce- User
Dl Dn ® 0x00+Sour ce- User
ACKn oder ® 0x40+Sour ce- User (Transnit voll)
NAKNn 0x80+Sour ce- User (Transnit |eer)
TO ® 0x00+Dest - User
- | ACKn oder 0x40+Dest - User (Receive | eer)
- NAKn 0x80+Dest - User (Receive voll)
LEN ® Lange Soure-Transm t buffer
DATEN ® Dat a Source-Transm t buffer
(repeat LEN)
CHK1 ® Bl ockbit (0x80 / 0x00) +

(Upper 7 Bit) Checksumre
(ab Byte LEN + Daten)
CHK2 ® (Lower 8 Bit) Checksumre
0x80+Dest - User

wenn Bl ock enpfangen

2

2.3.2. Cam-BUS Initialisierungsphase

Master Slave Beschreibung
64 x ® Transmtter
Br eak 2 Byte aktiv, 2 Byte passiv
60ms+x 60ms+x x = Usernunmer * Tickertime
warten warten
Rl Dn ® 0xQ0+Sear chnurmmer
-~ | ACKn 0x40+Dest - User
- ACKn Bei ei gener Nunmer mitsenden
- ab RID Loop ®
bis alle User
er kannt
(130 mal | NI T=0k)

1. Eine Tabelle, die in der Initialisierungsphase aufgebaut wird, enthélt alle angeschlossenen User, die vom
Master mit dem Token angesprochen werden.

2. Sollte ein User innerhalb einer gewissen Zeit (ca. 1250ms) nicht abgefragt werden, versucht er das
laufende Protokoll mit einer Initialisierungsphase zu unterbrechen.

3. Die Checksumme enthalt ein Blockbit, das nach erfolgreichem Transfer toggelt. Damit werden
Blockwiederholungen ausgeschlossen. Die Blockbits fiir alle User werden in Tabellen gespeichert.

4. Bei "Empfangsbuffer belegt" wird eine Queue angelegt (Verschachtlungstiefe 4). Damit wird verhindert,
das ein Sender einen Empfanger voll blockiert.
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2.4. Das "S5 - L1" Kommunikationsprotokoll

Diese Einstellung wird verwendet, wenn Sie das CamCon Geréat Uber eine Siemens S5 CPU mit S5-L1
Schnittstelle programmieren mdchten. Es handelt sich hierbei um eine Punkt zu Punkt Kommunikation die
das Siemens L1 Protokoll als Basis verwendet. Es kdnnen maximal das CamCon als Master und die
Siemens S5 CPU als Slave miteinander verbunden werden. Zur Programmierung des CamCon durch einen
Fremdsteuerung ist diese Kommunikationsprotokoll nicht geeignet.

2.5. Das "3964R" Kommunikationsprotokoll

Diese Einstellung wird verwendet, wenn Sie das CamCon Gerat Uber die Rechnerkopplung 3964R
programmieren mdchten. Es handelt sich hierbei um eine Punkt zu Punkt Kommunikation die das Protokoll
3964R als Basis verwendet. Es kdnnen maximal das CamCon als Slave und eine SPS als Master
miteinander verbunden werden (z.B. Siemens S5 CPU oder eine S7 300 mit CP340).

2.6. Einstellung des Kommunikationsprotokolls am CamCon

Jedes Gerat im RS485 BUS benétigt beim Cam-BUS - und Multiuserprotokoll eine eigene User - bzw.
Geratenummer.

Im CamCon Nockenschaltwerk wird das Kommunikationsprotokoll und die Gerdtenummer unter dem
Hauptmenlpunkt "4 Geréatekonfiguration" im Untermenupunkt "3 Geratekonfiguration" im Menupunkt
"Ser.Mode" und "Geréatenr" eingestellt.

}un+|4urn+|un'nrnu
. n=ze lvergake
1 Anzeige = GEEumtlDEEhun-

£ Proarammisrun 3 Leroatekonf iguratico
Sustemeinste | lung 9 ]

I Get ||+|-|-||r|1' | S |'I+|||r|

prache
B Beputzertexte
SPS Konfiguration

Seite: 10 Ausgabe: Mar. 99



Digitronic Datenprotokoll
Automationsanlagen GmbH CamCon DC16/40/50/90/115

3. Die elektrische Verbindung
3.1. RS232 Verbindung

Als Kabelverbindung genlgt eine 1 zu 1 Verbindung der Signale: TxD, RxD und GND.

CamCon

3.2. RS485 Verbindung

Als Verbindung bendtigen Sie eine 2 pol. RS485 Schnittstelle mit einem Pegelwandler zum PC.

Pin 1,4 AbschluRwiderstande
Pin 2 B (-)
Pin 3 A(+)
Pin 5 Masse
Pin 6-9 nicht belegt.
CamCon
CamCon Schnittstellen Wanodler
RS485 / RS232 N N
_ ={1|Rl TxD|2 H=—] G
{ % =l 2|B- T/R|7 G -
- 3 (At RxD|3 HC (=
= 4[R2 T/R|4 | (=
\ / = 5 J- J- 3 _< s J \ 7 r-_
i ~r ~
L L L
CamCon - - B
nE
CamCon
Beachten Sie: Bei der RS485 Schnittstelle miissen im AnschluRstecker fiir das erste und letzte

Gerét einer Kette die Pins 1 und 2, sowie die Pins 3 und 4 gebriickt werden, um
die Daten- und Empfangsleitung einwandfrei abzuschlieRen. Dazu sind im Geréat an
Pin 1 und Pin 4 entsprechende AbschlufRwiderstande vorgesehen.
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4. Aufbau der Befehle und Fragen
4.1. Aufbau einer Anfrage

Eine Anfrage wird immer mit einem '?' eingeleitet. Wird die Frage verstanden, so werden die
entsprechenden Daten in den nachfolgend beschriebenen Formaten zurlickgesendet.

Beispiel einer Anfrage:

Der PC sendet:

1.Byte: 7' Einleitung der Fragesequenz

2.Byte: T 1. Buchstabe zur Typisierung der Anfrage
3.Byte: 'F 2. Buchstabe zur Typisierung der Anfrage
4 Byte: 'G' 3. Buchstabe zur Typisierung der Anfrage
5.Byte: W' 4. Buchstabe zur Typisierung der Anfrage
6.Byte: 'G' 5. Buchstabe zur Typisierung der Anfrage
7.Byte: ‘4! 1. Checksummenbyte (Upper 4Bit)
8.Byte: 'C' 2. Checksummenbyte (Lower 4Bit)
9.Byte: <CR> 0dh = Kennung fiir Satzende

10.Byte: <LF> Oah = Kennung fiir Satzende

CamCon antwortet:

1.Byte: " Einleitung der Antwortsequenz

2.Byte: I 1. Buchstabe zur Typisierung der Antwort
3.Byte: ' 2. Buchstabe zur Typisierung der Antwort
4 Byte: 'G' 3. Buchstabe zur Typisierung der Antwort
5.Byte: ‘W' 4. Buchstabe zur Typisierung der Antwort
6.Byte: 'G' 5. Buchstabe zur Typisierung der Antwort
7.Byte v 1. Byte der Daten

8.Byte v 2. Byte der Daten

9.Byte v 3. Byte der Daten

10.Byte v 4. Byte der Daten

11.Byte v 5. Byte der Daten

12.Byte 1 6. Byte der Daten

13.Byte '2' 7. Byte der Daten

14.Byte 7 8. Byte der Daten

15.Byte e 9. Byte der Daten

16.Byte v 10. Byte der Daten

17.Byte: 7' 1. Checksummenbyte (Upper 4Bit)
18.Byte: 'F 2. Checksummenbyte (Lower 4Bit)
19.Byte: <CR> 0dh = Kennung fiir Satzende

20.Byte: <LF> Oah = Kennung fiir Satzende
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4.2. Aufbau eines Befehls

Eine Aufforderung oder ein Befehl wird immer mit einem 'I' eingeleitet. Bei erfolgreicher Ausfihrung wird ein
OK in dem nachfolgend beschriebenen Format zuriickgesendet.

Beispiel einer Aufforderung oder eines Befehls:

Der PC sendet:

1.Byte: is Einleitung der Befehlssequenz

2.Byte: I 1. Buchstabe zur Typisierung des Befehls
3.Byte: ' 2. Buchstabe zur Typisierung des Befehls
4 Byte: ‘0 3. Buchstabe zur Typisierung des Befehls
5.Byte 'R’ 4. Buchstabe zur Typisierung des Befehls
6.Byte ‘#' 1. Byte der Daten

7.Byte ‘#' 2. Byte der Daten

8.Byte ‘#' 3. Byte der Daten

9.Byte ‘#' 4. Byte der Daten

10.Byte ‘#' 5. Byte der Daten

11.Byte 6. Byte der Daten

12.Byte ‘#' 7. Byte der Daten

13.Byte ‘#' 8. Byte der Daten

14.Byte V' 9. Byte der Daten

15.Byte 10. Byte der Daten

17.Byte: '0' 1. Checksummenbyte (Upper 4Bit)
18.Byte: 7' 2. Checksummenbyte (Lower 4Bit)
19.Byte: <CR> 0dh = Kennung fiir Satzende

20.Byte: <LF> Oah = Kennung fiir Satzende

CamcCon sendet:

1.Byte: " Einleitung der Antwortsequenz

2.Byte: I 1. Buchstabe zur Typisierung der Antwort
3.Byte: ' 2. Buchstabe zur Typisierung der Antwort
4 Byte: ‘o' 3. Buchstabe zur Typisierung der Antwort
5.Byte: 'R’ 4. Buchstabe zur Typisierung der Antwort
6.Byte: ‘o' 1 Buchstabe von OK

7.Byte: 'K' 2 Buchstabe von OK

8.Byte: 'F 1. Checksummenbyte (Upper 4Bit)
9.Byte: ‘B’ 2. Checksummenbyte (Lower 4Bit)
10.Byte: <CR> 0dh = Kennung fiir Satzende

11.Byte: <LF> Oah = Kennung fiir Satzende
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4.3. Checksumme

Die Checksumme errechnet sich aus der invertierten bindren Addition aller Bytes bis ausschlie3lich der
Checksumme selbst und der Endkennung. z.B.:

2 = 3Fh

I = 49h

'F' = 46h

'G' = 47h

‘W' = 57h

'G' = 47h

Summe:B3h

Invertierung: 4Ch = Checksumme

4.3.1. ICO Checksumme ausschalten

Der PC sendet: ICO<CR><LF>

CamCon antwortet: :COOK<CR><LF>

Mit diesem Befehl werden die Checksummenibertragungen abgeschaltet. Dies ist besonders im
Terminalbetrieb hilfreich.

4.3.2.1C1 Checksumme einschalten

Der PC sendet: IC1lcc<CR><LF>

CamCon antwortet: :C10Kcc<CR><LF>

Mit diesem Befehl werden die Checksummenibertragungen eingeschaltet. Dies ist fir den automatischen
Datenverkehr wichtig.

4.4. Der Syntax
Die zu Ubertragenden Daten sind nach folgendem System beschrieben:

gilt fir hexadezimale Zahlendaten in ASCI|

gilt fir hexadezimale Zahlendaten in ASCI|

gilt fur hexadezimale Zahlendaten in ASCI|

gilt fur hexadezimale Zahlendaten in ASCI|

gilt fur hexadezimale Zahlendaten in ASCI|

gilt fur hexadezimale Zahlendaten in ASCI|

gilt fur hexadezimale Zahlendaten in ASCI|

gilt fur hexadezimale Zahlendaten in ASCI|

gilt fur Textdaten in ASCII Zeichen

gilt fur Textdaten in ASCII Zeichen

gilt fur Textdaten in ASCII Zeichen

gilt fir bindre Datentbertragung

Beachten Sie: Bei der Binariibertragung im Standard - und Multiuserprotokoll werden die Zeichen
<CR> und <ESC> mit einem vorangestellten <ESC> gesendet. Dieses <ESC> wird nicht zur
Prifsumme hinzu addiert.

c gilt fur Checksummenbyte

<CR>  gilt fur Kennung Satzende

<LF> gilt fir Kennung Satzende

T wn -9 s<cNXX

Die Anzahl der zu Ubertragenden Zeichen halt sich starr an die nun folgende Auflistung.
4.5. Befehl oder Frage nicht verstanden
Wurde der Befehl oder die Frage vom CamCon nicht verstanden, antwortet das CamCon mit:

:Ztt.tt.tttt(Nullbyte)cc<CR><LF>= Tag.Monat.Jahr der EPROM Version.
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4.6. Fehlermeldungen des CamCon

Wurde beim Ausfiihren eines Befehls ein Fehler durch das CamCon festgestellt, so antwortet das CamCon
mit dem Befehl, der Meldung ERR und einer Fehlernummer im Long Hex Format.

CamCon antwortet z.B.: ‘EEERRFFFFFFD535<CR><LF>
dies entspricht der Fehlernummer: -43 = Blocknummern Reihenfolge bei |EE Befehl falsch.
4.6.1. Fehlernummern des CamCon beim Datentransfer

Fehlernr.: -1 Unbekannter Fehler.

Fehlernr.: -10 Ram Speicher zu klein fur Einstellung.
Fehlernr.: -12 = Wert der Totzeitkompensation zu grof3.
Fehlernr.: -20 EEPROM Speicher defekt.

Fehlernr.: -21 - 39 EEPROM Speicher voll.

Fehlernr.: -40 = Prufsummen Fehler im EEPROM Speicher.
Fehlernr.: -41 = Blocklange von Block 0000 bei !EE Befehl falsch.
Fehlernr.: -42 = L&schen des EEPROMSs nicht mdglich.

Fehlernr.: -43 = Blocknummern Reihenfolge bei |EE Befehl falsch.
Fehlernr.. -44 = Starten des CamCon nach |EE Befehl nicht mdglich.
Fehlernr.: -45 = Blocklange bei |EE Befehl falsch.

Fehlernr.: -46 = Daten Empfang nicht vollstandig.
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5. Allgemeiner Datenverkehr

Die nachfolgenden Fragen und Befehle sind nach dem Aufbau der Menus im CamCon gegliedert. Die
Beschreibung der einzelnen Funktionen, die durch die Befehle und Fragen ausgeldst werden, kdnnen Sie im
Handbuch des jeweiligen CamCon nachschlagen. Jedes Menii des CamCon’s finden Sie in den folgenden

Kapiteln wieder.
5.1. Anzeige Menu

5.1.1. ?ERR Status allgemein erfragen

Der PC sendet: ?ERRCcc<CR><LF>
CamCon antwortet: ‘ERRxxcc<CR><LF>
XX == Status OK
XX == Istwerterror 1
XX == Istwerterror 2
XX == Istwerterror 3
XX == Ausgangserror

xx == FF EEPROM Prifsummenfehler

5.1.2. IERR Errormeldung zuriicksetzen

Der PC sendet: IERRCC<CR><LF>

CamCon antwortet: ‘ERROKcc<CR><LF>
Ausgangs oder Istwerterror wird zurlickgesetzt.

5.1.3. 7AUTO Automatikanzeige des CamCon’s anfragen

Der PC sendet: ?AUTOCC<CR><LF>
CamCon antwortet:
fur Position: :AUTOPIttttttttttcc<CR><LF>
fir Geschwindigkeit: :AUTOSttttttttttcc<CR><LF>
tttttttttt == Text der Positions- oder Geschwindigkeitsanzeige

10 Zeichen inklusive Nullbyte
5.1.4. Ein - Ausgangs Status des Nockenschaltwerkes

5.1.4.1. ?ATAB Ausgangsstatus des Nockenschaltwerkes anfragen
Der PC sendet: ?ATABCC<CR><LF>
CamCon antwortet: :ATABXX....cC<CR><LF>

xx == stehen fir je 8 Ausgange

5.1.4.2. ?ETAB Eingangszustadnde des Nockenschaltwerkes anfragen
Der PC sendet: ?ETABCC<CR><LF>
CamCon antwortet: ‘ETABXX....cC<CR><LF>

xx == stehen fur je 8 Eingénge

Seite: 16
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5.1.5. Ein - Ausgangs Status der SPS

5.1.5.1. ?GASPSTAB SPS-Ausgangsstatus anfragen

Der PC sendet: ?GASPSTABCC<CR><LF>

CamCon antwortet: :GASPSTABXX....cC<CR><LF>
xx == stehen fir je 8 Ausgange

5.1.5.2. ?GESPSTAB SPS-Eingangsstatus anfragen

Der PC sendet: ?GESPSTABCC<CR><LF>

CamCon antwortet: :GESPSTABXX....cc<CR><LF>
xx == stehen fur je 8 Eingénge

5.1.5.3. ?GMSPSTAB SPS-Merkerstatus anfragen

Der PC sendet: ?GMSPSTABCCc<CR><LF>

CamCon antwortet: :GMSPSTABXX....cc<CR><LF>
xx == stehen fir je 8 Merker

5.1.5.4. ?GXSPSTAB SPS-XMerkerstatus anfragen

Der PC sendet: ?GXSPSTABCCc<CR><LF>

CamCon antwortet: :GXSPSTABXX....cc<CR><LF>
xx == stehen fur je 8 X-Merker

5.1.5.5. ?GVSPSTAB SPS- V-Eingangsstatus anfragen
Der PC sendet: ?GVSPSTABCC<CR><LF>
CamCon antwortet: :GVSPSTABXX....cC<CR><LF>

xx == stehen fur je 8 V-Eingénge

5.1.5.6. IGVSPSTAB SPS- V-Eingangsstatus &ndern

Der PC sendet: IGVSPSTABXX....cCCKCR><LF>
xx == stehen fur je 8 V-Eingénge

CamCon antwortet: :GVSPSTABOKcc<CR><LF>

5.1.5.7. ?GVSPSTAB SPS- S-Eingangsstatus anfragen
Der PC sendet: ?GSSPSTABCCc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GSSPSTABXX....ccC<CR><LF>

xx == stehen fur je 8 S-Eingénge

Ausgabe: Mar. 99
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5.1.6. Geschwindigkeit

5.1.6.1. ?BSPEED Geschwindigkeitsanzeige des CamCon’s unformatiert anfragen

Der PC sendet: ?BSPEEDcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :BSPEEDXXXXXXXXXXCC<CR><LF>
XXX == Geschwindigkeitsanzeige in HEX

5.1.6.2. ?SPEED formatierten Geschwindigkeitsstring anfragen

Der PC sendet: ?SPEEDcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :SPEEDttttttttttcc<CR><LF>

tttttttttt == formatierte Geschwindigkeit 10 Zeichen inklusive Nullbyte
5.1.7. Istwert

5.1.7.1. ?IGWG unformatierten Istwert anfragen

Der PC sendet: ?IGWGCcc<CR><LF>
CamCon antwortet: IGWGXXXXXXXXCC<CR><LF>
XXXXXXXX == unformatierter Istwert in HEX

5.1.7.2. ?IFGWG formatierten Istwert anfragen

Der PC sendet: ?IFGWGCcc<CR><LF>
CamCon antwortet: IFGWGttttttttttcc<CR><LF>
tttttttttt == formatierter Istwert 10 Zeichen inklusive Nullbyte

5.1.7.3. ?IREE physikalischen Istwert ohne Getriebe anfragen

Der PC sendet: ?IREEcc<CR><LF>
CamCon antwortet: JIREEXXXXXXXXCC<CR><LF>
XXXXXXXX == reeller Istwert

5.1.8. Programm

5.1.8.1. ?PAU aktuell angewé&hltes Programm anfragen

Der PC sendet: ?PAUCC<CR><LF>
CamCon antwortet: ‘PAUXxxxcc<CR><LF>
XXXX == aktuelle Programmnummer Werte O bis 32767

5.1.8.2. IPAU Programm anwahlen

Der PC sendet: IPAUXXXXCC<CR><LF>
XXXX == neue Programmnummer Werte 0 bis 32767
CamCon antwortet: :PAUOKcCc<CR><LF>

5.1.8.3. ?PNAME Programmname anfragen

Der PC sendet: ?PNAMEXxxXcC<CR><LF>
XXXX == Programmnummer Werte 0 bis 32767

CamCon antwortet: :PANAMExxxxttttttttttttttttttttttssSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSCC<CR><LF>
tttttetttttttettttttt == 1.Textzeile des Prog.Namens 22 Zeichen inklusive Nullbyte
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSS == 2.Textzeile des Prog.Namens 22 Zeichen inklusive Nullbyte

5.1.8.4. IPNAME Programmname &ndern

Der PC sendet: IPNAMEXxxxttttttttttttttttttttttSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSCC<KCR><LF>
XXXX == Programmnummer Werte O bis 32767
tttttetttttttettttttt == 1.Textzeile des Prog.Namens 22 Zeichen inklusive Nullbyte
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSS == 2.Textzeile des Prog.Namens 22 Zeichen inklusive Nullbyte
CamCon antwortet: :PANAMEOKCcCc<CR><LF>

5.1.9. 2UNIT Anfragen ob Geréat vorhanden

Der PC sendet: ?UNITcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :UNITxxcc<CR><LF>
XX == 0 = Geréate bereit zur Kommunikation
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5.2. Programmierungs Meni
5.2.1. Nocken programmieren

5.2.1.1. ?NF erste Nocke auf einem Ausgang suchen

Der PC sendet: ?NFxxxxyycc<CR><LF>
XXXX == Programmnummer Werte 0 bis 32767
yy == Ausgang Werte 0 bis 213
CamCon antwortet: INFXXXXXXXXYYYYYYYYyZZCC<CR><LF>
XOOKXXX == Einschaltpunkt der Nocke / Stutzpunkt der Analognocke
yyyyyyyy == Ausschaltpunkt der Nocke / Amplitude des Stitzpunktes
7z == 0 = keine nachfolgenden Nocken, 1 = noch weitere nachfolgende Nocken

5.2.1.2. ?NL letzte Nocke auf einem Ausgang suchen

Der PC sendet: ?NLcc<CR><LF>

CamCon antwortet: INLXXXXXXXXYYYYYYYYyZZCC<CR><LF>
XOOXXXX == Einschaltpunkt der Nocke / Stutzpunkt der Analognocke
YYYYYYYy == Ausschaltpunkt der Nocke / Amplitude des Stltzpunktes
2z == 0 = keine vorherige Nocken, 1 = noch weitere vorherige Nocken

5.2.1.3. ?NS Nocke nach Einschaltpunkt suchen

Der PC sendet: PNSXOXXXXXXCC<CR><LF>
XXOXXXXXX == Einschaltpunkt ab dem gesucht werden soll
CamCon antwortet: INSXXXXXXXXYYYYYYYYZZUUCC<CR><LF>
XOOXXXX == Einschaltpunkt der Nocke / Stutzpunkt der Analognocke
YYYYYYYy == Ausschaltpunkt der Nocke / Amplitude des Stltzpunktes
2z == 0 = keine vorherige Nocken, 1 = noch weitere vorherige Nocken
uu == 0 = keine nachfolgenden Nocken, 1 = noch weitere nachfolgende Nocken

5.2.1.4. ?NN né&chste Nocke auf einem Ausgang suchen

Der PC sendet: ?NNcc<CR><LF>
CamCon antwortet: INNXXXXXXXXYYYYYYYYyZZUUCC<CR><LF>
XOOXXXX == Einschaltpunkt der Nocke / Stutzpunkt der Analognocke
YYYYYYYy == Ausschaltpunkt der Nocke / Amplitude des Stltzpunktes
2z == 0 = keine vorherige Nocken, 1 = noch weitere vorherige Nocken
uu == 0 = keine nachfolgenden Nocken, 1 = noch weitere nachfolgende Nocken

5.2.1.5. ?NP vorherige Nocke auf einem Ausgang suchen

Der PC sendet: ?NPcc<CR><LF>
CamCon antwortet: INPXXXXXXXXYYYYYYYYZZUucc<CR><LF>
XOOXXXX == Einschaltpunkt der Nocke / Stutzpunkt der Analognocke
YYYYYYYy == Ausschaltpunkt der Nocke / Amplitude des Stltzpunktes
2z == 0 = keine vorherige Nocken, 1 = noch weitere vorherige Nocken
uu == 0 = keine nachfolgenden Nocken, 1 = noch weitere nachfolgende Nocken

5.2.1.6. ININS Nocke auf einem Ausgang einfligen

Der PC sendet: ININSxxxXyyzzzzzzzzuuuuuuuucc<CR><LF>
XXXX == Programmnummer Werte 0 bis 32767
yy == Ausgangsnummer Werte 0 bis 213
27777777 == Einschaltpunkt der Nocke / Stutzpunkt der Analognocke
uuuuuuuu == Ausschaltpunkt der Nocke / Amplitude des Stiitzpunktes
CamCon antwortet: ‘NINSOKcc<CR><LF>

5.2.1.7. INDEL Nocke auf einem Ausgang l6schen

Der PC sendet: INDELXxxxyyzzzzzzzzcc<CR><LF>
XXXX == Programmnummer Werte 0 bis 32767
yy == Ausgangsnummer Werte O bis 213
72777777 == Einschaltpunkt der Nocke die geldscht werden soll
bzw. Stiitzpunkt der Analognocke die geléscht werden soll
CamCon antwortet: ‘NDELOKcc<CR><LF>
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5.2.1.8. INC Nocke andern/programmieren
Der PC sendet: INCXXXXYYZZZZZZZZUuuUuuUUUVVWWWWWYWWWWWWWWCC<CR><LF>
XXXX == Programmnummer Werte 0 bis 32767
yy == Ausgang Werte 0 bis 213
27777777 == alter Einschaltpunkt der Nocke / alter Stitzpunkt der Analognocke
uuuuuuuu == alter Ausschaltpunkt der Nocke / alte Amplitude des Stiitzpunktes
VWWWWWY == neuer Einschaltpunkt der Nocke / neuer Stltzpunkt der Analognocke
wwwwwwww ==neuer Ausschaltpunkt der Nocke / neue Amplitude des Stiitzpunktes
CamCon antwortet: ‘NCOKcc<CR><LF>

Solle ein Ausgang (Nockenbahn) komplett geléscht werden, so mul3 ein alter Nockenwert von 0 bis 1 und
von 1 bis 0 gesendet werden. Der neue Ein - und Ausschaltpunkt muf3 hierbei jeweils einen Wert von 0
haben.

Beispiel: Der PC sendet: INC00010500000000000000010000000000000000cc<CR><LF>
Der PC sendet: INC00010500000001000000000000000000000000cc<CR><LF>

Bei Anaglognocken muf3 zum L&schen jeder gespeicherte Stiitzpunkt einzeln geléscht werden (sehen Sie
Befehl "INDEL").

5.2.2. Totzeitkompensation

5.2.2.1. ?TZK Totzeitkompensation anfragen

Der PC sendet: PTZKxxxxyycc<CR><LF>
XXXX == Programmnummer Werte 0 bis 32767
yy == Ausgang Werte 0 bis 199
CamCon antwortet: " TZKXXXXYYyyyyyyycc<CR><LF>
XXXX == Programmnummer Werte 0x0 bis Ox7FFF bei 0x8000 = globale Totzeiten
YYYYYYYy == Totzeitkompensation in 100us Schritten
5.2.2.2. 1TZK Totzeitkompensation andern
Der PC sendet: ITZKXXXXyyyyzzuuuuuuuucc<CR><LF>
XXXX == globale Programmnummer 0x8000 = globale Totzeiten / Ox0O=lokale Totzeiten
yyyy == lokale Programmnummer 0x0-0x7FFF = lokale Totzeiten
zz == Ausgang Werte 0 bis 199
uuuuuuuu == Totzeitkompensation in 100us
CamCon antwortet: :TZKOKcc<CR><LF>

5.2.3. 7ANAME Ausgangsname anfragen

Der PC sendet: ?ANAMEXxyyyyzzcc<CR><LF>
XX == steht fur die Sprache (0=Deutsch, 1= Englisch, 2=Franzdsisch usw.)
yyyy == glltig fir Programm oder 0x8000 gtiltig fur alle Programme
7z == Ausgangsnummer Werte 0 bis 213

CamCon antwortet: :ANAMEttttttttttttitttttcc<CR><LF>

tttttttttttttttttt == 18 Zeichen Namenstext inklusive Nullbyte

5.2.4. IANAME Ausgangsname einstellen

Der PC sendet: IANAMEXxxyyyyzzttttttttttttttttttcc<CR><LF>
XX == steht fur die Sprache (0=Deutsch, 1= Englisch, 2=Franzdsisch usw.)
yyyy == glltig fir Programm ( Ox0-Ox7FFF ) oder 0x8000 gultig fur alle Programme
7z == Ausgangsnummer Werte 0 bis 213
tttttttttttttttttt == 18 Zeichen Namenstext inklusive Nullbyte
CamCon antwortet: :ANAMEOKCcCc<CR><LF>
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5.2.5. IPDEL Programm I8schen
Der PC sendet: IPDELXxxxcc<CR><LF>

XXXX == Programmnummer Werte 0 bis 32767
CamCon antwortet: :PDELOKcc<CR><LF>

5.2.6. IPCPY Programm kopieren

Der PC sendet: IPCPYxxxxyyyycc<CR><LF>
XXXX == Ziel Programmnummer Werte 0 bis 32767
yyyy == Quell Programmnummer Werte 0 bis 32767
CamCon antwortet: :PCPYOKcc<CR><LF>

5.2.7. IPACPY Ausgangsspur kopieren

Der PC sendet: IPACPYxxxxyyzzcc<CR><LF>
XXXX == Programmnummer Werte 0 bis 32767
yy == Ziel Ausgangsnummer Werte 0 bis 213
zz == Quell Ausgangsnummer Werte O bis 213
CamCon antwortet: :PACPYOKcc<CR><LF>

5.2.8. IPT Testprogramm programmieren

Der PC sendet: IPTxxxxyycc<CR><LF>

XXXX == Programmnummer Werte O bis 32767

yy == Testprogramm Type O0=Lauflicht / 1=Nocken von 0 bis halber maximal Istwert.
CamCon antwortet: :PTOKcc<CR><LF>
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5.3. Systemeinstellungs Meni
5.3.1. WegmefRsystem

5.3.1.1. ?7GEBER WegmeRsystemnummer anfragen
Der PC sendet: ?GEBERCC<CR><LF>
CamCon antwortet: :GEBERXxxcc<CR><LF>
xx == 0x00 SSI Wegmelsystem 256 Gray Singleturn
xx == 0x01 SSI Wegmelsystem 360 Gray Singleturn
xx == 0x02 SSI Wegmelsystem 512 Gray Singleturn
xx == 0x03 SSI Wegmelsystem 1000 Gray Singleturn
xx == 0x04 SSI Wegmelsystem 1024 Gray Singleturn
xx == 0x05 SSI Wegmelsystem 2048 Gray Singleturn
xx == 0x06 SSI Wegmelsystem 4096 Gray Singleturn
xx == 0x07 SSI Wegmelsystem 8192 Gray Singleturn
xx == 0x08 Analog SSI Converter 8 Bit = 0..255
xx == 0x09 Analog SSI Converter 12 Bit = 0..4095
xx == OxO0A SSI Multiturn 4096 = 1Turns
xx == 0x0B SSI Multiturn 4096 = 2Turns
xx == 0x0C SSI Multiturn 4096 = 4Turns
XX == 0x0D SSI Multiturn 4096 = 8Turns
xx == OXOE SSI Multiturn 4096 = 16Turns
xx == OxOF SSI Multiturn 8192 = 2Turns
xx == 0x10 SSI Multiturn 8192 = 4Turns
xx == 0x11 SSI Multiturn 8192 = 8Turns
xx == 0x12 SSI Multiturn 8192 = 16Turns
xx == 0x13 SSI Multiturn 8192 = 32Turns
xx == 0x14 SSI Multiturn 8192 = 64Turns

xx == Oxff programmierbares Sonderwegmelsystem

5.3.1.2. IGEBER WegmefRsystemnummer anwéahlen
Der PC sendet: ?GEBERXxcc<CR><LF>
xx < 0xff  WegmeRsystem aus Epromliste siehe oben.
xx == Oxff programmierbares SonderwegmeRsystem
CamCon antwortet: :GEBEROKcCc<CR><LF>

5.3.1.3. ?GTXT1 1. Textzeile des Wegmelsystems anfragen
Der PC sendet: ?GTXT1lcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GTXTLttttttttttttttttttttttcc<CR><LF>
tetttttttttttttttttttt == 1. Textzeile des WegmeRsystems 22 Zeichen inklusive Nullbyte

5.3.1.4. ?GTXT2 2. Textzeile des Wegmelsystems anfragen
Der PC sendet: ?GTXT2cc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GTXT2ttttttttttttttttttttttcc<CR><LF>
tettttttttttttttttttt == 2. Textzeile des WegmeRsystems 22 Zeichen inklusive Nullbyte

5.3.1.5. ?GISTHYS Istwert Hysterese anfragen

Der PC sendet: ?GISTHYScc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GISTHYSxxcc<CR><LF>
XX == Istwert Hysterese O - 125

5.3.1.6. IGISTHYS Istwert Hysterese andern

Der PC sendet: IGISTHYSxxcc<CR><LF>
XX == Istwert Hysterese O - 125
CamCon antwortet: :GISTHYSOKCcc<CR><LF>
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5.3.1.7. ?GVMAX Maximale Inkremente pro Zyklus anfragen
Der PC sendet: ?GVMAXcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GVMAXXXXXCC<CR><LF>

XXxx == Maximale Inkremente pro Zyklus 0 - 9999

XXXX == inaktiv

5.3.1.8. IGVMAX Maximale Inkremente pro Zyklus andern

Der PC sendet: IGVMAXXXxXCC<CR><LF>
XXxx == Maximale Inkremente pro Zyklus 0 - 9999
XXXX == inaktiv

CamCon antwortet: :GVMAXOKCcCc<CR><LF>

5.3.1.9. ?IMUL Getriebe Multiplikator anfragen

Der PC sendet: ?IMULcCc<CR><LF>
CamCon antwortet: JIMULXXXXXXXXCC<CR><LF>
XOXXXXXX == Getriebemultiplikator. Bereich von -99999 bis -1 und 1 bis 99999

5.3.1.10. 'IMUL Getriebe Multiplikator &ndern

Der PC sendet: PIMULXXXXXXXXCC<CR><LF>
XOOXXXX == Getriebemultiplikator
CamCon antwortet: IMULOKcc<CR><LF>

5.3.1.11. ?IDIV Getriebe Divisor anfragen

Der PC sendet: ?IDIVcc<CR><LF>
CamCon antwortet: (IDIVXXXXXXXXCC<CR><LF>
XOXXXXK == Getriebedivisor. Bereich von 1 bis 99999

5.3.1.12. !IDIV Getriebe Divisor andern

Der PC sendet: ?IDIVXXXXXXXXCC<CR><LF>
XOOXXXXK == Getriebedivisor
CamCon antwortet: !IDIVOKcc<CR><LF>

5.3.1.13. ?IFOR Format des Istwerts anfragen

Der PC sendet: ?IFORcc<CR><LF>
CamCon antwortet: IFORttttttttttcc<CR><LF>
tttttttttt == Istwertformat 10 Zeichen inklusive Nullbyte

5.3.1.14. 'IFOR Format des Istwerts andern

Der PC sendet: IIFORttttttttttcc<CR><LF>
CamCon antwortet: IFOROKcc<CR><LF>
tttttttttt == Istwertformat 10 Zeichen inklusive Nullbyte
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5.3.1.15. Sonder - Wegmelsysteme

5.3.1.15.1. ?GSTYP Sonder-WegmefRsystem Type anfragen

Der PC sendet: ?GSTYPcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GSTYPxxtttttttttttttttttttttt
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSCC<CR><LF>
xx ==0 SSI WegmelRsystem
xx ==1 paralleles Wegmef3system
xx == 2 inkrementales Wegmelsystem
xx == 3 Mutiturn WegmefRsystem mit Getriebe
xx == 4 PLL Wegmelsystem
xx ==5 Timer WegmeRsystem
XX ==6 RS232 Wegmel3system

tetttttttttttttttttt 1. Textzeile des WegmeRsystems 22 Zeichen inklusive Nullbyte
SSSSSSSSSSSSSSSSSsssss 2. Textzeile des Wegmel3systems 22 Zeichen inklusive Nullbyte

5.3.1.15.2. ?GSSSI SSI WegmelRsystem Parameterblock anfragen

Der PC sendet: ?GSSSlcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GSSSIxxyyzzuuuuuuuucc<CR><LF>
XX == Anzahl der Bits des SSI Codes
yy == Bitoffset des SSI Codes
7z == Errorbit des SSI Codes
uuuuuuuu == Kappung des SSI Codes

5.3.1.15.3. IGSSSI SSI WegmefRsystem Parameterblock andern

Der PC sendet: IGSSSItttttttttttttttttttttt
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSXXYYZZUUVVWWWWWWCC<CR><LF>

tttttetttttttettttttt == 1. Textzeile 22 Zeichen inklusive Nullbyte
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSS == 2. Textzeile 22 Zeichen inklusive Nullbyte
XX == Wegmelsystemtype immer 0
yy == Anzahl der Bits des SSI Codes
zz == Bitoffset des SSI Codes
uu == Errorbit des SSI Codes
VWWWWWWY == Kappung des SSI Codes

CamCon antwortet: :GSSSIOKcc<CR><LF>

5.3.1.15.4. ?GSPAR paralleles WegmeRRsystem Parameterblock anfragen

Der PC sendet: ?GSPARCC<CR><LF>
CamCon antwortet: :GSPARXXYYYyyyyycc<CR><LF>
XX == 1.Eingang des parallelen Wegmef3systemtyps
YYYYYYYy == Aufldsung der parallelen Winkelcodieres
5.3.1.15.5. IGSPAR paralleles WegmeRsystem Parameterblock &ndern
Der PC sendet: IGSPARUttttttttttttttttettttt
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSXXYYzzzZZZ77ZCC<CR><LF>
tttttetttttttttttttt == 1. Textzeile 22 Zeichen inklusive Nullbyte
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSS == 2. Textzeile 22 Zeichen inklusive Nullbyte
XX == Wegmelsystemtype immer 1
yy == 1.Eingang des parallelen Wegme3systemtyps
77777777 == Auflésung der parallelen Winkelcodieres
CamCon antwortet: :GSPAROKcCc<CR><LF>
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5.3.1.15.6. ?GSINK inkrementales Wegmefsystem Parameterblock anfragen
Der PC sendet: ?GSINKcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GSINKxxyyyyyyyycc<CR><LF>
XX == Clearmode (0=C1&C2 / 1=/C1&C2 / 2=C1&/C2 usw.)
YYYYYYYy == Aufldsung des Winkelcodieres
cc == Vorteiler (0=*4 / 1=*2 | 2=*1 | 3=/2 | 4=/4)
5.3.1.15.7. IGSINK Inkrementaler WegmefRsystem Parameterblock dndern
Der PC sendet: IGSINKIttttttttttttttttttttt
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSXXYYZ22227727ZVWWCC<CR><LF>
tttttetttttttettttttt == 1. Textzeile 22 Zeichen inklusive Nullbyte
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSS == 2. Textzeile 22 Zeichen inklusive Nullbyte
XX == Wegmelsystemtype immer 2
yy == Clearmode (0=C1&C2 / 1=/C1&C2 / 2=C1&/C2 usw.)
27777777 == Aufldsung des Winkelcodieres
W == Vorteiler (0=*4 [ 1=*2 | 2=*1 | 3=/2 /4=/4)
CamCon antwortet: :GSINKOKcc<CR><LF>

5.3.1.15.8. 2GSMULTI Multiturn WegmeRsystem Parameterblock anfragen

Der PC sendet: ?GSMULTIcc<CR><LF>

CamCon antwortet: :GSSSIXXXXXXXXYYYYyzzzzCC<CR><LF>
XXX == Gesamtauflésung
yyyy == Multiplikator
2772z == Divisor

5.3.1.15.9. IGSMULTI Multiturn Wegmefsystem Parameterblock andern

Der PC sendet: IGSMULT Itttttttttttttttttttett
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSXXYYYYYYYYZZZZUUuuucc<CR><LF>

tttttetttttttettttttt == 1. Textzeile mit 22 Zeichen inklusive Nullbyte
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSS == 2. Textzeile mit 22 Zeichen inklusive Nullbyte
XX == Wegmelsystemtype immer 3
YYYYYYYy == Gesamtaufldsung
7777 == Multiplikator
uuuu == Divisor

CamCon antwortet: :GSMULTIOKcc<CR><LF>

5.3.1.15.10. ?GSPLL PLL Wegmefsystem Parameterblock anfragen

Der PC sendet: ?GSPLLcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GSPLLxxyyzzuuuuvwwwwwwwcc<CR><LF>
xx ==  Statusausgang fir PLL WegmefRsystem synchron
yy == Impulseingang fir PLL WegmeRsystem
zz == Cleareingang fur PLL Wegmef3system
uuuu == Auflésung von Initiatorimpulse zu Initiatorimpulse
ww == Gesamt Anzahl der Initiatorimpulse pro Umdrehung
WWWW == Fenster flir synchron

5.3.1.15.11. IGSPLL PLL Wegmefsystem Parameterblock &ndern

Der PC sendet: IGSPLLttttttttttttttettttttt
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSXXYYZZUUVVWWWWWwaaaacc<CR><LF>

tttttetttttttttttttt == 1. Textzeile 22 Zeichen inklusive Nullbyte
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSS == 2. Textzeile 22 Zeichen inklusive Nullbyte
xx == WegmeRsystemtype immer 4
yy == Statusausgang fiir PLL Wegmefsystem
zz == Impulseingang fir PLL WegmeRsystem
uu == Cleareingang fur PLL Wegmef3system
VW == Auflésung von Initiatorimpulse zu Initiatorimpulse
WWWW == Gesamt Anzahl der Initiatorimpulse pro Umdrehung
aaaa == Fenster flir synchron

CamCon antwortet: :GSPLLOKcCc<CR><LF>
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5.3.1.15.12. ?GSTIM Timer WegmelRsystem Parameterblock anfragen
Der PC sendet: ?GSTIMcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GSTIMXXXXXXXXYYYYYYYYyZZUUCC<CR><LF>
XXXXXXXX == Schrittgeschwindigkeit in ms
yyyyyyyy == Auflésung
72z == Halteingang fur Timer
uu== Cleareingang fur Timer

5.3.1.15.13. IGSTIM Timer WegmeRsystem Parameterblock &ndern

Der PC sendet: IGSTIMCtttttttttttttttttttttt
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSXXYYYYYYYYZ27777777ZUuvvec<CR><LF>
tttttetttttttettttttt == 1. Textzeile 22 Zeichen inklusive Nullbyte
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSS == 2. Textzeile 22 Zeichen inklusive Nullbyte
XX == Wegmelsystemtype immer 5
YYYYYYYy == Schrittgeschwindigkeit in ms
77777777 == Auflosung
uu == Halteingang fur Timer
W == Cleareingang fur Timer
CamCon antwortet: :GSTIMOKcc<CR><LF>

5.3.1.15.14. Das RS232 WegmelRsystem

Dieses WegmefRsystem kann Uber die serielle Schnittstelle nicht eingestellt oder gelesen werden.
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5.3.2. Weganpassung

5.3.2.1. ?WLIN Wegmelisystemtyp anfragen
Der PC sendet: ?WLINcc<CR><LF>
CamCon antwortet: ‘WLINxxcc<CR><LF>
xx == Qrotatorisch
xx == 1linear

5.3.2.2. IWLIN WegmeRsystemtyp andern
Der PC sendet: ?WLINxxcc<CR><LF>
xx == Qrotatorisch
xx == 1linear
CamCon antwortet: ‘WLINOKcc<CR><LF>

5.3.2.3. ?WANF Anfangswert fur lineares WegmefRsystem anfragen

Der PC sendet: ?WANFcc<CR><LF>
CamCon antwortet: "WANFXXXXXXXXCC<CR><LF>
XXOXXXXX == Anfangswert flir lineares Wegmef3system

5.3.2.4. IWANF Anfangswert fir lineares WegmefRsystem andern

Der PC sendet: IWANFXXXXXXXXCC<CR><LF>
XXOXXXXX == Anfangswert flir lineares Wegmef3system
CamCon antwortet: ‘WANFOKcc<CR><LF>

5.3.2.5. ?WNULLV Offset anfragen

Der PC sendet: ?WNULLVcc<CR><LF>
CamCon antwortet: "WNULLVXXXXXXXXCC<CR><LF>
XOOXXXXK == Offset

5.3.2.6. \WNULLV Offset andern

Der PC sendet: IWNULLVXXXXXXXXCC<CR><LF>
XOOXXXXK == Offset
CamCon antwortet: ‘WNULLVOKcc<CR><LF>

5.3.2.7. ?WPRE Presetwert anfragen

Der PC sendet: ?WPREcc<CR><LF>
CamCon antwortet: ‘WPREXXxxxxxxcc<CR><LF>
XOOXXXX == Presetvorgabe

5.3.2.8. \WPRE Presetwert &ndern

Der PC sendet: PWPREXXXXXXXXCC<KCR><LF>
XOOXXXX == Presetvorgabe
CamCon antwortet: ‘WPREOKCcc<CR><LF>

5.3.2.9. ?WEINPRE Preseteingang anfragen

Der PC sendet: ?WEINPREcc<CR><LF>
CamCon antwortet: ‘WEINPRExxcc<CR><LF>

xx ==00 kein Preseteingang

XX == Preseteingang Werte 1 bis 200
5.3.2.10. 'WEINPRE Preseteingang andern
Der PC sendet: IWEINPRExxcc<CR><LF>

xx ==00 kein Preseteingang

XX == Preseteingang Werte 1 bis 200
CamCon antwortet: ‘WEINPREOKCcCc<CR><LF>
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5.3.2.11. ?WFLPRE Nullspannungsfestigkeit des Presets anfragen
Der PC sendet: ?WFLPREcc<CR><LF>
CamCon antwortet: ‘WFLPRExxcc<CR><LF>
XX == Preset nicht nullspannungsfest
XX == Preset nullspannungsfest

5.3.2.12. '\WFLPRE Nullspannungsfestigkeit des Presets anfragen

Der PC sendet: IWFLPRExXxcc<CR><LF>
XX == Preset nicht nullspannungsfest
xx==1 Preset nullspannungsfest
CamCon antwortet: ‘WFLPREOKcc<CR><LF>
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5.3.3. Geschwindigkeit

5.3.3.1. ?SFAK Geschwindigkeitsfaktor anfragen

Der PC sendet: ?SFAKcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :SFAKXXXXXXXXCC<CR><LF>
XOOXXXX == Geschwindigkeitsfaktor

5.3.3.2. ISFAK Geschwindigkeitsfaktor &ndern

Der PC sendet: ISFAKXXXXXXXXCC<CR><LF>
XOOXXXXX == Geschwindigkeitsfaktor. Bereich von 0.00001 bis 999.99999.
CamCon antwortet: :SFAKOKcc<CR><LF>

5.3.3.3. ?SFOR Geschwindigkeitsformat anfragen

Der PC sendet: ?SFORCcC<CR><LF>
CamCon antwortet: :SFORttttttttttcc<CR><LF>

tttttttttt == Geschwindigkeitsformat 10 Zeichen inklusive Nullbyte.
5.3.3.4. ISFOR Geschwindigkeitsformat a&ndern
Der PC sendet: ISFORtttttttttcc<CR><LF>

tttttttttt == Geschwindigkeitsformat 10 Zeichen inklusive Nullbyte.
CamCon antwortet: :SFOROKCcc<CR><LF>

5.3.3.5. ?S100 100% Geschwindigkeitswert anfragen

Der PC sendet: ?S100cc<CR><LF>
CamCon antwortet: :STO00XXXXXXXXCC<CR><LF>
XOOXXXX == 100% Geschwindigkeitswert

5.3.3.6. !S100 100% Geschwindigkeitswert dndern

Der PC sendet: IS100XXXXXXXXCC<CR><LF>
XOXXXXX == 100% Geschwindigkeitswert. Bereich von 1 bis 999999999.
CamCon antwortet: :S1000Kcc<CR><LF>

5.3.3.7. ?SEXA Geschwindigkeitsgenauigkeit anfragen

Der PC sendet: ?SEXACC<CR><LF>
CamCon antwortet: :SEXAXXXXXXXXCC<CR><LF>
XOXXXXX == Geschwindigkeitsgenauigkeit. Bereich von 0.01 bis 9.99.

5.3.3.8. ISEXA Geschwindigkeitsgenauigkeit &ndern

Der PC sendet: ISEXAXXXXXXXXCC<CR><LF>
XOOXXXX == Geschwindigkeitsgenauigkeit
CamCon antwortet: :SEXAOKCC<CR><LF>

5.3.3.9. ?SSPA Umschaltmode der Anzeige anfragen

Der PC sendet: ?SSPAcCCc<CR><LF>
CamCon antwortet: :SSPAXxxcc<CR><LF>
XX == Automatik
XX == Speed
XX == Position

5.3.3.10. ISSPA Umschaltmode der Anzeige andern

Der PC sendet: ISSPAXXCC<CR><LF>
XX == Automatik
xx==1 Speed
XX == Position

CamCon antwortet: :SSPAOKCcC<CR><LF>
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5.3.3.11. ?SSPE Eingang zur Umschaltung der Anzeige anfragen
Der PC sendet: ?SSPEcC<CR><LF>
CamCon antwortet: :SSPExxcc<CR><LF>
xx == 00 keine Umschaltung
XX == Eingang zur Umschaltung Werte 1 bis 200

nur moéglich bei Mode Speed oder Position (siehe ?SSPA Umschaltmode der Anzeige)

5.3.3.12. ISSPE Eingang zur Umschaltung der Anzeige andern

Der PC sendet: ISSPEXXCC<CR><LF>
xx == 00 keine Umschaltung
XX == Eingang zur Umschaltung Werte 1 bis 200
nur moéglich bei Mode Speed oder Position (siehe ?SSPA Umschaltmode der Anzeige)
CamCon antwortet: :SSPEOKcc<CR><LF>

5.3.4. Kabellange / Zyklus

5.3.4.1. ?GKL Kabelldange anfragen

Der PC sendet: ?GKLcc<CR><LF>

CamCon antwortet: :GKLXXXXXXXXCC<CR><LF>
XXOXXXXxx == Kabellange in Meter

5.3.4.2. IGKL Kabellange &ndern

Der PC sendet: IGKLXXXXXXXXCC<CR><LF>
XOOXXXXX == Kabellange in Meter. Bereich 0 bis 1000 m
CamCon antwortet: :GKLOKcCc<CR><LF>

5.3.4.3. ?GZYKLSOLL Soll Zykluszeit anfragen
Der PC sendet: ?GZYKLSOLLcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GZYKLSOLLXXXXXXXXCC<CR><LF>
XXXXXXXX == minimale Zykluszeit in 100us. Bereich von 0 bis 10.000ms

5.3.4.4. !\GZYKLSOLL Soll Zykluszeit &ndern

Der PC sendet: IGZYKLSOLLXXXXXXXXCC<CR><LF>
XXXXXXXX == minimale Zykluszeit in 100us
CamCon antwortet: :GZYKLSOLLOKcCc<CR><LF>

5.3.4.5. ?GZYKLIST aktuelle Zykluszeit anfragen

Der PC sendet: ?GZYKLISTcc<CR><LF>
XXXxXxxxx == aktuelle Zykluszeit in 100ps
CamCon antwortet: :GZYKLISTXXXXXXXXCC<CR><LF>
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5.3.5. Spezialausgénge

5.3.5.1. ?ASICH Sicherheitsausgang anfragen

Der PC sendet: ?ASICHcCc<CR><LF>
CamCon antwortet: :ASICHxxcc<CR><LF>
xx ==00 kein Sicherheitsausgang
XX == Sicherheitsausgang Werte 1 bis 200

5.3.5.2. !ASICH Sicherheitsausgang einstellen

Der PC sendet: IASICHxxcCc<CR><LF>

XX == kein Sicherheitsausgang

XX == Sicherheitsausgang Werte 1 bis 200
CamCon antwortet: :ASICHOKcc<CR><LF>

5.3.5.3. ?GISTAUS Istwert Sendestatus anfragen

Der PC sendet: ?GISTAUSCcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GISTAUSXxcCc<CR><LF>
XX == ISTWERT nicht senden
xx ==1 ISTWERT in Gray senden
XX == ISTWERT in Bindr senden
xx == 3 ISTWERT fir DC115 Master - Slave - Schaltung senden

5.3.5.4. !GISTAUS Istwert Sendestatus andern

Der PC sendet: IGISTAUSxXxcc<CR><LF>

XX == ISTWERT nicht senden

xx ==1 ISTWERT in Gray senden

XX == ISTWERT in Bindr senden

xx == 3 ISTWERT fir DC115 Master - Slave - Schaltung senden
CamCon antwortet: :GISTAUSOKCcCc<CR><LF>

5.3.5.5. ?GVRAUS Drehrichtungsausgang anfragen

Der PC sendet: ?GVRAUSCcC<CR><LF>
CamCon antwortet: :GVRAUSxxcc<CR><LF>
xx == 00 kein Drehrichtungsausgang
XX == Drehrichtungsausgang Werte 1 bis 200

5.3.5.6. IGVRAUS Drehrichtungsausgang andern

Der PC sendet: IGVRAUSXxCcC<CR><LF>

xx == 00 kein Drehrichtungsausgang

XX == Drehrichtungsausgang Werte 1 bis 200
CamCon antwortet: :GVRAUSOKCcCc<CR><LF>

5.3.5.7. ?GVOAUS Stillstandsausgang anfragen

Der PC sendet: ?GVOAUSCcCc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GVOAUSxxcc<CR><LF>
xx == 00 keine Stillstandserkennung
XX == Ausgangsnummer fur Stillstandserkennung Werte 1 bis 200

5.3.5.8. IGVOAUS Stillstandsausgang &ndern

Der PC sendet: IGVOAUSxXxcC<CR><LF>

xx == 00 keine Stillstandserkennung

XX == Ausgangsnummer fur Stillstandserkennung Werte 1 bis 200
CamCon antwortet: :GVOAUSOKCcCc<CR><LF>
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5.3.5.9. ?GVOSPEED Geschwindigkeitshysterese anfragen

Der PC sendet:
CamCon antwortet:

?GVOSPEEDcc<CR><LF>
:GVOSPEEDXXXXXXXXCC<CR><LF>

XXXXxxxx == Geschwindigkeitshysterese

5.3.5.10. IGVOSPEED Geschwindigkeitshysterese &ndern

Der PC sendet:

IGVOSPEEDXXXXXXXXCC<CR><LF>

XXXXxxxx == Geschwindigkeitshysterese

CamCon antwortet:

:GVOSPEEDOKCcCc<CR><LF>

5.3.5.11. ?ASPEED Analoge Geschwindigkeitsausgabe anfragen

Der PC sendet:
CamCon antwortet:

?ASPEEDcc<CR><LF>
:ASPEEDxxcc<CR><LF>

xx == 0 keine analoge Geschwindigkeitsausgabe
xx == 1 analoge Geschwindigkeitsausgabe

5.3.5.12. |ASPEED Geschwindigkeitshysterese andern

Der PC sendet:

IASPEEDxxcc<CR><LF>

xx == 0 keine analoge Geschwindigkeitsausgabe
xx == 1 analoge Geschwindigkeitsausgabe

CamCon antwortet:

:ASPEEDOKCcCc<CR><LF>

5.3.5.13. 7ANOCK Anzahl der analogen Nockenausgéange anfragen

Der PC sendet:
CamCon antwortet:
XX ==

?ANAOCKCcCc<CR><LF>
:ANOCKxxcc<CR><LF>
Anzahl der analogen Nockenausgéange Ausgange 0 bis 14

5.3.5.14. IANOCK Anzahl der analogen Nockenausgange andern

Der PC sendet:
XX ==
CamCon antwortet:

IANOCKxxcc<CR><LF>
Anzahl der analogen Nockenausgénge 0 bis 14
:ANOCKOKcCc<CR><LF>

5.3.5.15. ?7AMODE Mode der analogen Ausgéange anfragen

Der PC sendet:
xx ==0-13

CamCon antwortet:

?AMODExxcc<CR><LF>
Nummer des Analogausgangs 1 bis 14

"AMODEXXXXXXXXyyyyyyyyttttttttttuuvvwwwwwwwwagqqqgaqrrrrcc<CR><LF>

XOOKXXX == Minimum

yyyyyyyy == Maximum

tttttttttt == Analogwertformat 10 Zeichen inklusive Nullbyte
uu == 1 = Interpolation / 0 = keine Interpolation

W == Dis.Eingang

WWWWWWWW == Dis.Wert

gqqqaqqq ==  Verstarkung (Gain)

rerr ==

Offset Wertebreich: -32000 bis +32000

5.3.5.16. /AMODE ProgrammanwahIimodus &ndern

Der PC sendet:

IAMODEXxXyyyyyyyyzzzzzzzzttttttttttuuvvwwwwwwwwogqaqgqgqrrrircc<CR><LF>

xx==0-13 Nummer des Analogausgangs 1 bis 14

yyyyyyyy == Minimum

77777777 == Maximum

tttttttttt == Analogwertformat 10 Zeichen inklusive Nullbyte

uu == 1 = Interpolation / 0 = keine Interpolation

W == Dis.Eingang

WWWWWWWW == Dis.Wert

gqqqaqqq ==  Verstarkung (Gain)

rerr == Offset Wertebreich: -32000 bis +32000
CamCon antwortet: :AMODEOKcc<CR><LF>

Seite: 32

Ausgabe: Mar. 99



Digitronic Datenprotokoll
Automationsanlagen GmbH CamCon DC16/40/50/90/115

5.3.5.17. 7ANTAB Werte der analogen Nockenausgéange anfragen
Der PC sendet: ?ANTABCC<CR><LF>
CamCon antwortet: "ANTABXxxxyyyycc<CR><LF>

xxxx == 16Bit fur 1. Analogausgang
yyyy == 16Bit fiir 2. Analogausgang
usw. ==

je weiterem Analogausgang weitere 16Bit

Ausgabe: Mar. 99
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5.3.6. Systemausbau

5.3.6.1. ?EMAX Anzahl der Eingénge anfragen
Der PC sendet: ?EMAXcc<CR><LF>
CamCon antwortet: ‘EMAXxxcc<CR><LF>

xx == Anzahl der Eingéange

5.3.6.2. IEMAX Anzahl der Eingénge einstellen

Der PC sendet: IEMAXxXCcC<CR><LF>
xx == 00 keine Eingange
XX == Anzahl der Eingange
nur ganzzahlige Vielfache von 8 mdglich, maximal 200
CamCon antwortet: ‘EMAXOKcc<CR><LF>

5.3.6.3. 2AMAX Anzahl der Ausgénge anfragen
Der PC sendet: ?AMAXcc<CR><LF>
CamCon antwortet: ‘AMAXxxcCc<CR><LF>
xx == Anzahl der Ausgénge
nur ganzzahlige Vielfache von 8 mdglich, minimal 8, maximal 200

5.3.6.4. IAMAX Anzahl der Ausgénge einstellen
Der PC sendet: IAMAXXXCC<CR><LF>
xx == Anzahl der Ausgénge
nur ganzzahlige Vielfache von 8 mdglich, minimal 8, maximal 200
CamCon antwortet: "AMAXOKcc<CR><LF>

5.3.6.5. ?GTZKANZ Anzahl der totzeitkompensierten Ausgénge anfragen

Der PC sendet: ?GTZKANZcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GTZKANZxxcc<CR><LF>
xx == 00 keine totzeitkompensierten Ausgange
XX == Anzahl der totzeitkompensierten Ausgange

nur ganzzahlige Vielfache von 8 mdglich, maximal 200

5.3.6.6. IGTZKANZ Anzahl der totzeitkompensierten Ausgange andern

Der PC sendet: IGTZKANZxxcc<CR><LF>
xx == 00 keine totzeitkompensierten Ausgange
XX == Anzahl der totzeitkompensierten Ausgange
nur ganzzahlige Vielfache von 8 mdglich, maximal 200
CamCon antwortet: :GTZKANZcc<CR><LF>

5.3.6.7. ?GTLOCK Tastatursperrung anfragen

Der PC sendet: ?GTLOCKcCc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GTLOCKxxcc<CR><LF>
xx == 00 keine Tastatursperrung
XX == Eingangsnummer der Tastatursperrung Werte 1 bis 200

5.3.6.8. IGTLOCK Tastatursperrung andern

Der PC sendet: IGTLOCKxXCC<CR><LF>

xx == 00 keine Tastatursperrung

XX == Eingangsnummer der Tastatursperrung Werte 1 bis 200
CamCon antwortet: :GTLOCKOKCcc<CR><LF>
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5.3.6.9. ?GPRGEXT Anzahl der Eingéange fur extern anwahlbare Programme anfragen
Der PC sendet: ?GPRGEXTcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GPRGEXTxxcc<CR><LF>
xx == 00 keine externe Programmanwahl

xx == Anzahl der Eingénge fur die externe Programmanwahl, maximal 15

5.3.6.10. IGPRGEXT Anzahl der Eingéange fur extern anwahlbare Programme &ndern

Der PC sendet: IGPRGEXTxxcc<CR><LF>

xx == 00 keine externe Programmanwahl

xx == Anzahl der Eingénge fur die externe Programmanwahl, maximal 15
CamCon antwortet: :GPRGEXTOKcc<CR><LF>

5.3.6.11. ?GPRGEINEXT 1. Eingang fur extern anwahlbare Programme anfragen

Der PC sendet: ?GPRGEINEXTcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GPRGEINEXTxxcc<CR><LF>
xx == 00 keine externe Programmanwahl

xx == 1. Eingang fir die externe Programmanwahl Werte 1 bis 200

5.3.6.12. IGPRGEINEXT 1. Eingang fur extern anwahlbare Programme &ndern

Der PC sendet: IGPRGEINEXTxxcc<CR><LF>

xx == 00 keine externe Programmanwahl

xx == 1. Eingang fir die externe Programmanwahl Werte 1 bis 200
CamCon antwortet: :GPRGEINEXTOKcc<CR><LF>

5.3.6.13. ?GPATYP Programmanwahlmodus anfragen
Der PC sendet: ?GPATYPcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GPATYPxxyyyyyyyycc<CR><LF>
xx == 0 Programmanwahl langsam
xx ==1 Programmanwahl in einem Zyklus
xx == 2 Programmanwahl auf Istwert
yyyyyyyy Istwert der Programmanwabhl fir Mode 2

5.3.6.14. IGPATYP Programmanwahlmodus &ndern
Der PC sendet: IGPATYPxxyyyyyyyycc<CR><LF>

xx == 0 Programmanwahl langsam

xx ==1 Programmanwahl in einem Zyklus

xx == 2 Programmanwahl auf Istwert

yyyyyyyy Istwert der Programmanwabhl fir Mode 2
CamCon antwortet: :GPATYPOKcc<CR><LF>

Ausgabe: Mar. 99 Seite: 35



Datenprotokoll Digitronic
CamCon DC16/40/50/90/115 Automationsanlagen GmbH

5.4. Geratekonfigurations Menu
5.4.1. Schlisselvergabe

5.4.1.1. ?USER Benutzernummern anfragen

Der PC sendet: PUSERXXCcC<CR><LF>
xx == 0 erste Benutzernummer suchen
xx == 1 né&chste Benutzernummer suchen

CamCon antwortet: :USERSSSSSSSSSSSSSSSSSSsssstttttt
bbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbyyzzzzzzzzcc<CR><LF>
SSS... == 22 Zeichen inklusive Nullbyte Benutzername
tttttt == 6 Zeichen inklusive Nullbyte Benutzernummer
bbb... == 32 * 8 Bit Zugriffsrechte auf einzelne Ausgénge
yy == Zugriffsrecht = 0 nicht fir alle Ausgange / = 1 flr alle Ausgéange
77777777 == Programmierzugriffsrechte

Bit 0 = Programmanwahl freigegeben

Bit 1 = Programmierung freigegeben

Bit 2 = Systemeinstellung freigegeben

Bit 3 = Geratekonfiguration freigegeben

Bit 5 = SPS Mend freigegeben

Bit 6 = Zugriffsrecht fur alle Ausgange freigeben

5.4.1.2. 'USER Benutzernummer dndern/programmieren/ldschen

Der PC sendet: IUSERsssssslINIMIITttttt
bbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbyyzzzzzzzzcc<CR><LF>
SSS... == 6 Zeichen inklusive Nullbyte alte Benutzernummer
... == 22 Zeichen inklusive Nullbyte neuer Benutzername
tttttt == 6 Zeichen inklusive Nullbyte neue Benutzernummer
bbb... == 32 * 8 Bit Zugriffsrechte auf einzelne Ausgénge
yy == Zugriffsrecht auf alle Ausgange
77777777 == Programmierzugriffsrechte

Bit 0 = Programmanwahl freigegeben

Bit 1 = Programmierung freigegeben

Bit 2 = Systemeinstellung freigegeben

Bit 3 = Geratekonfiguration freigegeben

Bit 5= SPS Mend freigegeben

Bit 6 = Zugriffsrecht fur alle Ausgange freigeben
CamCon antwortet: :USEROKcc<CR><LF>

Soll der Benutzer geldscht werden, muR3 in der Benutzernummer die Zeichenkette "DEL" gesendet werden.

5.4.2. Gesamtléschung

5.4.2.1. !ICA Gesamtldschung ausflihren

Der PC sendet: ICACC<CR><LF>

CamCon antwortet: :CAOKcc<CR><LF>

Quittierungszeit kann bis zu 2 Minuten je nach GréRe des EEPROM dauern.

5.4.2.2. \GRESET Reset ausfihren
Der PC sendet: IGRESETcc<CR><LF>

Auf diesen Befehl erfolgt keine Quittierung.
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5.4.3. Geratekonfiguration

5.4.3.1. ?GSIO Kommunikationsprotokoll anfragen

Der PC sendet: ?GSIOcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GSIOxxcc<CR><LF>
XX == Cam-BUS
XX == Standart
XX == Multiuser
XX == S5-L1
XX == 3964R

5.4.3.2. 1GSIO Kommunikationsprotokoll &ndern

Der PC sendet: IGSIOxxcc<CR><LF>
XX == Cam-BUS
XX == Standart
xx == 2 Multiuser
XX == S5-L1
xx ==4 3964R
CamCon antwortet: :GSIOOKcCc<CR><LF>

5.4.3.3. ?GNR Geratenummer anfragen

Der PC sendet: ?GNRcc<CR><LF>

CamCon antwortet: :GNRxxcc<CR><LF>
xx == Geratenummer

5.4.3.4. IGNR Geratenummer andern

Der PC sendet: IGNRXxxcc<CR><LF>
xX == Geratenummer Werte 0 bis 63
CamCon antwortet: :GNROKCcc<CR><LF>

5.4.3.5. 2UNIT Ist das Gerat vorhanden
Der PC sendet: ?UNITcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :UNITcc<CR><LF>
Erfolgt eine Antwort so ist das Gerat vorhanden und frei.

Hinweis: Die Unitnummer steht hierbei im Protokollkopf vom Multiuser Protokoll.

5.4.3.6. ?GANL Analogwertstatus erfragen
Der PC sendet: ?GANLcCc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GANLXxxcc<CR><LF>

xx ==0 kein Analogwert

xx==1 1 interner Analogausgang

XX == 2 2 interne Analogausgange

5.4.3.7. IGANL Analogwertstatus &ndern
Der PC sendet: ?GANLXXCC<CR><LF>

xx ==0 kein Analogwert

xx==1 1 interner Analogausgang

XX == 2 2 interne Analogausgange
CamCon antwortet: :GANLOKcc<CR><LF>

5.4.3.8. 1A0O Analogwert fur Justage umstellen

Der PC sendet: IAOXXCC<CR><LF>

xx == 0 = Analogwert fir Normalbetrieb umstellen

xx == 1 = Analogwert fiir Offset und Faktoreinstellung umschalten
CamCon antwortet: :AOOKcc<CR><LF>
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5.4.3.9. ?A1 Analogwert 1 Offset anfragen
Der PC sendet: ?Alcc<CR><LF>
CamCon antwortet: ‘Alxxcc<CR><LF>
XX == der Offsetwert des Analogwerts 1

5.4.3.10. !A1 Analogwert 1 Offset senden

Der PC sendet: IAIXXcC<CR><LF>
XX == der Offsetwert des Analogwerts 1
CamCon antwortet: :A1OKcc<CR><LF>

5.4.3.11. ?A2 Analogwert 2 Offset anfragen

Der PC sendet: ?A2cc<CR><LF>
CamCon antwortet: :A2xXCcCc<CR><LF>
XX == der Offsetwert des Analogwerts 2

5.4.3.12. A2 Analogwert 2 Offset senden

Der PC sendet: IA2XXCC<CR><LF>
XX == der Offsetwert des Analogwerts 2
CamCon antwortet: :A20Kcc<CR><LF>

5.4.3.13. ?A3 Analogwert 1 Faktor anfragen

Der PC sendet: ?A3cc<CR><LF>
CamCon antwortet: :A3XXXXCC<CR><LF>
XXXX == der Faktor des Analogwerts 1

5.4.3.14. A3 Analogwert 1 Faktor senden

Der PC sendet: IA3XXXXCC<CR><LF>
XXXX == der Faktor des Analogwerts 1
CamCon antwortet: :A30Kcc<CR><LF>

5.4.3.15. ?A4 Analogwert 2 Faktor anfragen

Der PC sendet: ?A4cc<CR><LF>
CamCon antwortet: ALXXXXCC<CR><LF>
XXXX == der Faktor des Analogwerts 2

5.4.3.16. !A4 Analogwert 2 Faktor senden

Der PC sendet: IAAXXXXCC<CR><LF>
XX == der Faktor des Analogwerts 2
CamCon antwortet: :A40OKcc<CR><LF>

5.4.3.17. ?GTERM Terminalmode anfragen

Der PC sendet: ?GTERMcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GTERMxxcc<CR><LF>
XX == 00 = Normalbetrieb / 01 = Terminalbetrieb

5.4.3.18. IGTERM Terminalmode ein- / auschalten

Der PC sendet: IGTERMxxcc<CR><LF>
XX == 00 = Normalbetrieb / 01 = Terminalbetrieb
CamCon antwortet: :GTERMOKcc<CR><LF>
Seite: 38 Ausgabe: Mar. 99



Digitronic Datenprotokoll
Automationsanlagen GmbH CamCon DC16/40/50/90/115

5.4.4. Sprache

5.4.4.1. ?GSPRACHE Geréte Sprache anfragen
Der PC sendet: ?GSPRACHECC<CR><LF>
CamCon antwortet: :GSPRACHEXxcc<CR><LF>
xx == steht fur die Sprache (0=Deutsch, 1= Englisch, 2=Franzdsisch usw.)

5.4.4.2. \IGSPRACHE Geréate Sprache andern

Der PC sendet: IGSPRACHEXXcCc<CR><LF>
xx == steht fur die Sprache (0=Deutsch, 1= Englisch, 2=Franzdsisch usw.)
CamCon antwortet: :GSPRACHEOKCcCc<CR><LF>

5.4.5. Benutzertexte

5.4.5.1. ?BTXT Benutzertext anfragen

Der PC sendet: ?BTXTxxcc<CR><LF>
XX == 0 = 1. Zeile des Benutzertextes fragen
XX == 1 = 2. Zeile des Benutzertextes fragen usw.
CamCon antwortet: :BTXTxxttttttttttttttttttttttcc<CR><LF>
XX == 0 = 1. Zeile des Benutzertextes
tttttetttttttttttttt == 22 Zeichen Text inklusive Nullbyte
5.4.5.2. IBTXT Benutzertext andern
Der PC sendet: IBTXTxxttttttttttttttttttttttcc<CR><LF>
XX == 0 = 1. Zeile = 22Byte des Benutzertextes
XX == 1 = 2. Zeile = 22Byte des Benutzertextes usw.
tretteteetettttttttttt == 22 Zeichen Text inklusive Nullbyte
CamCon antwortet: :BTXTOKcc<CR><LF>
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5.4.6. SPS Konfiguration

5.4.6.1. ?GBOOST SPS Beschleuniger anfragen

Der PC sendet: ?GBOOSTcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GBOOSTxxcc<CR><LF>
XX == 0 = nicht vorhanden / 1 = vorhanden

5.4.6.2. ?GONSPS SPS-Status anfragen
Der PC sendet: ?GONSPScc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GONSPSxxcc<CR><LF>
xx ==0 SPS-Modul aus
xx==1 SPS Modul ein
xx == 2 SPS Modul ein / Merker remanent

5.4.6.3. |\GONSPS SPS-Status andern

Der PC sendet: IGONSPSxxcc<CR><LF>
xx==0 SPS Modul aus
xx==1 SPS Modul ein
xx == 2 SPS Modul ein / Merker remanent

CamCon antwortet: :GONSPSOKcc<CR><LF>

5.4.6.4. ?GESPSMAX SPS-Eingangszahl anfragen

Der PC sendet: ?GESPSMAXcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GESPSMAXxxcc<CR><LF>
xx == 00 keine Eingange
XX == Anzahl der Eingange

nur ganzzahlige Vielfache von 8 mdglich, maximal 200

5.4.6.5. IGESPSMAX SPS-Eingangsanzahl andern

Der PC sendet: IGESPSMAXXxxcC<CR><LF>
xx == 00 keine Eingange
XX == Anzahl der Eingange
nur ganzzahlige Vielfache von 8 mdglich, maximal 200
CamCon antwortet: :GESPSMAXOKcc<CR><LF>

5.4.6.6. ?GASPSMAX SPS-Ausgangszahl anfragen

Der PC sendet: ?GASPSMAXcC<CR><LF>
CamCon antwortet: :GASPSMAXXXCC<CR><LF>
xx == 00 keine Ausgange
XX == Anzahl der Ausgénge

nur ganzzahlige Vielfache von 8 mdglich, minimal 8, maximal 200

5.4.6.7. IGASPSMAX SPS-Ausgangsanzahl &ndern

Der PC sendet: IGASPSMAXxxcC<CR><LF>
xx == 00 keine Ausgange
XX == Anzahl der Ausgénge
nur ganzzahlige Vielfache von 8 mdglich, minimal 8, maximal 200
CamCon antwortet: :GASPSMAXOKcc<CR><LF>

5.4.6.8. ?GMSPSMAX SPS-Merkeranzahl anfragen

Der PC sendet: ?GMSPSMAXcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GMSPSMAXxxcc<CR><LF>
xx == 00 keine Merker
XX == Anzahl der Merker

nur ganzzahlige Vielfache von 8 méglich, maximal 248
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5.4.6.9. IGMSPSMAX SPS-Merkeranzahl andern
Der PC sendet: IGMSPSMAXxxcc<CR><LF>
xx == 00 keine Merker
XX == Anzahl der Merker
nur ganzzahlige Vielfache von 8 méglich, maximal 248
CamCon antwortet: :GMSPSMAXOKcc<CR><LF>

5.4.6.10. ?GXSPSMAX SPS-X-Merkeranzahl anfragen

Der PC sendet: ?GXSPSMAXcCc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GXSPSMAXxxcc<CR><LF>
xx == 00 keine X-Merker
XX == Anzahl der X-Merker

nur ganzzahlige Vielfache von 8 méglich, maximal 248

5.4.6.11. |GXSPSMAX SPS-X-Merkeranzahl andern

Der PC sendet: IGXSPSMAXxxcc<CR><LF>
xx == 00 keine X-Merker
XX == Anzahl der X-Merker
nur ganzzahlige Vielfache von 8 méglich, maximal 248
CamCon antwortet: :GXSPSMAXOKcc<CR><LF>

5.4.6.12. ?GTSPSMAX SPS-Timer- und Z&hleranzahl anfragen

Der PC sendet: ?GTSPSMAXcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GTSPSMAXXXcC<CR><LF>
xx == 00 keine Timer / Zahler

XX == Anzahl der Timer / Zahler

nur ganzzahlige Vielfache von 8 méglich, maximal 248

5.4.6.13. IGTSPSMAX SPS-Timer - und Zahleranzahl andern

Der PC sendet: IGTSPSMAXXXCC<CR><LF>
xx == 00 keine Timer / Zahler
XX == Anzahl der Timer / Zahler
nur ganzzahlige Vielfache von 8 méglich, maximal 248
CamCon antwortet: :GTSPSMAXOKcc<CR><LF>

5.4.6.14. ?GVSPSMAX SPS- V-Eingangszahl anfragen

Der PC sendet: ?GVSPSMAXcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GVSPSMAXxxcc<CR><LF>
xx == 00 keine V-Eingange
XX == Anzahl der V-Eingange

nur ganzzahlige Vielfache von 8 méglich, maximal 248

5.4.6.15. IGVSPSMAX SPS- V-Eingangsanzahl &ndern

Der PC sendet: IGVSPSMAXxxcC<CR><LF>
xx == 00 keine V-Eingange
XX == Anzahl der V-Eingange
nur ganzzahlige Vielfache von 8 méglich, maximal 248
CamCon antwortet: :GVSPSMAXOKcc<CR><LF>

5.4.6.16. ?GSSPSMAX SPS- S-Eingangszahl anfragen

Der PC sendet: ?GSSPSMAXcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GSSPSMAXXXCC<CR><LF>
xx == 00 keine S-Eingange
XX == Anzahl der S-Eingange

nur ganzzahlige Vielfache von 8 méglich, maximal 248
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5.4.6.17. IGSSPSMAX SPS- S-Eingangsanzahl &ndern
Der PC sendet: IGSSPSMAXxxcC<CR><LF>
xx == 00 keine S-Eingange
XX == Anzahl der S-Eingange
nur ganzzahlige Vielfache von 8 méglich, maximal 248
CamCon antwortet: :GSSPSMAXOKCcc<CR><LF>
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5.4.7. Gerate Info Menu

5.4.7.1. ?ZEPROM EPROM Datum anfragen

Der PC sendet: ?EPROMCcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :EPROMtttttttttttcc<CR><LF>
ttttttttttt == Herstellungsdatum des EPROM

(z.B. "11.10.1994") 11 Zeichen inklusive Nullbyte

5.4.7.2. ?GCPUCLK Clock-Frequenz der CPU anfragen

Der PC sendet: ?GCPUCLKcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GCPUCLKxxcc<CR><LF>
XX == 00 = 16,7MHz / 01 = 25,2MHz

5.4.7.3. ?GTEMP Geréatetemperatur anfragen

Der PC sendet: ?GTEMPcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GTEMPxxcc<CR><LF>
XX == Temperatur in °C / FF = kein Temperatursensor vorhanden

5.4.7.4. ?MEEFREE Anzahl freier Nocken in EEPROM-Speicher

Der PC sendet: ?MEEFREECcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :MEEFREExXxxxxxxxcc<CR><LF>
XOXXXXK == Anzahl freier Nocken

5.4.7.5. ?MEENOCK Anzahl programmierter Nocken im EEPROM-Speicher

Der PC sendet: ?MEENOCKcc<CR><LF>
CamCon antwortet: "MEENOCKXXXXXXXXCC<CR><LF>
XXXXXXXX == Anzahl programmierter Nocken

5.4.7.6. ?GTZKMAX maximale Totzeit anfragen

Der PC sendet: ?GTZKMAXcc<CR><LF>

CamCon antwortet: :GTZKMAXXXXXXXXXCC<CR><LF>
XXXXXXXX == maximale Totzeit in 100us Schritten

5.4.7.7. ?MRAMMAX GroRe des RAM's

Der PC sendet: ?MRAMMAXcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :MRAMMAXXXXXXXXXCC<CR><LF>
XOOKXXX == GroRe des RAM Speichers

5.4.7.8. ?MRAMFREE GroRRe des freien RAM's

Der PC sendet: ?MRAMFREEcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :MRAMFREEXXXXXXXXCC<CR><LF>
XOXXXXK == GroRe des freien RAM's

5.4.7.9. ?MEES Gro6Re des seriellen EEPROM's

Der PC sendet: ?MSEEcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :MSEEXXXXXXXXCC<CR><LF>
XXXXXXXX == GroRe des seriellen EEPROM's

5.4.7.10. ?MPEE GroRe des parallelen EEPROM's

Der PC sendet: ?MPEEcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :MPEEXXXXXXXXCC<CR><LF>
XXOXXXXXX == GroR3e des parallelen EEPROM's

5.4.7.11. ?IMIN Minimal moglicher Istwert

Der PC sendet: ?IMINcc<CR><LF>
CamCon antwortet: IMINXXXXXXXXCC<CR><LF>
XXXXXXXX == minimaler Istwert (fUr Eingabe bei der Nockenprogrammierung).
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5.4.7.12. ?IMAX Maximal moglicher Istwert
Der PC sendet: ?IMAXcc<CR><LF>
CamCon antwortet: TIMAXXXXXXXXXCC<CR><LF>
XXXXXXXX == maximaler Istwert (fur Eingabe bei der Nockenprogrammierung).

5.4.7.13. ?GPRGMAX maximale Anzahl der Programme anfragen
Der PC sendet: ?GPRGMAXcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :GPRGMAXxxxxcC<CR><LF>

XXxx == maximale Anzahl der Programme

5.4.7.14. ?MEETZK Anzahl programmierter Totzeiten im EEPROM-Speicher

Der PC sendet: ?MEETZKcc<CR><LF>
CamCon antwortet: :MEETZKXXXXXXXXCC<CR><LF>
XXXXXXXX == Anzahl programmierter Totzeiten
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5.5. SPS Menu
5.5.1. 7GMXSPS SPS- Matrix anfragen

Sehen Sie hierzu bitte das Kapitel "Aufbau des Verknipfungsnetzes im Speicher" im Handbuch des
SPS-Logik-Moduls.

Der PC sendet: ?GMXSPSxxyycc<CR><LF>
xx == 0x08 Ausgang Type O (physikalischer Ausgang). Bereich von 8 - 200.
xx == 0x09 Ausgang Type P (Nockenschaltwerk Eingang). Bereich von 0 - 200.
xx == Ox0A Ausgang Type M (Merker). Bereich von 0 - 248.

xx == 0x0B Ausgang Type X (X-Merker). Bereich von 0 - 248.
yy ==0-248 Nummer des Ausgangs

CamCon antwortet: :GMXSPSxxyyzzzzzzzzuuuu
vwwv 30 x 16Bit fur Eingangsfelder
CC<CR><LF>
xx == 0x08 Ausgang Type O (physikalischer Ausgang). Bereich von 8 - 200.
xx == 0x09 Ausgang Type P (Nockenschaltwerk Eingang). Bereich von 0 - 200.
xx == Ox0A Ausgang Type M (Merker). Bereich von 0 - 248.

xx == 0x0B Ausgang Type X (X-Merker). Bereich von 0 - 248.
yy ==0-248 Nummer des Ausgangs

77777777 == Wert fur Ausgangsfeld z.B. Timer oder Z&hler
uuuu == Resetfeld fir Z&ahler
30 * vy == Sehen Sie hierzu bitte das Handbuch des SPS-Logik-Moduls.

5.5.2. IGMXSPS SPS- Matrix andern

Der PC sendet: IGMXSPSxxyyzzzzzzzzuuuu
vwwv 30 x 16Bit fur Eingangsfelder
CC<CR><LF>
xx == 0x08 Ausgang Type O (physikalischer Ausgang). Bereich von 8 - 200.
xx == 0x09 Ausgang Type P (Nockenschaltwerk Eingang). Bereich von 0 - 200.
xx == Ox0A Ausgang Type M (Merker). Bereich von 0 - 248.

xx == 0x0B Ausgang Type X (X-Merker). Bereich von 0 - 248.
yy ==0-248 Nummer des Ausgangs

77777777 == Wert fur Ausgangsfeld z.B. Timer oder Z&hler

uuuu == Resetfeld fur Z&hler

30 * wwwy == Sehen Sie hierzu bitte das Handbuch des SPS-Logik-Moduls.
CamCon antwortet: :GMXSPSOKcc<CR><LF>

5.5.3. ?SPSIST Istwert des Timers bzw. Z&hlers anfragen

Der PC sendet: ?SPSISTxxyycc<CR><LF>
xx == 0x08 Ausgang Type O (physikalischer Ausgang). Bereich von 8 - 200.
xx == 0x09 Ausgang Type P (Nockenschaltwerk Eingang). Bereich von 0 - 200.
xx == Ox0A Ausgang Type M (Merker). Bereich von 0 - 248.

xx == 0x0B Ausgang Type X (X-Merker). Bereich von 0 - 248.
yy == 0 -248 Nummer des Ausgangs

CamCon antwortet: :SPSISTXXXXXXXXCC<CR><LF>
XHOXXXXXX == aktueller Istwert des Timers bzw. Zahlers

5.5.4. ISPSIST Istwert des Timers bzw.Zahlers &ndern

Der PC sendet: ISPSISTxxyyzzzzzzzzcc<CR><LF>
xx == 0x08 Ausgang Type O (physikalischer Ausgang). Bereich von 8 - 200.
xx == 0x09 Ausgang Type P (Nockenschaltwerk Eingang). Bereich von 0 - 200.
xx == Ox0A Ausgang Type M (Merker). Bereich von 0 - 248.

xx == 0x0B Ausgang Type X (X-Merker). Bereich von 0 - 248.
yy == 0 - 248 Nummer des Ausgangs Werte O bis 248
27777777 == neuer Istwert des Timers bzw. Z&hlers

CamCon antwortet: :SPSISTOKcc<CR><LF>
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5.5.5. ?SPSSOLL Sollwert des Timers bzw. Zéhlers anfragen
Der PC sendet: ?SPSSOLLxxyycc<CR><LF>
xx == 0x08 Ausgang Type O (physikalischer Ausgang). Bereich von 8 - 200.
xx == 0x09 Ausgang Type P (Nockenschaltwerk Eingang). Bereich von 0 - 200.
xx == Ox0A Ausgang Type M (Merker). Bereich von 0 - 248.
xx == 0x0B Ausgang Type X (X-Merker). Bereich von 0 - 248.
yy == 0 - 248 Nummer des Ausgangs
CamCon antwortet: :SPSSOLLXXXXXXXXCC<CR><LF>
XXXXXXXX == aktueller Sollwert des Timers bzw. Zahlers

5.5.6. ISPSSOLL Sollwert des Timers bzw. Zahlers &ndern

Der PC sendet: ISPSSOOLXxyyzzzzzzzzcc<CR><LF>
xx == 0x08 Ausgang Type O (physikalischer Ausgang). Bereich von 8 - 200.
xx == 0x09 Ausgang Type P (Nockenschaltwerk Eingang). Bereich von 0 - 200.
xx == Ox0A Ausgang Type M (Merker). Bereich von 0 - 248.
xx == 0x0B Ausgang Type X (X-Merker). Bereich von 0 - 248.
yy == Nummer des Ausgangs Werte 0 bis 248
72777777 == neuer Sollwert des Timers bzw. Zahlers
CamCon antwortet: :SPSSOLLOKcc<CR><LF>

5.5.7. ?ETXT Errortext der SPS anfragen

Der PC sendet: PETXTxxcc<CR><LF>

XX == 0 = 1. Meldung der Textanzeige fragen

XX == 1 = 2. Meldung der Textanzeige fragen usw.
CamCon antwortet: ETXTxx

SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSS
ttettttttetttteetttttt
uuuUUUUUUUUUUUUUuUUuuU
VWWWWWYWYWYWYWWWCEC<CR><LF>

XX == 0 = 1. Meldung der Textanzeige

SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSS == 22 Zeichen inklusive Nullbyte fur 1. Zeile
ttttttttttttttttttttt == 22 Zeichen inklusive Nullbyte fur 2. Zeile
uuUUUUUUUUUUUUUUUUUUUU == 22 Zeichen inklusive Nullbyte fur 3. Zeile
VWWVWWWWWWWWWW == 22 Zeichen inklusive Nullbyte fur 4. Zeile

5.5.8. IETXT Errortext der SPS andern

Der PC sendet: IETXTxx
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSS
tretttteettettttttetet
uuuUUUUUUUUUUUUUUUUUUU
VWWWWWYWWVYWWWWWWECLCR><LF>

XX == 0 = 1. Meldung der Textanzeige

SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSS == 22 Zeichen inklusive Nullbyte fur 1. Zeile

ttttttttttttttttttttt == 22 Zeichen inklusive Nullbyte fur 2. Zeile

uuUUUUUUUUUUUUUUUUUUUL == 22 Zeichen inklusive Nullbyte fur 3. Zeile

VWWVWWWIWWWWWWW == 22 Zeichen inklusive Nullbyte fur 4. Zeile
CamCon antwortet: ‘ETXTOKcc<CR><LF>
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5.6. EEPROM - Speicher Schreib - und Lesebefehle
5.6.1. ?EE EEPROM - Speicher auslesen
Der PC sendet: ?EEXxxxcc<CR><LF>

XXKX Blocknummer von 0000 = Grunddaten bis FFFE.
cc Prifsumme

Blocknummer == 0000 => EEPROM Grundparameter mit 128 Bytes:

CamCon antwortet: :EE0000bbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbb
bbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbb
bbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbcc<CR><LF>

..bbb.. Daten in binar Format.
cc Prifsumme

Beachten Sie: Bei der Binariibertragung im Standard - und Multiuserprotokoll werden die Zeichen <CR>
und <ESC> mit einem vorangestellten <ESC> gesendet.

Zum Auslesen des nachsten EEPROM Datensatzes wird die Blocknummer um eines erhéht usw.
Als Antwort auf die Frage: 7EE000175<CR><LF> erhalten sie z.B.
die Antwort: :EE0001" 20h 00h 00h 00h 00h 00h 00h 01h 00h 00h 00h 02h "35<CR><LF>

Die Lange der Antwort ist abhéngig von den im EEPROM gespeicherten Datensatzen. Insgesamt werden
16 unterschiedliche Blocklangen verwendet. Diese Blocklénge ist im ersten Byte nach der Blocknummer in
den oberen 4 Bit gespeichert. Im Beispiel wird die 2 der 20Hex mit 6 multipliziert, was einer Blocklange von
12Byte (inklusive der 20Hex ohne Prifsumme) zu erwartenden Daten entspricht.

Blocktyp == 1xHex = 6 Bytes werden gesendet.

Blocktyp == 2xHex = 12 Bytes werden gesendet.
Blocktyp == 3xHex = 18 Bytes werden gesendet.
Blocktyp == 4xHex = 24 Bytes werden gesendet.
Blocktyp == 5xHex = 30 Bytes werden gesendet.
Blocktyp == 6xHex = 36 Bytes werden gesendet.
Blocktyp == 7xHex = 42 Bytes werden gesendet.
Blocktyp == 8xHex = 48 Bytes werden gesendet.
Blocktyp == 9xHex = 54 Bytes werden gesendet.
Blocktyp == AxHex = 60 Bytes werden gesendet.
Blocktyp == BxHex = 66 Bytes werden gesendet.
Blocktyp == CxHex = 72 Bytes werden gesendet.
Blocktyp == DxHex = 78 Bytes werden gesendet.
Blocktyp == ExHex = 84 Bytes werden gesendet.
Blocktyp == FxHex = 90 Bytes werden gesendet.

Antwortet CamCon mit: :EEFFFF23 so sind keine weiteren Daten mehr gespeichert.
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5.6.2. [EE EEPROM - Speicher programmieren
Der PC sendet: IEExxxxbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbcc<CR><LF>

XXKX Blocknummer von 0000 = Grunddaten bis FFFE, FFFF = keine Daten mehr vorhanden.
..bbb.. Daten in binar Format.
cc Prifsumme

Die Lange der zu sendenden Daten wird im ersten Byte nach der Blocknummer in den oberen 4 Bit

gespeichert. Wird hier z.B. eine 75Hex gesendet, so wird die 7 mit 6 multipliziert, was einer Blocklange von
42Byte (inklusive der 75Hex ohne Prifsumme) zu sendender Daten entspricht.

CamCon antwortet bei Erfolg: :EEOKA1<CR><LF>
Um die Ubertragung der Daten zu starten muf zunichst die Blocknummer = 0000 mit den EEPROM
Grundparameter mit einer festen Lange von 128 Bytes (ibertragen werden. Das Ubertragen dieses Blocks

fihrt automatich zum I6schen des CamCon EEPROM Datenspeichers. Aus diesem Grund muf bei der
Blocknummer 0000 mit einer langeren Verzégerung gerechnt werden, bevor die Quittung erfolgt.

Der PC sendet: IEE0000bbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbb

bbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbb
bbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbcc<CR><LF>

..bbb.. Daten in binar Format.
cc Prifsumme

CamCon antwortet: :EEOKA1<CR><LF>

Nun kann mit dem Senden der einzelnen Datensétze ab der Blocknummer 0001 begonnen werden. Eine
Sicherheitsverriegelung erzwingt die Sendereihenfolge der Blocknummer in aufsteigender Form.

CamCon antwortet fur jeden Block bei Erfolg: :EEOKA1<CR><LF>

Wurde der letzte Block gesendet, so muf3 dies dem CamCon durch einen weiteren leeren Block mit
aufsteigender Nummer mitgeteilt werden. Das CamCon wird dann das Nockenschaltwerk starten und dies
durch die Quittung anzeigen.

Der PC sendet: IEEO0058F<CR><LF> (Beispiel fur leeren Block ohne Daten).

CamCon antwortet: :EEOKA1<CR><LF>
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5.7. RAM- Speicher Schreib - und Lesebefehle

Achtung die folgende Befehle greifen direkt in den Speicher des CamCon’s. Werden hier Befehle gesendet,
so kann das zum Absturz des Gerétes fuhren.

5.7.1. ?ML 4 Bytes lesen

Der PC sendet: PMLXXXXXXXXCC<CR><LF>
XOOXXXX == Adresse
CamCon antwortet: "MLXXXXXXXXYYYYYYYyYCC<CR><LF>
XOOXXXX == Adresse
yYyyyyyyy ==  Bytes von der Adresse
5.7.2. IMS Byte schreiben
Der PC sendet: IMSXXXXXXXXYYCC<CR><LF>
XOOXXXX == Adresse
yy == Byte, welches an die Adresse geschrieben werden soll
CamCon antwortet: :MSOKcc<CR><LF>

5.7.3. IMW 2 Byte schreiben

Der PC sendet: IMWXXXXXXXXYYYYCC<CR><LF>

XXXXXXKX == Adresse

yyyy == Wort, welches an die Adresse geschrieben werden soll
CamCon antwortet: :MWOKcc<CR><LF>
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6. Befehle fur S5-Kommunikation nach S5-L1 Protokoll

Hinweis: Bei den folgenden Befehlen werden die Ausgangsnummern von 1 bis 200 gezéhlt
und nicht von 0 bis 199 wie bei allen vorherigen Befehlen.

6.1. ?\x01 Statusanfrage der S5
Der PC sendet: ?\x01bbcc<CR><LF>
== virtuelle Eingange 1 bis 8
== virtuelle Eingange 9 bis 16
weitere virtuelle Eingdnge mdglich

CamCon antwortet: :\x01bbbbbbbbbbcc<CR><LF>
bb == Istwert
bb == Geschwindigkeit
bb == aktives Programm

== CamCon Status
0 = OK/ Status 1 bis 3 = "IST-Err: 1-3" / Status 4 = "Aus-Err"
== Anzahl der Ausgange
== Ausgéange 1 bis 8
== Ausgéange 9 bis 16
weitere Ausgénge mdoglich

6.2. \x02 Fehlerreset des CamCon Nockenschaltwerkes

Der PC sendet: ?Ix02cc<CR><LF>
CamCon antwortet: :\x020Kcc<CR><LF>  Fehlerreset durchgefihrt
oder ‘\XO2ERcc<ER><LF>  Fehler beim Programmwechsel

6.3. '\x03 Programmwechsel des CamCon Nockenschaltwerkes

Der PC sendet: \x03bbcc<CR><LF>
bb == neue Programmnummer

CamCon antwortet: :\X030Kcc<CR><LF>  Programmwechsel durchgefuhrt
oder \XO3ERcCc<CR<LF> Fehler beim Programmwechsel

6.4. ?2\x04 Nockenspur des CamCon Nockenschaltwerkes lesen

Der PC sendet: ?\x04bbb\x00cc<CR><LF>
bb == Programmnummer
== Ausgangsnummer
\x00 == freies Byte
CamCon antwortet: :\x04bbbbbbbbbbbbcc<CR><LF>
bb == Programmnummer
== Ausgangsnummer
== Anzahl der Nocken
bb == Einschaltpunkt der 1. Nocke / 1. Stiitzpunkt der Analognocke
bb == Ausschaltpunkt der 1. Nocke / Amplitude des 1. Stitzpunktes
bb == Einschaltpunkt der 2. Nocke / 2. Stiitzpunkt der Analognocke
bb == Ausschaltpunkt der 2. Nocke / Amplitude des 2. Stitzpunktes

weitere Ein - und Ausschaltpunkte moglich
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6.5. \x05 Nockenspur des CamCon Nockenschaltwerkes programmieren
Der PC sendet: \x05bb\x01\x01bbbb\x02\x02bbbbbbbb\xFF\XFFcc<CR><LF>
bb == Programmnummer
\x01 == Ausgangsnummer
== Anzahl der Nocken fur Ausgang 1
bb == Einschaltpunkt der 1. Nocke / 1. Stiitzpunkt der Analognocke
bb == Ausschaltpunkt der 1. Nocke / Amplitude des 1. Stitzpunktes
\x02 == Ausgangsnummer
== Anzahl der Nocken fur Ausgang 2
bb == Einschaltpunkt der 1. Nocke / 1. Stiitzpunkt der Analognocke
bb == Ausschaltpunkt der 1. Nocke / Amplitude des 1. Stitzpunktes
bb == Einschaltpunkt der 2. Nocke / 2. Stiitzpunkt der Analognocke
bb == Ausschaltpunkt der 2. Nocke / Amplitude des 2. Stitzpunktes
\XFR\XFF == Endekennung muf3 OxFFFF sein
CamCon antwortet: \X050Kcc<CR><LF>  Programmierung durchgefihrt
oder \XO5ERcCc<CR<LF> Fehler beim Programmieren
Hinweis: Alle Nocken die zuvor auf einem Ausgang programmiert waren, werden geldscht.
Dadurch ergibt sich eine maximale Anzahl von 14 programmierbaren Nocken je
Ausgang.
6.6. ?7\x06 Totzeit des CamCon Nockenschaltwerkes lesen
Der PC sendet: ?\x06b\x00cc<CR><LF>
== Ausgangsnummer
\x00 == freies Byte
CamCon antwortet: :\x06b\x00bbcc<CR><LF>
== Ausgangsnummer
\x00 == freies Byte
bb == Totzeit in 100us Schritten

6.7. '\x07 Totzeit des CamCon Nockenschaltwerkes programmieren

Der PC sendet: \x07b\x00bbcc<CR><LF>
== Ausgangsnummer
\x00 == freies Byte
bb == Totzeit in 100us Schritten
CamCon antwortet: \X070Kcc<CR><LF>  Programmierung durchgefihrt
oder \XO7ERcc<CR<LF> Fehler beim Programmieren
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7. Neue Befehle ab Softwaredatum 15.12.1998

7.0.0.0.1. ?GSPAR paralleles Wegmel3system Parameterblock anfragen

Der PC sendet: ?GSPARCC<CR><LF>
CamCon antwortet: :GSPARXxXyyyyyyyyzzcc<CR><LF>
XX == 1.Eingang des parallelen Wegme3systemtyps
YYYYYYYy == Aufldsung der parallelen Winkelcodieres
7z == Bits im Graycode
zz==1 Bits im Bindrcode (Achtung kann zu falschen Istwerten fiithren!!)

7.0.0.0.2. |GSPAR paralleles WegmeR3system Parameterblock dndern

Der PC sendet: IGSPARUtttttttttttttttttttttt
SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSXXYYZ222277ZUUCC<CR><LF>

tttttetttttttettttttt == 1. Textzeile 22 Zeichen inklusive Nullbyte

SSSSSSSSSSSSSSSSSSSSSS == 2. Textzeile 22 Zeichen inklusive Nullbyte

XX == Wegmelsystemtype immer 1

yy == 1.Eingang des parallelen Wegme3systemtyps

72777777 == Auflésung der parallelen Winkelcodieres

uu == Bits im Graycode

uu==1 Bits im Binédrcode (Achtung kann zu falschen Istwerten fuhren!!)
CamCon antwortet: :GSPAROKcCc<CR><LF>
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7.1. Geratekonfigurations Menu
7.1.1. Schlisselvergabe

7.1.1.1. ?USER Benutzernummern anfragen

Der PC sendet: PUSERXXCcC<CR><LF>
xx == 0 erste Benutzernummer suchen
xx == 1 né&chste Benutzernummer suchen

CamCon antwortet: :USERSSSSSSSSSSSSSSSSSSsssstttttt
bbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbyyzzzzzzzzcc<CR><LF>
SSS... == 22 Zeichen inklusive Nullbyte Benutzername
tttttt == 6 Zeichen inklusive Nullbyte Benutzernummer
bbb... == 32 * 8 Bit Zugriffsrechte auf einzelne Ausgénge
yy == Zugriffsrecht = 0 nicht fir alle Ausgange / = 1 flr alle Ausgéange
77777777 == Programmierzugriffsrechte

Bit 0 = Programmanwahl freigegeben

Bit 1 = Programmierung freigegeben

Bit 2 = Systemeinstellung freigegeben

Bit 3 = Geratekonfiguration freigegeben

Bit 5 = SPS Mend freigegeben

Bit 6 = Zugriffsrecht fur alle Ausgange freigeben
Bit 7 = Benutzermeniieingabe freigeben

7.1.1.2. 'USER Benutzernummer dndern/programmieren/ldschen

Der PC sendet: IUSERsssssslINIMIITttttt
bbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbbyyzzzzzzzzcc<CR><LF>
SSS... == 6 Zeichen inklusive Nullbyte alte Benutzernummer
... == 22 Zeichen inklusive Nullbyte neuer Benutzername
tttttt == 6 Zeichen inklusive Nullbyte neue Benutzernummer
bbb... == 32 * 8 Bit Zugriffsrechte auf einzelne Ausgénge
yy == Zugriffsrecht auf alle Ausgange
77777777 == Programmierzugriffsrechte

Bit 0 = Programmanwahl freigegeben

Bit 1 = Programmierung freigegeben

Bit 2 = Systemeinstellung freigegeben

Bit 3 = Geratekonfiguration freigegeben

Bit 5 = SPS Mend freigegeben

Bit 6 = Zugriffsrecht fur alle Ausgange freigeben
Bit 7 = Benutzermeniieingabe freigeben

CamCon antwortet: :USEROKCcc<CR><LF>

Soll der Benutzer geldscht werden, muR3 in der Benutzernummer die Zeichenkette "DEL" gesendet werden.
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